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1. TERMOS DE USO
Este manual trata das funcdes e detalhes do produto Injepro T4000. Leia ele com
atencdo que assim vocé vai poder extrair 0 maximo do que o produto poderé lhe

oferecer.

A instalacéo do produto implica na aceitacdo dos nossos termos de uso e indica
que assume, por sua propria responsabilidade e risco, que os usos dos produtos
ndo violam qualquer lei ou regra no pais que serd utilizado apenas para fins de
competicdo e/ou em provas de pista fechadas, e ndo se destina para uso em vias

publicas!

2. INTRODUCAO

O modulo Injepro T4000 gerencia de forma profissional motores de 1 a 12
cilindros com mapa de injecdo e ignicdo simplificados e completos de alta
resolucdo. Sua configuracdo pode ser feita através do software dedicado

INJEPRO ou pelo proprio modulo através do display touchscreen.

3. CARACTERISTICAS
3.1. Entradas de Sinal

7 Entradas de sinais com fios brancos numerados de 1 a 7, com possibilidade de

configuracéo entre as opcoes:

Analdgico 0-5V;

Ar-Condicionado;

Botao de Partida (funcao Start/Stop)
Corte de Aguecimento;

Corte de Arrancada,

MAP Externo;

Pressao de Combustivel;

© N o o bk~ W N PE

Pressao de Oleo;



9. Sensor de Pressdo do Ar-Condicionado;
10.Sinal Booster;
11.Sinal de Fase;

12.Sinal modo noturno (painel);
13.Sinal Nitro;

14.Sonda Banda Estreita;
15.Temperatura do Ar;
16.Temperatura do Motor;
17.Tensao Referéncia RPM;
18.TPS 1;

19.Velocidade de Roda Livre;
20.Velocidade de Roda Tracéao;

OBS: As entradas de sinais digitais poderdo ser configuradas como entrada

negativa ou positiva de sinal.

3.2. Saidas de acionamento fios Azuis

04 Saidas de acionamento negativo com possibilidade de configuragdo entre as

opcoes:

Ar-Condicionado;

Bomba de Combustivel,
Comando Variavel,
Comando Variavel PWM,;
Eletroventilador 1;
Eletroventilador 2;

Injetor 1;

Injetor 2;
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Injetor 3;

10.Injetor 4;

11.Motor de Partida (Funcéao Start/Stop);
12.Nitro PWM;

13.Shift-Light;

14.Solenoide Lenta;



15.Tacbémetro.

OBS: A corrente de acionamento dessas saidas é de 5A. E importante

lembrar que a corrente dessas saidas € baixa, entdo, para algumas funcoes,

sera necessario o uso de reles auxiliares ou de estado s6lido ou Peak &
Hold.

3.3. Saidas de acionamento fios Cinzas

08 Saidas de acionamento negativo com fonte de corrente (1 a6 com 5v, 7 e 8

com 12v) com possibilidade de configuracdo entre as opcoes:
1. Ar-Condicionado;
2. Bomba de Combustivel;
3. Comando Variavel;

4. Comando Variavel PWM;

o

Eletroventilador 1;

»

Eletroventilador 2;

N

Saida Ignicéo;

o

Shift-Light;
9. Solenoide Lenta
10.TacOmetro.

OBS: As saidas Cinza 7 e 8 tém fonte de corrente em 12v e séo

recomendadas paraignicdo por distribuidor. A corrente méxima das saidas

cinzas é de 1A.

4. FUNCOES

+ Correcao por sonda Lambda malha fechada;
» Datalogger interno;



Injecdo semisequencial para motores até 8 cilindros, 4 cilindros sequencial
com possibilidade de banca para suplementar, Boost, nitro PWM ou
Comando PWM,;

Trés (03) diferentes mapas de injecao configuraveis (Bancadas A, B, C);
Ignicdo sequencial para motores até 6 cilindros e centelha perdida até 12
cilindros;

Mapa completo de injecdo (Mapa de tempo de injecdo x Rotacao x MAP)
Mapa completo para controles PWM com 1300 pontos de definicdo (Tabela
50x26), podendo acionar comando variavel (VTI), nitro progressivo e ou Boost
PWM;

Correcéao de injecao e ignicdo por temperatura do motor e temperatura do ar
com escala ajustavel de 11 pontos;

Correcéao de injecéo e ignicao por TPS;

Correcéao de injecéo e ignicao por MAP;

Ajuste rapido de injecao e ignicao total;

Injecéo rapida;

Correcao de inje¢céo por tensao da bateria;

Correcao de injecao apos partida;

Mapa de ponto de ignicdo para marcha lenta;

Mapa de injecéo e ignicao para partida do motor;

Controle de eletro-ventilador por temperatura do motor com duas velocidades
e enriquecimento de combustivel,

Controle de bomba de combustivel temporizado;

Controle de Boost de 3 estagios com acionamento por botdo, tempo ou RPM,;
Configuracéo para acionamento do compressor de ar condicionado;

Funcado Burnout com enriquecimento e atraso de ponto;

Funcdo Two-Step com enriquecimento e atraso de ponto;

Controle de largada por rotacao e tempo;

Corte de combustivel na desaceleracao (cut-off);

Limitador de rotacdo por igni¢cdo, ignicdo e combustivel ou somente
combustivel;

Controle ativo de torque para arrancada por tempo, destracionamento,
variacdo de RPM ou troca de marchas, quando em conjunto com EGS 2PRO.

Atraso de ponto e enriquecimento de combustivel para nitro;



3.

96,17 mm

Alertas visuais para excesso de rotacdo, pressao, temperatura do motor,
excesso de abertura dos injetores e desligamento de motor para pressao

minima de 6leo (utilizando sensor SPI 10/14/17 INJEPRO) e demais
conforme datasheet;

Anti-Lag para turbo;
Saida para Shift-Light;

Tags Digitais com fungfes configuraveis de Alerta.

DIMENSOES DO MODULO: 141mm x 96mm x 41mm

141,15 mm

- 4142 mm -

|| P (P |

!

r-31.75 mm -#=-

1 A ]

DICAS ANTES DA INSTALACAO

Escolha um bom local para acomodar a central
T4000, preferencialmente dentro do veiculo, evitando umidade, calor
excessivo e sujeira;

Nunca passe o chicote proximo dos cabos de velas, bobinas, alternador,

alto-falantes e fontes que possam causar ruidos elétricos;

Sempre coloque prote¢do para chicote elétrico, como capa corrugada e

“espaguete termo retrateis” para fios;



4. Todos os fios devem ser soldados e/ou grimpados e isolados com

“‘Espaguete” termo retrateis;
5. Verifique se o cabo de aterramento do motor esta bem conectado e isento

de mau contato;

6. Utilize sensores e componentes de boa qualidade para o funcionamento
correto da T4000;

7. O chicote elétrico deve ter atencdo especial pois € um dos principais
causadores de problemas no funcionamento do motor.

8. As sobras de fios devem ser cortadas e isoladas em suas pontas para
diminuir a possibilidade de interferéncias eletromagnéticas. Utilize

somente velas de ignicao e cabos de velas resistivos de boa qualidade.

Utilize somente velas de ignicdo e cabos de velas resistivos de boa
gualidade. A ndo utilizacao de velas e cabos resistivos pode causar sérias
interferéncias no médulo INJEPRO, como corte de ignicdo e perda de
mapas.

9. Para o correto funcionamento do modulo INJEPRO € necessario que
durante o procedimento de partida a tenséo fornecida ao médulo néo seja
menor que 10 volts, para evitar danos ao modulo. Portanto nunca tente
funcionar o veiculo utilizando bateria com carga baixa.

10. Ao proceder a ligacao do sensor TPS evite que o fio verde 5 volts encoste
no fio preto (terra). Este procedimento podera causar graves danos ao
modulo INJEPRO quando o mddulo for ligado ou se houver energizacao

involuntaria do sistema durante o procedimento de instalacao.

7. ATERRAMENTO

O Aterramento do modulo Injepro sdo de extrema importancia. Para facilitar a
formatacao e disposi¢céo dos cabos assim como as suas bitolas criamos tabelas
com referéncias de tensdo e corrente onde o objetivo é ter o melhor
aproveitamento do modulo e dimensionar a bitola de acordo com seu projeto.
Caso vocé nao tenha as especificacdes técnicas do seu motor de partida ou o
consumo total da corrente dos componentes € possivel utilizar um Alicate
Amperimetro para fazer essa medicdo, basta colocar a garra transformadora

envolvendo o cabo de aterramento e dar a partida com todos os componentes



acionados, dessa forma é possivel identificar o consumo total de corrente e
aplicar a bitola correta seguindo as tabelas abaixo.

Exemplo de medicao de corrente utilizando um amperimetro.

ISD, P&H, Bobinas
Neg. Sinal INJEPRO

Bateria

Bloco do Motor

Chassi

Ligacao entre as partes =

Bloco do Motor =

Deve ser considerada a corrente total de consumo na partida e ndo apenas do

motor de partida.

Tabela A:

Valores considerados:

Tensao de bateria 12v

Tensao de Bateria na partida 10v
Resistividade do Condutor 1,72E-008 Q.m
Queda de tensdo Maxima no cabo 2,00 %

Comprimento Maximo do Cabo 1 metro

Area do Cabo Corrente do Cabo
25 mma? Até 250 A
35 mm?2 Até 400 A

50 mm? Ate 550 A




70 mm? Ate 800 A

95 mm? Até 1000 A

Tabela B:
Valores considerados:

Tensao de bateria 16v
Tensdo de Bateria na partida 14v

Resistividade do Condutor 1,72E-008 Q.m
Queda de tensdo Maxima no cabo 2,00 %

Comprimento Maximo do Cabo 1 metro

Area do Cabo Corrente do Cabo
16 mm? Até 250 A

25 mm?2 Até 400 A

35 mm? Até 550 A

50 mm? Até 800 A

70 mm?2 Até 1000 A

Baterias com Distancias média de 4 metro:
Tabela C:

Valores considerados: Tensao

de bateria 12v

Tenséo de Bateria na partida 10v
Resistividade do Condutor 1,72E-008 Q.m
Queda de tensdo Maxima no cabo 5,00 %

Comprimento do Cabo 4 metros

Area do Cabo Corrente do Cabo




35 mm?2 Até 250 A
50 mm?2 Até 350 A
70 mm?2 Até 500 A
95 mm?2 Até 650 A
120 mm? Até 850 A
150 mm? Até 1000 A

Tabela D:

Valores considerados:

Tensao de bateria 16v

Tensao de Bateria na partida 14v
Resistividade do Condutor 1,72E-008 Q.m
Queda de tensdo Maxima no cabo 5,00 %

Comprimento do Cabo 4 metros

Area do Cabo Corrente do Cabo
25 mm?2 Até 250 A

35 mm? Até 350 A

50 mm? Até 500 A

70 mm?2 Até 700 A

95 mm? Até 950 A

120 mmz Até 1000 A

A disposicdo dos cabos assim como a localizacdo dos pontos de aterramento

deve seguir como a imagem abaixo:



ISD, P&H, Bobinas
Neg. Sinal INJEPRO

Bateria

Bloco do Motor

Chassi

Ligacao entre as partes =

Bloco do Motor =

8. CONEXOES ELETRICAS

8.1. Vista Traseira do Conector 34 Vias

© 0 0 0 0 0 €
OO = @ = =

OO~ @O0 -
O0OOOOO -

8.2. Tabela padréo de configuragcfes do conector de 34 vias

Pino Cor do Fio Bitola | Funcao

1 Cinza 1 0,5 Ignicdo/Configuravel
2 Cinza 2 0,5 Ignicdo/Configuravel
3 Cinza 3 0,5 Ignicdo/Configuravel
4 Cinza 4 0,5 Ignicdo/Configuravel
5 Vermelho 0,5 12 V Pés Chave

6 Verde 0,5 Saida 5V (Sensores)
7 Branco 4 0,5 Entrada Configuravel
8 Branco 0,5 REDE CAN H




9 Azul Claro 0,5 REDE CAN L

10 Cinza 5 0,5 Ignicdo/Configuravel

11 Cinza 6 0,5 Ignicdo/Configuravel

12 Cinza7 0,5 Ignicdo/Configuravel

13 Amarelo/Preto 0,5 Cabo Sonda

14 Preto/Branco 0,5 Terra de Sinal (Negativo Bateria)
15 Branco 7 0,5 Entrada Configuréavel

16 Branco 3 0,5 Entrada Configuréavel

17 Branco 0,5 Rotacao

18 Azul Escuro 1 0,75 Injetor/Configuravel

19 Cinza 8 0,5 Ignicdo/Configuravel

20 - - N&o Conectado

21 Marrom/Preto 0,5 Cabo Sonda

22 Verde/Preto 0,5 Cabo Sonda

23 Preto/Branco 0,5 Terra de Sinal (Negativo Bateria)
24 Branco 6 0,5 Entrada Configuravel

25 Branco 2 0,5 Entrada Configuravel

26 Preto 1 Terra de Poténcia (Negativo Bateria)
27 Azul Escuro 2 0,75 Injetor/Configuravel

28 Azul Escuro 3 0,75 Injetor/Configuravel

29 Preto 1 Terra de Poténcia (Negativo Bateria)
30 Azul Escuro 4 0,75 Injetor/Configuravel

31 Vermelho/Preto 0,5 Vermelho

32 Laranja/Branco 0,5 Cabo Sonda

33 Branco 5 0,5 Entrada Configuravel

34 Branco 1 0,5 Entrada Configuravel

A alimentagdo do modulo INJEPRO T4000 é feita atraveés de 4 fios, sendo 1

positivo pés-chave (Pino 5 — Vermelho), 2 terras de poténcia (Pino 26 e 29 Preto

— Negativo Bateria) e 2 terras de sinal (Pino 14 e 23 Preto/Branco — Negativo

Bateria).




8.3. Fio Vermelho — Positivo P6s Chave

O pino 5 (fio vermelho) € responsavel pela alimentacdo da central. Instale um
relé de poténcia de no minimo 30A para esta ligacédo. O positivo que alimenta o
pino 30 do rele, deve vir diretamente do polo positivo da bateria. Neste mesmo
relé podem ser ligados sensores que utilizem alimentacéo 12V e outros modulos
como WB-METER, EGT-METER, EBC-PRO, EGS-PRO, PEAK & HOLD e Dash

Pro.

8.4. Fio Preto — Terra de Poténcia

O pino 26 e 29 (fio preto 1mm) é o terra de poténcia e deve ser ligado diretamente
ao chassi ou no bloco do motor, ndo ligue os terras de poténcia ao negativo da
bateria, eles devem estar separados e ligados ao chassi ou no bloco do motor.
E muito importante que esta terra tenha um bom contato elétrico com a
carroceria/bloco; junto com eles podem ser ligados os terras de bobinas que
possuem modulo integrado, terras de modulos ISD e PEAK & HOLD,

aguecimento de sonda e negativos para relés.

Atencéo

Caso julgue gque os aterramentos do veiculo ndo estdo em perfeitas condicfes
desta forma em excepcional, ligue os terras de poténcia junto ao negativo da
bateria.

Negativos de bobinas que possuem ou ndo moédulo integrado, terras de médulos

ISD e PEAK & HOLD e negativos para relés devem ser ligados no chassi/motor.

8.5. Fio Preto/Branco — Terra de Sinal

O pino 23 e 14 (Fio Preto/Branco 1 mm) é o terra negativo de sinal e deve ser
ligado diretamente ao polo negativo da bateria. Atente-se para que os cabos nao
passem proximos a fontes de interferéncia como cabos de vela, alternador ou
gerador. E muito importante que essa conexdo tenha um bom contato elétrico

com o borne negativo da bateria e que ndo tenha interrupgdes, barramentos ou



conectores de passagem. Nunca ligue este negativo no chassi ou no bloco do

motor.

Sensores

iryell s

_ 130 3202 Pino 23 Saida/Terra de Sinal

R e
_61 378
81 6.52

ST PP Il Pino 14 Saida/Terra de Sinal
THooo

8.6. Chave Geral

7

Para carros de competicdo ou outros que utilizam a chave-geral, € muito
importante que a chave desligue o POSITIVO da bateria e NUNCA o negativo.
Qualquer equipamento eletrénico deve ter sua alimentacao interrompida através
do positivo. O desligamento feito através do terra pode trazer danos irreparaveis
ao equipamento ou problemas de falhas/interferéncia quando em funcionamento.
O negativo da bateria deve estar ligado diretamente ao chassi através de uma
malha trancada comum, facilmente encontrada em lojas do ramo de auto elétrica,
essa malha ajuda a tirar ruidos que poderdo causar interferéncias nos
equipamentos eletrénicos. Abaixo a figura de como devem ser ligados os fios de

alimentacao da central e a chave-geral.

Atencéo:

Chave geral ndo pode ser ligado no Negativo da Bateria.



Alternador

Chave Geral

Chassi

12V Bateria Chassi

e—]
30 1 ‘
ss * sl

15
Bateria Chave de il

Ignicao

12V P6s Chave

Atencao: A T4000 conta com protecdo contra alimentacdo com polaridade

reversa.

9. INSTALACC)ES E AJUSTES QUANDO FOR RODA FONICA OU
DISTRIBUIDOR
A T4000 faz leitura da borda de subida e descida de todos os dentes da roda

fénica, proporcionando mais qualidade de processamento de dados.

Atencao:

A roda fénica deve ter seus dentes em perfeitas condicdes e livre de oscilacdes.

<€—Roda Fonica

| Ef |

<O <€— Sensor

9.1. Sensor de Rotacao

Este é o principal sensor para o funcionamento do motor. Ele informa para a
INJEPRO a posicdo angular do virabrequim para que a T4000 calcule os
parametros de igni¢cdo e injecdo e apligue no motor com precisdo os valores
definidos no mapa.

Existem sensores de rotacao do tipo indutivo ou hall.



9.2. Sensor Indutivo

Os sensores indutivos geram uma onda de sinal senoidal que varia de acordo
com a rotagdo do motor. A intensidade do sinal também varia de acordo com a
distancia de montagem do sensor até o dente da roda fénica, em funcédo disso
em alguns casos sera necessario aproximar ou afastar o sensor da fonica
guando aparecerem falhas na leitura de sinal na partida ou em altas rotacdes.
Também é possivel trabalharmos na borda de sinal do sensor de rotacéo (borda
de subida ou descida), a grande maioria dos sensores do tipo indutivo com roda

fénica é alinhada na borda de descida.

Além desta configuragdo também é possivel trabalhar na sensibilidade do sensor
que esta relacionado a quantidade de dentes da falha, quanto maior a falha
menor serd a sensibilidade. A T4000 tem uma configuracdo de sensibilidade
padrdo, onde o mddulo utiliza os valores comuns para cada roda fbnica

disponivel.

Também configuramos a tensao de referéncia para o sensor, isso possibilita o
compartilhamento do sinal de rotacdo da injecao original, onde podemos medir
a tensao de referéncia utilizada no sensor de rotagéo e ajustar tenséo da leitura
deste sinal. Temos uma tenséo de referéncia para rotacdes baixas e outra para
rotacdes altas, de forma que tenhamos a leitura sem falhas em todas as faixas.
A tensao de referéncia € interpolada desde a rotacdo de partida (400 RPM) até
a “Rotacao Maxima” configurada nas “Caracteristicas do Motor”. Para ligagédo do
sensor diretamente na T4000 é indicado referéncia de 0,3V para baixa rotagéo e
0,8V para alta rotagéo. Para esta tenséo de referéncia o médulo

T4000 tem o Modo Tenséao de referéncia, onde a op¢ao “Padrao do Sensor” faz
com que o moédulo utilize os valores comuns para 0 sensor indutivo. Caso
necessario pode-se colocar na opg¢ao customizada, e entdo calibrar os valores

para o sensor e roda fénica atuais.



clieuovenuauaur
comando Vaﬁével on/o“ _
Booster

Anti-Lag Sinal de Rotacio | Roda Fonica 60-2 v
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel Nimero de Dentes Roda 60 E
Nitro On/Off = :
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off) Nimero de Dentes Faltando 2 @
Start/Stop Alinhamento do Sensor 20 @ dentes do PMS
Controle Ar-Condicionado T
88 Fungdes de Arrancada Alinhamento do Primeiro Dente 0,0 ol

Corte de Aquecimento

~ Controle de Arrancada (2-Step)
Controle de Rotagdo
Controle de Tragdo por Ponto

Corregéo Apos o 2-Step Sensibilidade | Padrdo da Roda Fénica v
Corte de Seguranca . .
/9. Alertas Sensor de Rotagzo | Indutivo v

S | Pord do S| PESEHR :
off =

Caracteristicas do Motor Filtro RPM Baixo

Filtro RPM Alto OffE]
Sinal Fase
Configuragdes de Injecdo Modo Tenséo de Referéncia | Padrao do Sensor v
Configurages de Ignigdo

Q Sensores e Calibragées

O sensor indutivo é encontrado na maioria dos carros originais com rodas fonicas
60-2 e 36-1, e podem ser de 2 ou de 3 fios. Quando o sensor for de 2 fios, ligue
o fio vermelho do cabo blindado no pino 1 e o fio branco do cabo blindado no
pino 2, caso ndo capte sinal de rotacdo inverta o fio vermelho com o branco.
Quando o sensor for indutivo e de 3 fios, 2 pinos dele serdo suficientes para que
ele funcione, o terceiro pino é apenas a malha de isolamento. Descubra a ligacao
do sensor com a ajuda de um multimetro, ajuste ele para medir resisténcia na
escala de 20K e apligue uma ponteira no pino do meio e a outra no pino do canto,
0 pino que marcar resisténcia com o pino do meio sera ligado o fio vermelho, e
no pino do meio sera ligado o fio branco (sinal), no pino que sobrou ligue o
negativo da bateria ou a malha de isolamento do cabo blindado. Caso o sensor
possua 3 fios e ndo apresente nenhuma resisténcia entre 0s pinos, ele pode estar

gueimado ou ser do tipo hall.



9.3. Sensor Hall

Os sensores do tipo hall geram uma onda de sinal quadrada de acordo com o
tamanho do dente da roda fonica e sua intensidade ndo varia com a rotacao do
motor. Este tipo de sensor é indicado em rodas fonicas de poucos dentes ou
guando o diametro da roda for muito pequeno, eles possuem obrigatoriamente 3
fios e necessitam de alimentacdo externa (positivo), entdo um pino sera o
positivo 5 ou 12 volts, o outro sera o negativo da bateria e o terceiro sera o pino
do sinal. Para descobrir a ligacdo do hall, coloque o multimetro para medir diodo
e aplique as ponteiras em todas as posi¢des possiveis, quando encontrar uma
posicdo em que o multimetro marque em torno de 0,700v, o pino da ponteira
vermelha sera o negativo da bateria e o pino da ponteira preta sera o sinal, o
terceiro pino receberd alimentacdo 5v ou 12v. O sensor hall utiliza na sua
configuragcéo a tensao de referéncia de 1,5v tanto para baixas rotagdes como
para altas rotacdes. Assim como no sensor indutivo, no sensor hall é possivel
utilizar o modo de tensao “Padrao do Sensor” onde o médulo utiliza os valores
comuns para este sensor. A aproximacao do sensor de rotacdo deve ficar

entre 0,4mm a 0,8mm.

Exemplo de ligacdo Roda fénica 60-2 PMS cilindro 1 com alinhamento no 15°

dente apos a falha com sensor Hall Original VW AP Flex.

Nao Utilizado 12V ou 5V

O centro do sensor deve
estar exatamente alinhado
com a roda fonica.



9.4. Sensor de rotagdo compartilhado com a ECU Original.

Quando precisarmos manter a ECU Original e fazer um compartilhamento de
sinal de rotagédo, devemos configurar uma das entradas (Exemplo abaixo) Branco

7 como “Tensao Referéncia RPM”

&

Saida Ativada por MAP

Paina Tempo Real

Booster Entradas

Anti-Lag

Shift-Light Externo Branco 1| TPS 1 v
Shift-Light Painel :

Nitro On/Off Branco 2 | Temperatura do Motor v | Fiat v
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off) Branco 3 | Sinal de Fase 3
Start/Stop

Tanque de Combustivel Branco 4  Temperatura do Ar v | Fiat v

Controle Ar-Condicionado
808 Fungdes de Arrancada
Corte de Aquecimento Branco 6 | Pressao Combustivel v |SPI-14 ~
~ Controle de Arrancada (2-Step) e S S T o S e I

Controle de Rotagdo Branco 7 TensaOReferenqaRpM ................................................ i

Branco 5 | Pressdo Oleo v |SPI-14 ~

Entéo ligarmos a entrada de referéncia do sensor original. Ja o fio transparente
do cabo blindado deve ser ligado ao sinal de saida da ECU, conforme exemplo

de ligagao abaixo.

~

SENSOR DE ROTACAO
R
0|

CHICOTE INJEGAO ORIGINAL

S-SINAL
R - REFERENCIA
(-) NEGATIVO

ENTRADABRANCO 1A7

NAO USA

l CABO MALHA LINHA S

NAO USA (MALHA)

Fio Transparente



Quando utilizamos essa opc¢ao é desconsiderado o campo “Tensao de referéncia

(RPM Baixo) "e “Tenséo de referéncia (RPM alto) ”

Modo Tensdo de Referéncia

Sensor de Rotacio | Indutivo

Borda do Sinal | Descida

Filtro RPM Baixo

Filtro RPM Alto

Tensdo de Referéncia (RPM Baixo)

Tensao de Referéncia (RPM Alto)

9.5. Tabelade ligacdo dos Sensores de Rotagcdo mais utilizados

SENSOR APLICACAO TIPO LIGAGAO CABO BLINDADO
FIAT/Magneti Uno, Palio, Siena 1.0, Indutivo | Pino 1: Fio Branco
Marelli 3 fios Strada Pino 2: Fio Vermelho
Pino 3: Malha do Cabo Blindado
GM/VW/FIAT Astra, Calibra, Corsa 8V Indutivo | Pino 1: Fio Branco
‘Bosch 3 fios MPFI, Golf, Marea 5 Pino 2: Fio Vermelho
cilindros, Omega 2.0, 2.2 e Pino 3: Malha do Cabo Blindado
4.1, S10 2.2, Silverado
4.1, Vectra, Passat
OOLOVW/Audi | A3 1.8 20V, Bora 2.0, Golf | Indutivo | Pino 1: Malha do Cabo Blindado
20V Bosch 3 1.6, Golf 1.8 20V Pino 2: Fio Branco
fios Pino 3: Fio Vermelho
Ford 2 fios Ka, Fiesta, Focus Zetec, Indutivo | Pino 1: Fio Vermelho
Ranger V6 Pino 2: Fio Branco
Siemens 2 fios | Clio, Megane, Scenic Indutivo | Pino 1: Fio Vermelho
Pino 2: Fio Branco




Pino 3:

VW/Total Flex | AP Power/Flex, GTI 16V | Hall Pino 1: 5 ou 12 Volts

Pino 2: Fio Branco

Pino 3: Malha do Cabo Blindado
FIAT/E-Torqg 1.8 | Bravo, Strada, Palio Hall Pino 1: Malha do Cabo Blindado
16V Sporting Pino 2: Fio Branco

Pino 3: 5 ou 12 Volts
Denso Honda Civic Si Hall Pino 1: 5 ou 12 Volts

Pino 2: Malha do Cabo Blindado

Fio Branco

9.6. Distribuidor

Com o objetivo de melhor desempenho e funcionamento a INJEPRO recomenda

para motores acima de 4 cilindros, quando distribuidor, as seguintes orientacoes:

1- Coloque o motor em PMS (ponto morto superior)

2- Verifique qual borne é responsavel em enviar corrente ao cilindro 1

3- Margue esse borne e a carcaga do distribuidor

4- Desmonte o distribuidor e desenvolva uma mesa mével em relagdo ao eixo

do distribuidor, isso vai possibilitar o ajuste ideal do ponto de ignicdo sem

alterar a posicao do distribuidor e a posicéo do rotor em relagdo a tampa de

distribuicéo.




5- O Alinhamento da mesa em relacéo ao sensor € muito importante. O conjunto
€ responsavel pelo ponto de ignicdo do motor e pela injecdo de combustivel
no momento certo, sendo assim, € preciso que essa “janela” seja em média
1mm maior em um dos lados para que o médulo tenha referéncia de PMS do

cilindro 01. (Escolha o lado que vai passar pelo sensor para retirar material).

Para deixar maior a janela que esta passando pelo sensor, retire material da
borda de subida do sensor, nesse caso o distribuidor gira para a direita, entdo a

parte da janela que sera maior é a indicada na foto.

6- Levando em consideracao que esse distribuidor gira para direita € importante
deixar as pecas previamente ajustadas de modo que o rotor fique apontado
em média 5mm adiantado em relacdo a marca do PMS como na foto. Esse
ajuste € importante pois quando o motor estiver em rotacfes altas,
geralmente, o mapa de ponto de ignicdo do médulo esta adiantado, assim,
no momento em que o0 modulo disparar centelha o rotor estara posicionado
antes do PMS, caso néo seja feito dessa forma a possibilidade da centelha
“pular” no cilindro anterior € grande, ja que esse cilindro ndo tem compressao

e a faisca tende a buscar o “caminho” mais facil.



7- Depois de tudo ajustado e fixo, monte o distribuidor no motor.
Nota: Sempre que remover ou mover a posi¢ao do distribuidor deve ser feito
a calibragao de ponto. Observar esse ajuste no menu “Calibragéo de

Sensores”.

9.6.1 Calibrar Ponto de ignicédo — distribuidor
9.6.1 Calibrar Ponto de Ignicdo com distribuidor

Exemplo 1

Iremos configurar o Sinal de RPM como Distribuidor, usar o Tamanho da
Janela do Distribuidor, Sensor de Rotacao Hall, Borda de Sinal Descida, os
Filtros vamos deixar em OFF e o Modo de tensdo de referéncia em Padréo

do Sensor



Sinal de Rotacdo | Distribuidor v

<l> q) B KE

Usar Tamanho das Janelas do Distribuidor

Tamanho da Janela do HALL 65 @ =

Capturar tamanho da janela

Sensor de Rotaco | Hall v
Borda do Sinal | Descida v
Filtro RPM Baixo off =
Filtro RPM Alto off =

<

Modo Tens3o de Referéncia | Padrdo do Sensor

<t (!)ﬂ

Neste caso para este exemplo iremos usar a de um distribuidor de GOL Ml
1.6 1.8 Injetado Numero Bosch: 9230087243.

ApOGs isso iremos posicionar o distribuidor conforme a foto abaixo
identificando o correto ajuste no distribuidor ao PMS posicionando o rotor

para o cabo velas do cilindro 1.

Sentido de mu;aa\




Iremos ligar o carro e estabilizar a marcha lenta, ap6s vamos ativar o Tempo

Real.

Arquivo Conexdo Ferramentas Ajuda Sobre
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Saida Ativada por MAP

Booster

Anti-lag —

Shift-Light Externo Sinal de Rotagdo | Distribuidor v

Shift-Light Painel

Nitro On/Off

Apoés ele diponibilizara o campo de Calibrar Ponto, ao clicar aparecera o

quadro abaixo,

1 -Passo com o carro ligado voce ira capturar a janela, apos isso estabilizar
a lenta se necessario, se precisar pode ate fazer um ajuste manual no
distribuidor com o intuito de deixar a lenta em condicoes pra passar a Pistola

de Leitura do Ponto.



B *

Travar Ponto 80 Clique para travar o ponto.
Calibrar
Finalizar

Capturar Janela

Travar Ponto

Tamanho da Janela do HALL

. s 62.5 E

Recalibrar [tencelar ['Finalizar I

2 — Passo e clicar em Travar o Ponto, neste caso o Ponto de Ignicao fica
travado em 20 Graus entao voce pode ir conferir com a Pistola Ponto o PMS,
caso o valor do Ponto ndo esteja em 20 graus, mover o distribuidor para
sentido horario e anti-horario ate que ele fica com os mesmo 20 Graus. Apés
so Destravar o Ponto o ajuste do ponto de ignicao do motor e da Injepro

estara concluida.

X

Travar Ponto 5 Pegue a pistola de ponto e verifique qual o ponto real do motor e entdo
Calibrar ajuste o distribuidor. Repita este processo até a pistola de ponto ler 20°.
Finalizar Entdo destrave o ponto.

I

\ 2 Capturar Janela

Destravar Ponto

Tamanho da Janela do HALL

‘j\‘

‘ S. 62,2 E

Reca :‘-afl Cancelarl Finalizar I



Exemplo 2

Iremos configurar o Sinal de RPM como Distribuidor, ndo vamos Usar o
Tamanho da Janela do Distribuidor, Sensor de Rotacao Hall, Borda de Sinal
Subida, os Filtros vamos deixar em OFF e o Modo de tensao de referéncia

em Padrao do Sensor



Sinal de Rotagdo ' Distribuidor v

[4]{ << I <>

Usar Tamanho das Janelas do Distribuidor [_]

NE

Sensor de Rotacio | Hall v

Borda do Sinal | Subida v

Filtro RPM Baixo off -

Filtro RPM Alto off =

Modo Tensdo de Referéncia | Padrao do Sensor v

Neste caso para este exemplo iremos usar a de um distribuidor de GOL Ml
1.6 1.8 Injetado Numero Bosch: 9230087243.

Ap6bs isso iremos posicionar o distribuidor conforme a foto abaixo
identificando o correto ajuste no distribuidor ao PMS posicionando o rotor

para o cabo velas do cilindro 1.



Sentido de ma;:o\

Iremos ligar o carro e estabilizar a marcha lenta, apés vamos ativar o Tempo

Arquivo Conexdo Ferramentas Ajuda  Sobre

2 Y EE A & % # @ 6 & s

e O o o o - p o yelira

i Novo  Abrir  Savar  Savar Datalogger Analisack i Desconectar Receber Enviar  Mapa Desativar MapaCorr. Calibrar  Calibrar

i Mapa  Mapa como Légico _ ! Mapa , Mapa, Atvo, TempoReal Sonda Pedal  Ponto _ Tamtingts Austismtias
PAT

“ Mapa 0 fus @ Tempo Real Nome AJUSTE MAPA

Saida Ativada por MAP
Booster

Anti-Lag —
Shift-Light Externo Sinal de Rotago | Distribuidor
Shift-Light Painel

Nitro On/Off

Apos ele diponibilizara o campo de Calibrar Ponto, ao clicar aparecera o

quadro abaixo,

1 - Passo com o carro ligado voce ira estabilizar a lenta se necessario, se
precisar pode ate fazer um ajuste manual no distribuidor com o intuito de

deixar a lenta em condicoes pra passar a Pistola de Leitura do Ponto.

2 — Passo e clicar em Travar o Ponto, neste caso o Ponto de Ignicao fica
travado em 20 Graus entao voce pode ir conferir com a Pistola Ponto o PMS,
caso o valor do Ponto ndo esteja em 20 graus, mover o distribuidor para
sentido horario e anti-horario ate que ele fica com os mesmo 20 Graus. Apés
so Destravar o Ponto o ajuste do ponto de ignicao do motor e da Injepro

estara concluida.



S X

Travar Ponto . Pegue a pistola de ponto e verifique qual o ponto real do motor e entdo

Calibrar ajuste o distribuidor. Repita este processo até a pistola de ponto ler 20°.
Finalizar Entdo destrave o ponto.

\ .» Capturar Janela

Destravar Ponto

Tamanho da Janela do HALL

@
b 62,2 E
-~ C ¥ <
Reca C"‘E'I Cancelarl Finalizar |
Atencao:

Neste caso onde ndo usamos o Tamanho das Janelas do Distribuidor ao
Calibrar ndo iremos Capturar a Janela vamos direto para Travar Ponto e ajustar

o Distribuidor

Usar Tamanho das Janelas do Distribuidor [_]

9.7. Sensor de Fase

O mddulo INJEPRO T4000 permite somente uma janela ou dente para leitura de

fase.



O sensor de fase informa para a T4000 o PMS do cilindro 1 (momento em que o
cilindro n° 1 estd em exploséo) para sincronismo das saidas de acionamento de
ignicéo e injecdo. O uso do sensor de fase é obrigatorio quando for usar a ignigdo
em modo sequencial. A instalacdo do sensor de fase deve ser feita no comando
de valvulas, ou adaptado no distribuidor onde a volta completa se da com duas
voltas do virabrequim. A posi¢cdo do sensor em relacéo a roda fonica pode ser
configurada de duas maneiras: Se a fase estiver posicionada na volta em que a
exploséo for no cilindro 1 deve ser configurado como 0 a 360 graus no menu,

caso esteja na volta seguinte configure como 361 a 720 graus.

FINAL DO SENSOR
DENTE OU *— DEFASE
WOELA DENTE DE
SINCRONISMO
DE FASE OU
JANELA

INICIO DO
DENTE OU
JANELA

Comando de Vélvulas | Baixa Graduagao v

Fase do Comando | Hall v

Borda do Sinal | Descida v

Compressao do Posigao do Sensor
Primeiro Cilindro de Fase Sincronismo da Fase | De 1a 360 v
Atencéo:

E importante lembrar que a falha da roda fénica NAO deve coincidir com a borda

do sinal (Subida ou Descida) do sensor de fase.

No exemplo abaixo do Analisador Logico Injepro, vimos que a borda de descida
fica no intervalo da falha da roda fonica, neste caso nao ira ser emitido pelo
modulo sinal de rotacao e injecao, sendo necessario inverter a borda de subida

no Software.

Atencéo:
Toda vez que for trocado a borda de sinal ( Subida ou Descida ) e obrigatorio que

envie 0 mapa e reinicie a T4000.



Fase
|
Borda de Subida
Borda de Descida
Borda de Subida
Borda de Descida

Roda Fdnica
|

9.8. Tabelade ligacdo dos Sensores de Fase

O sensor usado na T4000 para fase pode ser Hall ou Indutivo.

SENSOR APLICACAO TIPO LIGACAO CABO BLINDADO
Pino 1: 5 Volts
Audi/VW 3 fios | Todos Audi/VW 1.8 20V Hall Pino 2: Fio Branco 3

Pino 3: Negativo da Bateria

Bosch 3 fios Astra 16V, Calibra, Citroen | Hall
2.0, Marea 5 cilindros, Omega
4.1, Peugeot 306 2.0

16V, Vectra GSI

Pino 1: 5 Volts
Pino 2: Fio Branco 3

Pino 3: Negativo da Bateria

Ka, Fiesta, Focus Zetec, Pino 1: Fio Branco 3

Ford 2 fios Ranger V6 Indutivo Pino 2: Negativo da Bateria

Pino 1: Negativo da Bateria
FIAT/E-Torq 1.8

Bravo, Strada, Palio Sporting | Hall Pino 2: Fio Branco 3
16v Pino 3: 5 Volts
Pino 1: 5 Volts
Denso Honda Civic Si Hall Pino 2: Negativo da Bateria

Pino 3: Fio Branco 3

9.9. Sensor de Temperatura do Motor

Este sensor informa para a T4000 a temperatura do motor. Ele é de extrema
importancia para que sejam feitas as corre¢des de injecdo e ignicdo em todas as
faixas de temperatura do motor, principalmente a frio. E muito importante para
ajustes de partida do motor frio/quente. A instalacédo do sensor deve ser feita na

saida de agua do cabecote para o radiador, de preferéncia no local original do



sensor em carros injetados; ou temperatura do painel em carros mais antigos.
Em motores refrigerados a ar ou que nao utilizem agua, ele deve ser instalado

no 6leo do motor.

Recomendamos os sensores da linha Fiat/VW. (3,3 ohms a 20 graus).

Cadigos:
VW/FIAT: 026.906.161.12 — MTE: 4053 — I1G: 802

Entrada Branco1ao 7

Negativo da Bateria

Também é possivel utilizar outros sensores além dos da linha Fiat. Neste caso
€ possivel configurar qual sensor esta sendo utilizado na aba “Entradas”, que
fica em “Sensores e Calibragdes”, na entrada escolhida como “Temperatura do

Motor”.

Ja temos pré-programados os sensores da linha Volkswagen, da linha GM e da

linha Fiat.

Branco 1| TPS 1 v
Branco 2 | Temperatura do Motor vIGM ~ |?°]

Branco 3 | Temperatura do Ar v | Customizado
Branco 4 | Pressdo Oleo . | GM "
= . Fiat
Branco 5 | Pressdo Combustivel v v

Volkswagen
Branco 6  * Sem Fungao * E
Branco 7 | * Sem Fungdo * v

Se for utilizar qualquer outro fora desta lista, selecione a opgao “Customizado” e
na janela que aparecer (figura abaixo) preencha a tabela de conversao dos
valores para este sensor. Esta tabela geralmente encontra-se no datasheet do

Sensor.



Painal Tempo Real

&

~ Controle de Arrancada (2-Step)
Controle de Rotagédo
Controle de Tragdo por Ponto
Corregao Apos o 2-Step
Corte de Seguranca
/%, Alertas

Confiiuraiées

Caracteristicas do Motor
Sinal RPM
Sinal Fase
Configuragdes de Injegdo
Configuracées de Ignigdo
% Sensores e Calibragdes
CAN
v Sensores de Velocidade
Configuragées Avancadas
Saidas
Esquema de Ligagdo

Entradas
Branco 1 Temperatura do Motor v ' Customizado v
Branco 2 | * Sem Fungdo * . v
Branco 3 B Sem Fungdo * v
Branco 4 E Sem Funcdo * v
Branco 5 * Sem Fungdo * v
Branco 6  * Sem Fungao * v
Branco 7 E Sem Fungdo * v

Abaixo nesta janela podemos ver a caixa de marcagao “Sinal Compartilhado”.

Marque esta caixa caso for compartilhar o sinal do sensor com a central original

do veiculo.

Neste caso vocé desativara o pull up interno para que possa pegar a referéncia

do sinal emitido pelo Modulo original

Customizado

g Temperatura do Mo..  —

Tensdo Temperatura
0,00 180
0,36 130
079 100
1,00 (90
124 |80
1,54 |70
210 |60
302 |40
356 |20
417 |0
4,55 -20

Sinal Compartilhado

O X

9.10. Sensor de Temperatura do Ar

Este sensor informa para a T4000 a temperatura do ar. O uso dele é opcional e

serve para que sejam feitas as corre¢des de injecéo e ignicao de acordo com a

temperatura do ar admitido. Para motores turbos a instalagéo deve ser feita na

admiss&o ou na pressurizacdo. Motores Aspirados a instalagéo deve ser feita na

admissao ou préximo a TBI.



Recomendamos os sensores da linha Fiat. (3,3 ohms a 20 graus).

Cadigos:
FIAT: 75.479.76 — MTE: 5053 — IG: 901

Entrada Branco1ao 7

Neg_jativo da Bateria

Da mesma forma que o sensor de temperatura do motor, também € possivel
utilizar o sensor de temperatura do ar de outras linhas além da Fiat. Para isto
siga 0s mesmos passos descritos na segdo do “Sensor de Temperatura do

Motor”.

Branco 1| TPS 1 v
Branco 2 | Temperatura do Motor vIGM ~ ‘?‘,‘

Branco 3 | Temperatura do Ar ¥ | Customizado |
Branco 4 | Pressdo Oleo v | GM v
= > Fiat
Branco 5 | Pressao Combustivel v v

Volkswagen
Branco 6 | * Sem Fungao * v
Branco 7 | * Sem Fungao * v

9.11. Sensor de Posicao de Borboleta (TPS)

Este sensor informa para a T4000 a posi¢cao da borboleta em relacdo ao pedal
do acelerador, o uso dele é de extrema importancia quando o mapa principal de
injecdo € por TPS, em configuracdes onde o mapa principal é por MAP o uso
dele torna-se opcional servindo apenas para corre¢cdes de marcha lenta, corte
de combustivel na desaceleracéo, etc. Recomendamos utilizar o sensor original
que acompanha o corpo de borboleta em funcdo de sua fixacdo e curso
adequado ao modelo de TBIl. Em casos de adaptagdao recomenda-se utilizar o
modelo que melhor encaixe no eixo da borboleta. Ao parafusar o sensor, o ideal
€ que na posi¢ao de marcha lenta (TPS 0%) ja exista uma “pré-carga” no curso

do sensor, e quando acelerar tudo (TPS 100%) o sensor ndo deve dar batente



final, essa “pré-carga” inicial serve para evitar oscilagdes na leitura do sensor no
inicio do curso do pedal, (na saida da marcha lenta) e a folga final para evitar

danos ao sensor.

Entrada Branco 1 ao 7

Positivo 5V
e——

Negativo da Bateria

A T4000 aceita qualquer modelo de sensor TPS analdgico linear. Todos os
modelos de sensores possuem 3 fios (Alimentacéo 5 Volts, Sinal e Negativo), é
importante que a ligacédo do sensor seja feita de acordo com a especificagcdo do
fabricante. A correta ligacao e calibracdo possibilita o usuéario definir onde é a
marcha lenta (TPS 0%) e pé no fundo (TPS 100%). Porém, caso néo tenha a
especificacdo do fabricante vamos auxilia-lo a descobrir. Para isso deixe o
chicote do sensor TPS desconectado, ajuste o multimetro para medir resisténcia
na faixa de 20K e procure 2 pinos do sensor em que desde a marcha lenta até a
maxima aceleracéo a resisténcia ndo varie, estes pinos serdo a alimentacdo do
sensor (positivo e negativo), depois meca a resisténcia entre o pino que sobrou
e os de alimentac&o, um de cada vez, o pino que apresentar maior resisténcia
na marcha lenta seré o positivo da alimentacéo, e o terceiro pino que sobrou sera
o sinal. Depois de tudo ligado, pegue o multimetro e coloque para medir voltagem
20v, aplique a ponteira vermelha no fio alaranjado e a ponteira preta ao negativo,

em marcha lenta ele marcara de 0,80v a 1,20v e pé no fundo de 3,80 a 4,20v.

9.12. Sonda Lambda

Dicas antes da instalagéo

A Sonda deve ficar em um angulo entre 10 e 80 graus em relag&o a horizontal,
com a ponta para baixo. Para que ndo se acumule residuos no corpo do sensor,
0 que pode ocasionar danos durante o uso. Nao deve ser colocado verticalmente,

pois recebe calor em excesso nessa posigao.



© ERRADO @ CORRETO

E recomendado que o sensor fique a pelo menos 1 metro da abertura do
escapamento para evitar leituras incorretas devido ao oxigénio externo. No
entanto isso ndo é obrigatdrio, em casos onde o sistema de escape seja mais
curto o sensor deve ficar mais proximo ao motor. Entradas de ar entre o motor e

a sonda causam erros na leitura.

9.13. Sonda Lambda Wideband (banda larga)

Este sensor informa para a T4000 a relagdo Ar/Combustivel resultante da queima
dos gases no escapamento. Para gerenciar a sonda banda larga € necessario o
uso do condicionador WB-METER que j& esté integrado a T4000. Além do WB
integrado

Também é possivel além do WB ligar mais de um WB-METER na CAN, para

efetuar a correcédo de Malha Fechada por cilindros.

Para isto sdo conectados os fios da rede CAN do médulo WB (fio Azul Claro e
fio Branco) nos fios da rede CAN da T4000 (mesmas cores). Todos os WB’s que
forem utilizar CAN sao ligados nestes mesmos fios. Porém na rede CAN cada
dispositivo deve ter um ID Unico para ele. O ID do dispositivo aparece por um
breve instante quando ele é alimentado. Veja a secdo Configuracéo do ID de

dispositivos CAN para ver como fazer esta configuragao.



Este sensor é de extrema importancia para o acerto do mapa principal e das
correcdes de injecdo. Depois de definido o melhor acerto, o usuario pode habilitar
a correcdo automatica de sonda e definir valores em lambda na tabela de Malha
Fechada para a T4000 buscar o melhor acerto em qualquer condi¢cdo de Carga
X RPM.

Em cenérios mais avancados, utilizando mais de uma sonda banda larga, é
possivel configurar a correcdo de sonda por saida de injecéo, fazendo com que
a T4000 aplique correcdes de injecao diferentes para cada saida, compensando
qualquer diferengca mecanica nos cilindros. Para fazer essa configuracao
avancgada acesse no software a aba “Malha Fechada”, que fica dentro de “Mapas
de Injecdo”, escolha o tipo da sonda como “Banda Larga” e va no item
“Configuragcbes Avangadas”, que aparece embaixo da aba “Malha Fechada”.
Estas configuracdes avancadas permitem configurar qual sonda servira de base
para a correcdo de cada cilindro. Esta janela também permite configurar os
ganhos do controle PID que calcula as porcentagens de correcdo, porém isto é
voltado para usuarios avancgados, portanto recomendamos deixar nos valores

padroes.

& -

E Mapas de Injegdo
Mapas de Injegéo
Ajuste Rapido de Injegdo Total
~ Malha Fechada

Configuracées Avancadas

Partida do Motor » Sonda Interna: Sonda conectada diretamente ao médulo, sem o uso de WB meter.

[ Configumces Avangadas: | Selecione a sonda utilizada para corrigir cada saida: PID

Injegéo Rapida [&
Débito de Combustivel Injetor ACil. 1| Sonda Interna Ganho Proporcional | 20 rz]
Compensagdo por Temperatura do Motor Injetor A Cil. 2 | Sonda Interna ~ Ganho Integral | 60 E
Compensagdo por Temperatura do Ar

Compensagdo por Tensdo de Bateria Injetor A Cil. 3 | Sonda Interna Ganho Derivativo | 10 E
Compensagdo por TPS © 3 3 5 5 E]
Compensagio por MAP Injetor A Cil. 4 | Sonda Interna Frequencia de Atuacéo | 23
Compensagédo por RPM « Off: Corregdo desabilitada na saida. ErE ey g |

Enriquecimento Apos a Partida » Sonda CAN x: Sonda conectada ao médulo através do barramento CAN com um WB meter com ID x.

Ajustes Individuais por Saida
E3 Mapas de Ignicio

Mapa de Ignigdo x RPM

Indicamos a utilizagdo da sonda lambda de banda larga Bosch LSU 4.2 (PN:
0258007057 ou 0258007351), WB Mini e WB mini Can+ sdo compativeis com
sonda 4.9 PN: 0258.017.025.



Instalagdo REDE CAN

O fio azul claro (CAN L) do condicionador deve ser ligado junto ao fio azul claro
(CAN L) do médulo. Fio branco (CAN H) do condicionador deve ser ligado no
branco (CAN H) do modulo.

Sonda Banda Larga T;ateria-
THH 1 30§
) 86
Pos Chave
— 1
Injecao
Programavel 85
a» 87

A configuragao CAN dos modulos deve estar como “AlIM” OU “DASHPRO”.

Configuragées
© Coguagpesdobor AN

Caracteristicas do Motor

Sinal RPM Painel | Dash Pro ¥ | Mais Informacées

Sinal Fase

Configuragées de Injecdo

Configuragdes de Ignicdo
‘% Sensores e Calibragoes

Entradas

Frequéncia | Padrdo v

~ Sensores de Velocidade
Configuragdes Avangadas
Saidas
Esquema de Ligagdo




DICAS ANTES DA INSTALACAO

+ O fio Preto com lista Branca, deve ser ligado no negativo da bateria,;
+ Confira se o0 negativo da bateria esta ligado ao bloco do motor, caso contrario

faca uma ligacao do bloco do motor diretamente no negativo da bateria, isso
diminui o risco de interferéncias;
* Todas as emendas devem ser devidamente soldadas para evitar mal contato

e protegidas com “espaguete” termo retratil.

9.14. Sensor de Pressao SPI-17, SPI-14 e SPI-10

Este sensor de presséo linear informa para a INJEPRO a pressdo de dleo,
combustivel, &gua, contrapressao do escape, entre outros. O nimero ao lado do
SPI refere-se a pressdo méxima de cada sensor em BAR e normalmente é
instalado para monitoramento no datalogger da T4000 e também por seguranca.
No menu configuracdes, é possivel programar uma pressao minima de 6leo para
desligamento do motor, caso a pressao de 6leo chegue a um nivel menor do que
o programado, o motor desliga imediatamente, e para ligar novamente € preciso
desligar e ligar novamente a ignicao. A alimentacao dele é feita através do 5V e
negativo da bateria, o sinal deve ser ligado em uma das 6 entradas brancas e
configurada manualmente. Sensores SP1 10,14 e 17 INJEPRO j& estéo
calibrados na T4000.

Caso opte em usar outro sensor de pressao sera necessario informar a tenséo e
a presséo inicial e final do sensor, assim como a tensdo. Essa opgdo esta

disponivel no Software.



Atencao:

Sensores SPI Injepro sdo alimentados com 5 volts.

T Positivo 5V Negativo
e ————————] C
|Hl““ Entrada Branco 1ao 7 da Bateria

== Negativo da Bateria

5 Volts

Sinal/Entrada

Vista da Traseira Branco1ao7

do Conector

Entradas
Branco 1 | TPS1 v
Branco 2 | Temperatura do Motor v| Fiat v IE
Branco 3 '. Sinal de Fase - s
Branco 4 | Temperatura do Ar v | Fiat ~ B
Branco 5 | PressSo 6ieo v >:>5p|-14 v
Branco 6 | Pressao Combustivel v Outros
Branco 7 | Tensdo Referéncia RPM SPI-10

SPI-14

SPI-17

Neste caso temos de utilizar o Modo Customizado “ OUTROS “ como vimos no
exemplo abaixo, sempre observando o datasheet do fabricante cuidando sempre
a ligacao do sensor se ele e 5v ou 12v bem como seu diagrama de ligacao

eletrica.

WO CUNGOES e Arlfancada

Corte de Aquecimento Entradas
~ Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagdo

2 Branco 1 Pressdo Combustivel v | Outros v
Controle de Tracdo por Ponto : =
Corregdo Apos o 2-Step ; Tensdo 10,50 E V  Presséo 1| 0,00 E bar
Corte de Seguranga ool E I E
A\ Alertas : Tensdo 2 ‘74.50‘ V'  Pressdo 2 10,00 bar

Confiiuraiées : Filtro | 20 E
: * Sem Fungdo * ¥

- Branco 2
Caracteristicas do Motor }

Sinal RPM ¢ Branco 3 * Sem Fungdo * v
Sinal Fase : I = -
Configuragées de Injecdo Branco 4 | Sem Funcdo |
Configuragées de Ignigéo " Branco 5| * Sem Fungio * =
ﬁ Sensores e Calibragoes ; - —
| Branco 6 * Sem Funcdo * -]
CAN | Branco 7 | * Sem Fungdo * v

~ Sensores de Velocidade

Canfinurarfdsc Avancadac




Tensao 1: Configuracdo do valor em voltagem com a pressdo em zero.
Pressao 1: Configuracéo do valor da pressao com a minima voltagem.
Tensao 2: Configuragdo do valor em voltagem com a pressdo maxima.
Pressao 2: Configuragdo do valor maximo da pressdo com maxima voltagem.
Filtro: Serve pra diminuir as interferéncias no sinal de saida do sensor tornando

ele mais suave, recomendamos usar 20 de filtro.

9.15. Sensor MAP integrado

Este sensor informa para a INJEPRO a pressao absoluta no coletor de admisséao.
A leitura do vacuo/pressao é feita através de uma mangueira que deve ser ligada
no coletor de admissdo entre a TBI e o cabecote de preferéncia longe da
borboleta para que a leitura seja precisa com a carga do motor. A linha de
vacuo/pressdo nao deve ser compartihada com valvulas ou reldgios.
Recomendamos o uso de mangueira do tipo PU com 6mm externo e 4mm interno
e com 0 menor comprimento possivel afim de evitar erros de leitura na resposta
do sensor. Quando utilizar o sistema de multi-borboletas é necessario interligar

todos os cilindros para que a leitura seja correta e sem variacoes.

ey

Havendo a necessidade de calibrar o MAP, entre em conexao, calibrar MAP.



Arquivo | Conexdo | Ferramentas Ajuda Sobre
! s

Desconectar g " i 1
>

Receber Mapa = Dataiogter
E 5 Enviar Mapa » 2

Mapa Ativo >

& Ativar Tempo Real ‘empo Real
Imagem de Inicializacdo

Mapa Corr. Sonda

e Calibrar Pedal

| Calibrar Ponto
[ Calibrar MAP
Calibrar Sonda

leracdo (Cut-Off]

o’ Config. Dispositivos CAN
O Zerar Odometro parcial
X Senha

il Verificar Avarias

- Reset Total

< Reset Basico

Atualizar Mdédulo

Sempre verifique a altitude de onde vc esta para efetuar esta calibracao, visto
gue ao sair pra um lugar com altitude diferenciada ele se ajustara

automaticamente, ajudando a sempre ter o mesmo acerto em diferentes lugares

B sensor map - O X

Clique nas flechas para mudar o valor de calibragdo até o valor do
instrumento ficar igual ao valor de referéncia.
' 1 '

, ) 3 v, A
N ) \ 4
~ »

Calibrar Autométicol ICancelarl | Ok I




9.16. Sensor MAP externo

Em motores aspirados que utilizam o coletor de admisséo original, &€ possivel
aproveitar o sinal do sensor MAP que esta fixado no coletor. O sinal do MAP
original pode ser ligado em qualquer uma das 7 entradas configuraveis (branco
1 ao 7) e quando a entrada esta configurada como MAP externo, o MAP
integrado € ignorado. Apos ligar e configurar a entrada € necessario fazer a
calibracdo do sensor para que a leitura figue em 0,0 BAR com o motor desligado.

Exemplo de ligacdo de sensor MAP GM/VW com temperatura de ar integrado:

Branco 1 ao 7 MAP
Positivo 5V

Entrada Branco 1 ao 7 Temp. AR

Negativo da Bateria

Entradas

Branco 1 | Map Externo v

Tensédo 1 0,50@ V  Pressdo 1 -0,90@ bar
Tensédo 2 4,50@ V  Presséo 2 6,00@ bar

Filtro ‘ ZOE

Branco 2 Temperatura do Motor v | Fiat v
Branco 3 Sinal de Fase v
Branco 4  Temperatura do Ar v | Fiat v
Branco 5 | Pressdo Oleo v | SPI-14 v
Branco 6  Pressdo Combustivel v SPI-14 v

Branco 7 | Tensao Referéncia RPM v

10. ATUADORES



10.1. Bicos Injetores

A T4000 dispbe de 4 saidas para controle direto de injetores. Em cada uma delas
é possivel ligar até 2 injetores de alta impedancia (acima de 12 ohms) ou 2 de
média impedancia (8 a 12 ohms). Para ligar um nimero maior de injetores de
alta impedancia por saida ou para injetores de baixa impedancia (2 a 8 ohms) e

obrigatoério o uso do médulo externo PEAK HOLD.

Atencéo:
Pode ser ligado até 4 injetores por saida sendo que acima de 2 e obrigatorio para

bicos de alta ou baixa impedéancia o uso do moédulo externo PEAK HOLD.

As saidas sdo compostas pelos fios azuis, numerados do 1 ao 4. E recomendada
a ligacdo individual dos injetores para poder utilizar os recursos de injecao
sequencial e corre¢des individuais por cilindro. Recomendamos que a ordem dos
cilindros siga a ordem das saidas, exemplo: saida 1 cilindro 1, saida 2 cilindro 2,
saida 3 cilindro 3, saida 4 cilindro 4. A ordem dos pulsos de injecdo e o modo de
injecdo (Sequencial, Semisequencial ou Normal) vai ser definida na aba
“Configuracdes de Injecao” dentro de “Configuracbées do Motor”. A ordem de
ignicdo, configurada nas Caracteristicas do Motor também € levada em

consideracao.

Configuragdes de Injegdo Banca A
Sincronismo da Injegdo | Final do Pulso v Modo de Injeéo = Sequencial v
Combustivel | Gasolina v Dead Time dos Injetores | Sequencial ms

Semissequencial

Mapa de Injegio | Simplificado v Ativar Corregdes
Todos Juntos

Ndmero de Saidas

Customizado

Injetores por Saida
Vazdo dos Injetores

Vazdo da Banca




Para utilizar o recurso de injecdo sequencial é necessario que a leitura de rotacao
seja feita através de roda fénica em conjunto com o sensor de fase no comando
para o sincronismo. Caso a leitura de rotacao seja feita usando o distribuidor, é
necessario que ele seja com a 12 janela maior (mesmo sistema que equipa o0 VW
AP Mi). Para injecdo semisequencial é necessario apenas roda fénica ou

distribuidor com a 12 janela maior.

Atencéo:

Para que as correcbes sejam ativadas e necessario que marque em ‘Ativar

Correcdes” conforme exemplo abaixo na Banca A como na Banca B.

Banca A

Modo de Injegdo | Semissequencial v
Dead Time dos Injetores 0,30 @ ms
Ativar Corregdes
Ndmero de Saidas 3
Injetores por Saida 2 (=]
Vazéo dos Injetores 40 @ Ib/h
Vazdo da Banca 240 Ib/h

10.2. Exemplo 1 - Semisequencial 1 Bancada 2 Bicos por Saida:



Configuragdes de Injecao

Sincronismo da Injecdo | Final do Pulso

Combustivel | Gasolina

Mapa de Injecio | Simplificado

Banca A
Modo de Injecdo
Dead Time dos Injetores
Ativar Corregoes
Numero de Saidas
Injetores por Saida
Vazdo dos Injetores

Vazdo da Banca

| Semissequencial v
-~
030%
-~
2 v
-~
215
-~
405
160

ms

Ib/h
Ib/h



Cinza 1| Ignigio Cil. 1 v| 0-5v/1A [Testar

Cinza 2 | Ignigado Cil. 2 v| 0-5V/1A |[Testar

Cinza 3 | Ignigao Cil. 3 ¥| 0-5V/1A (Testar|

Cinza 4 | Ignigdo Cil. 4 v| 0-5V/1A [Testar

Cinza 5 \ Bomba Combustivel v| 0-5V/1A [Testar

Cinza 6 | * Sem Fungdo * v 0-5V/1A

Cinza 7 | * Sem Fungao * v 0-12V/1A

Cinza 8 | * Sem Funcdo * v| 0-12v/1A

Azul 1 | Injetor A Cil. 1/4 v| Neg./5A [Testar

Azul 2 | Injetor A Cil. 2/3 ¥ | Neg./5A |Testar

Azul 3 | * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A

Azul 4 | * Sem Fungdo * ¥ \ Neg. / 5A
Saida Azul 1
Injetor/Configuravel

Saida Azul 2
Injetor/Configuravel

12V Poténcia
(=2

Cilindro 1 Cilindro2 Cilindro3 Cilindro 4

10.3. Exemplo 2 - Semisequencial 2 Bancadas 4 Bicos por Saida:

Abaixo, exemplo com duas bancas de injetores independentes para motores 4

cilindros.



Banca A Banca B

Modo de Injecdo | Todos Juntos v Modo de Injecéo | Todos Juntos v
Dead Time dos Injetores 0,30 : ms  Dead Time dos Injetores 0,30 : ms
Ativar Corregdes Ativar Corregdes
Nurmero de Saidas 15 Nimero de Saidas 115
Injetores por Saida 4 % Injetores por Saida 4
Para ligar mais de 2 iqigfores Para ligar mais de 2 injetores
eém uma mesma soida € em uma mesma scida €
necessario PEAK&HOLD. necessario PEAK&HOLD,
Vazdo dos Injetores [ 40@ Ib/h Vazio dos Injetores 40@ Ib/h
Vazdo da Banca 160 Ib/h Vazdo da Banca 160 Ib/h
gk | 2 | 3 | 4 gk | 2
2 414 [ O 1/ [
Eisl=ls e Injecso | 2|
Eci=lnls =
[ JMEDmm =

Obs: Para ligar mais de 2 injetores em uma mesma saida € necessario Peak &
Hold.

Cinza 1| Ignigao Cil. 1 ¥ 0-5V/1A |Testar
Cinza 2 | Ignigdo Cil. 2 v | 0-5V/1A |[Testar,
Cinza 3 | Ignigdo Cil. 3 ¥ 0-5V/1A |Testar
Cinza 4 | Ignigao Cil. 4 ¥ | 0-5V/1A [Testar
Cinza 5 | Bomba Combustivel ¥ 0-5V/1A [Testar
Cinza 6 | * Sem Fungdo * Y1 0-5V/1A
Cinza 7 | * Sem Fungao * v 0-12V/1A
Cinza 8 | * Sem Funcdo * Y 0-12V/1A
Azul 1 | Injetor A Cil. 1/2/3/4 ¥ | Neg./5A |[Testar|
Azul 2 | Injetor B Cil. 1/2/3/4 ¥ | Neg./5A |[Testar
Azul 3 | * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A
Azul 4 | * Sem Funcdo * ¥ | Neg./5A




Saida Azul 1
Injetor/Configuravel

12V Poténcia

2

Primeira Bancada de Injetores Saida Azul 2

Injetor/Configuravel

12V Poténcia

=

Segunda Bancada de Injetores

10.4. Exemplo 3 - Semisseguencial 3 Saidas 3 Bicos por Saida.

Caso opte em instalar a T4000 em um motor 6 cilindros também é possivel fazé-
lo semissequencial utilizando entdo as 3 saidas de injetores e ligando-0s assim
nos seus respectivos cilindros pares. A formatacao ficaria assim: Saida Azul 1
cilindros 1-6, Saida Azul 2 cilindros 2-5 e Saida Azul 3 cilindros 3-4.

Saida Azul 1
Injetor/Configuravel

Saida Azul 2
Injetor/Configuravel

Saida Azul 3
Injetor/Configuravel

12V Poténcia

=

Cilindro1 Cilindro2 Cilindro3 Cilindro4 Cilindro5 Cilindro 6



Banca A

Modo de Injecdo K Semissequencial v

Dead Time dos Injetores

Ativar Corregdes

Nidmero de Saidas 3
Injetores por Saida 2 [=]
Vazdo dos Injetores 40 E Ib/h
Vazédo da Banca 240 Ib/h

Saidas
Cinza 1| Ignigdo Cil. 1 0-5V/1A [Testar
Cinza 2 | Ignigdo Cil. 2 0-5V/1A |Testar Seq ] ‘ 2
Cinza 3 | Ignigao Cil. 3 0-5V/1A |Testar ~,
Cinza 4 | Ignigdo Cil. 4 0-5V/1A |Testar
Cinza 5 | Bomba Combustivel 0-5V/1A |Testar L v
Cinza 6 | * Sem Fungdo * 0-5V/1A
Cinza 7 | * Sem Fungdo * 0-12V/1A v
Cinza 8 | * Sem Fungao * 0-12V/1A v
Azul 1 | Injetor A Cil. 1/6 Neg./5A  |Testar
Azul 2 | Injetor A Cil. 2/5 Neg./5A  |Testar
Azul 3 | Injetor A Cil. 3/4 Neg./5A  |Testar
Azul 4 | * Sem Fungdo * Neg. / 5A

11. CONFIGURACAO DE IGNICAO

A T4000 dispde de 6 saidas para controle de igni¢cdo. As saidas podem controlar
diretamente bobinas com maddulo de ignicdo integrado; caso a bobina néo

possua modulo integrado € necessario o uso do ISD INJEPRO.

As saidas sdo compostas pelos fios cinzas numerados de 1 ao 6; quando for
utilizado o sistema de multi-bobinas (uma por cilindro) é recomendada a ligacao
das saidas na ordem de igni¢do. O tipo de ignicdo (sequencial ou centelha
perdida) serdo definidas pelo usuario no software dedicado, ou através do

maodulo T4000 no menu “Configuragao de Ignigao”.

A sequéncia da ordem de ignicdo é de acordo com a ordem numérica e a

sequéncia dos fios numerados segue a ordem crescente.



Exemplo: Saida ignicdo 1 esté relacionado com o fio cinza 1, saida ignicao 2
relacionado com o fio cinza 2, saida ignicdo 3 relacionado com o fio cinza 3 e

assim sucessivamente.

11.1. Exemplo de configuragdo bobinas Individuais

Motor 4 cilindros com ordem de igni¢cdo 1-3-4-2 ligacdo sequencial (usar
fase)

Cilindro 01 - Saida Ignicdo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicéo 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicdo 3 — Fio Cinza 03

Cilindro 04 - Saida Ignicdo 4 — Fio Cinza 04

WO Uny o
Corte de Combustivel na Desaceleracdo (Cut-Off)
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

B8 Fungdes de Arrancada

Sinal de Ignicdo | ISD/Bobina com Ignigdo  ~

Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80 E ms
~ Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagio Dwell Final 2,60 E ms

Controle de Tragdo por Ponto ~

Saida de Ignicio | Multi Bobinas
Corregéo Apds o 2-Step i B e

Corte de Seguranga
/¥ Alertas
Configuragées

Modo de Ignigdo | Sequencial

Mapa de Ignigio | Completo

SEMI |2 ‘3 |45 ‘5'
Sinal Fase 1|
Configuragées de Injecdo 2 v
Configuragées de Ignicao e 7
% Sensores e Calibragdes =

Entradas
CAN

Caracteristicas do Motor
Sinal RPM

v

Motor 4 cilindros com ordem de igni¢éo 1-3-4-2 ligacédo centelha perdida
Cilindro 01 - Saida Ignicédo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicéo 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicéo 3 — Fio Cinza 03

Cilindro 04 - Saida Ignicéo 4 — Fio Cinza 04



IO Ui/ Uit

Corte de Combustivel na Desaceleracdo (Cut-Off)
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

[tmmmmetone T

8 Fungdes de Arrancada Sinal de Ignigdo | ISD/Bobina com Ignicdo v
Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,805 ms

~ Controle de Arrancada (2-Step) ) —~
Controle de Rotagido Dwell Final 2,60 %] ms

Controle de Tragdo por Ponto &

Corregéo Apos o 2-Step
Corte de Seguranga

/2, Alertas
Configuragées

Caracteristicas do Motor

Saida de Ignigio | Multi Bobinas

Modo de Ignigio ECenteIha Perdida

Tipo de Bobina | Individual

Mapa de Igni¢io | Completo

112|3(4|5(6
Sinal RPM e ] | I | |
Sinal Fase 1) Y/
Configuragées de Injecdo 2 v v
Conum oesdeln o i‘., 7
Q Sensores e Calibragées —
98 4 v v

Entradas
CAN

Motor 4 cilindros Subaru ignicéo 1-3-2-4 ligacéo sequencial (usar fase)
Cilindro 01 - Saida Ignicédo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicao 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicédo 3 — Fio Cinza 03

Cilindro 04 - Saida Ignicdo 4 — Fio Cinza 04

|

WO Ul Uil
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off)
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

88 Fungdes de Arrancada Sinal de Ignigdo | ISD/Bobina com Ignicdo
Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,805 ms
~ Controle de Arrancada (2-Step) o~
Controle de Rotagdo Dwell Final 2,60 ] ms
gz:‘r::a': i;:,”s"‘gaz‘" ;"‘:PP°"‘° Saida de Ignigio | Multi Bobinas v
Corte de Seguranga Modo de Igniéo | Sequencial v
/8. Alertas
Configuragées ! {
Mapa de Igni¢io | Completo v
Caracteristicas do Motor ! o |2 \3 ‘4 | 5 |6
Sinal RPM -
Sinal Fase 1
Configuragées de Injecdo 2 V|
T — s
%% Sensores e Calibragées = S
4

Entradas
CAN

Motor 4 cilindros Subaru igni¢cédo 1-3-2-4 ligagcéo centelha perdida
Cilindro 01 - Saida Ignicao 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicdo 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicdo 3 — Fio Cinza 03

Cilindro 04 - Saida Ignicéo 4 — Fio Cinza 04



WO Uiy o =
s el _
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

B8 Funcdes de Arrancada
Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80
~ Controle de Arrancada (2-Step)

Sinal de Ignicdo | ISD/Bobina com Ignigdo

< PIEE] <
3
a

Controle de Rotagédo Dwell Final 2,60 ms
Controle de Tragdo por Ponto . o : .
I Multi Bobinas

Corregéo Apos o 2-Step Saidaide Ignisia;

Corte de Seguranga Modo de Ignigéo | Centelha Perdida v
Gl 5 - Tipo de Bobina | Individual v

Configuragées

Mapa de Ignigéo | Completo v

Caracteristicas do Motor =l | 5 I 4 | n | 5 lﬁ

Sinal RPM

Sinal Fase 1

Configuragées de Injecdo 2 v v
Configurages de Ignicao e —
5 2 3 W
Q‘ Sensores e Calibragdes

Entradas
CAN

Motor a AR ignicdo 1-4-3-2 ligacao sequencial (usar fase)
Cilindro 01 - Saida Ignicédo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicéo 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicao 3 — Fio Cinza 03

Cilindro 04 - Saida Ignicdo 4 — Fio Cinza 04

IGO0 Uy Oin =
ol Desoliraglo ol I_
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

B8 Fungdes de Arrancada Sinal de Ignicdo | ISD/Bobina com Ignigdo  ~

Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80
~ Controle de Arrancada (2-Step)
Controle de Rotagio Dwell Final 2,60
g:;‘::: "A:l’:ga;_;:;"""“’ Saida de Ignicio | Multi Bobinas
Corte de Seguranga Modo de Ignicdo | Sequencial 7
/9. Alertas
Configuragées

ms

ms

< <Pl

Mapa de Ignigio  Completo v
Caracteristicas do Motor =l |2 |3 |4 |5 ‘6
Sinal RPM

Sinal Fase 1V
Configuragées de Injecdo 2 v
: 5
%% Sensores e Calibragses

Entradas
CAN

4 v

Motor a AR ignicdo 1-4-3-2 ligacao centelha perdida
Cilindro 01 - Saida Ignicdo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicdo 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicdo 3 — Fio Cinza 03

Cilindro 04 - Saida Ignicdo 4 — Fio Cinza 04



: WG Oy Uit
s lemeCED —
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

8 Fungdes de Arrancada Sinal de Ignicdo | ISD/Bobina com Ignigdo

Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80 % ms

~ Controle de Arrancada (2-Step) I Ta
Controle de Rotagio Dwell Final 2.60 5 s
Controle de Tragso por Ponto Saida de Ignicio | Multi Bobinas v
Corregéo Apos o 2-Step

Corte de Seguranga Modo de Ignicdo
V. Alertas -
" — Tipo de Bobina | Individual v
Configuragées _
Mapa de Ignigdo | Completo v
Caracteristicas do Motor | sl | 2 I 3 ‘ 4 | 5 \ 6
Sinal RPM fSeq.
1v v

Sinal Fase

Configuragées de Injecio 2 AR
Conflura Ges de Ignicdo 3 7

‘% Sensores e Calibragoes
Entradas
CAN

Motor Marea 5 cilindros ordem de ignicdo 1-2-4-5-3 ligacéo sequencial (usar

fase)

Cilindro 01 - Saida Ignicédo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicéo 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicao 3 — Fio Cinza 03
Cilindro 04 - Saida Ignicdo 4 — Fio Cinza 04

Cilindro 05 - Saida Ignicéo 5 — Fio Cinza 05

IO Uy O i
e e _
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

B! Funcdes de Arrancada Sinal de Ignigo | 1SD/Bobina com Ignicdo o
Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80 g ms

~ Controle de Arrancada (2-Step) N e
Controle de Rotagio Dwell Final 2,60 5 ms

Controle de Tracao por Donto Saida de Ignigdo  Multi Bobinas

Corregéo Apds o 2-Step

Corte de Seguranga Modo de Ignigéo | Sequencial
/3, Alertas
Configuragées
Caracteristicas do Motor ) ol |Z ‘ 3 |4 | 5 IG
Sinal RPM 2
1/

Sinal Fase
Configuragdes de Injecdo 2 v
-~
3 v

ﬁ Sensores e Calibragoes

Entradas 4 Ci
CAN 5 7
- Seniore?deVglmifiade ;
Motor 6 cilindros em linha ignigdo 1-5-3-6-2-4 ligacao sequencial (usar fase)

Cilindro 01 - Saida Ignicdo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicdo 2 — Fio Cinza 02

Cilindro 03 - Saida Ignicdo 3 — Fio Cinza 03
Cilindro 04 - Saida Ignicdo 4 — Fio Cinza 04

Cilindro 05 - Saida Ignicdo 5 — Fio Cinza 05



Cilindro 06 - Saida Ignicdo 6 — Fio Cinza 06

WITO Uiy Ui
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off) _
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado . = —

B! Fungdes de Arrancada Sinal de Ignicdo | ISD/Bobina com Ignicdo  ~
Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80 5 ms

~ Controle de Arrancada (2-Step) 7

Controle de Rotagdo Dwell Final 2,60 ] ms
Sormle e s o Said de gnigéo | Mult Bobinas v
Corte de Seguranga Modo de Ignicdo | Sequencial

/%, Alertas
Configuragées

Mapa de Ignigdo | Completo
Caracteristicas do Motor el |2 ‘ 3 |4 | 5 } 6
Sinal RPM s
Sinal Fase 1V
Configuragées de Injecdo 2 Vi
B

% Sensores e Calibrages |-
Entradas _4 .
CAN 5 V!

~ Sensores de Velocidade —E 7
Configuragées Avangadas
Saidas
Motor 6 cilindros em linha ignicdo 1-5-3-6-2-4 ligacao centelha perdida

Cilindro 01 - Saida Ignicdo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 - Saida Ignicéo 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 03 - Saida Ignicédo 3 — Fio Cinza 03
Cilindro 04 - Saida Ignicdo 4 — Fio Cinza 04
Cilindro 05 - Saida Ignicao 5 — Fio Cinza 05

Cilindro 06 - Saida Ignicao 6 — Fio Cinza 06

WItO Ui/t
St s Demodige o0, _
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

8 Funcdes de Arrancad Sinal de Ignigdo | ISD/Bobina com Ignigdo
Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80 % ms

~ Controle de Arrancada (2-Step) 5 —
Controle de Rotagéo Dwell Final 2,60 ms

Controle de Tragdo por Ponto

i igdo | Multi Bobinas
Corregdo Ap6s o 2-Step Saida de lgnico)

Corte de Seguranga Modo de Ignicdo | Centelha Perdida v
ebiAlertss L0 Tipo de Bobina | Individual
Configuragées
Mapa de Ignigdo | Completo v
Caracteristicas do Motor el ]2 ] 3 |4 I 5 |6
Sinal RPM
Sinal Fase 1 v
Configuragdes de Injecdo 2 v V|
Configuragdes de Ignicéo z 7
‘g Sensores e Calibragées =
Entradas 4 v
CAN 5 v v
~ Sensores de Ve!ocidade 6 7
Configuragées Avangadas
Saidas

11.2. Exemplo de configuragdo bobina Dupla
Motor 4 cilindros com ordem de ignicdo 1-3-4-2 com bobina dupla

Cilindro 01 e 04 - Saida Ignicdo 1 — Fio Cinza 01



Cilindro 02 e 03 - Saida Ignicdo 2 — Fio Cinza 02

WO Uiy O
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off)
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado

W08 Fungées de Arrancada

Corte de Aquecimento

Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagdo

Controle de Tragdo por Ponto

Corregdo Apds o 2-Step

Corte de Seguranqa

/8. Alertas

Configuragées

Caracteristicas do Motor
Sinal RPM
Sinal Fase

Entradas
CAN

Sinal de Ignigdo
Dwell Inicial
Dwell Final
Saida de Ignigdo
Modo de Ignigéo
Tipo de Bobina
Mapa de Ignigdo

ISD/Bobina com Ignigdo

2,805

ms

2,60

ms

Multi Bobinas

Centelha Perdida

Dupla

Completo

""'1|2|3l4|5|5
1

v

~

w
<

'S
<

Motor 4 cilindros Subaru igni¢cédo 1-3-2-4 com bobina dupla

Cilindro 01 e 02 - Saida Ignicdo 1 — Fio Cinza 01

Cilindro 03 e 04 - Saida Ignicdo 2 — Fio Cinza 02

WO Uiy O
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off)
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado

#88 Fungées de Arrancada

Corte de Aquecimento

Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagdo

Controle de Tragdo por Ponto

Corregdo Ap6s o 2-Step

Corte de Seguranqa

/8. Alertas
Configuragées

-

Caracteristicas do Motor
Sinal RPM
Sinal Fase

Configuragées de Injecdo

B T —
Entradas
CAN

Sinal de Ignicdo
Dwell Inicial
Dwell Final
Saida de Ignigdo
Modo de Ignigéo
Tipo de Bobina

Mapa de Ignigéo

ISD/Bobina com Ignigdo

2,80

2,60

ms

Multi Bobinas

< JPIEET

Centelha Perdida

Dupla

Completo
i |2|3l4|5|6

1 v

Motor a AR ignicéo 1-4-3-2 com bobina dupla

Cilindro 01 e 03 - Saida Ignicdo 1 — Fio Cinza 01

Cilindro 02 e 04 - Saida Ignicdo 2 — Fio Cinza 02

WO Uiy O
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off)
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado

88 Fungées de Arrancada

Corte de Aquecimento

Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagdo

Controle de Tragdo por Ponto

Corregdo Ap6s o 2-Step

Corte de Seguranqa

/8, Alertas
Configuragées

Caracteristicas do Motor
Sinal RPM
Sinal Fase

CAN

Sinal de Ignigdo
Dwell Inicial
Dwell Final
Saida de Ignigdo
Modo de Ignicdo
Tipo de Bobina
Mapa de Ignigéo

ISD/Bobina com Ignigdo

2,80

ms

2,60

ms

Multi Bobinas

< KPR

Centelha Perdida

Dupla

Completo

“"1|2|3l4l5|6
1

Motor 6 cilindros em linha igni¢céo 1-5-3-6-2-4 com bobina dupla




Cilindro 01 e 06 — Saida Igni¢édo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 02 e 05 — Saida Ignicao 2 — Fio Cinza 02

Cilindro 03 e 04 — Saida Igni¢édo 3 — Fio Cinza 03

WIUO Ul Ui N
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off) |
Start/Stop |

Controle Ar-Condicionado . = — ]
S sinel e ot (IS i bt |
Corte de Aquecimento Dwell Inicial 2,80 3‘ ms
~ Controle de Arrancada (2-Step) 7
Controle de Rotagéo Dwell Final 2,60 j ms
gzz::;tz‘sa?;;’;:""“’ Saida de Ignigdo | Multi Bobinas v
Corte de Seguranga Modo de Ignigéo | Centelha Perdida ¥
#AyHlerins . - Tipo de Bobina | Dupla X
Configuragées
Mapa de Ignigio A Completo 4
Caracteristicas do Motor Sua
Sinal RPM e |‘2|3|4|5‘6
Sinal Fase | 1]+
Configuragdes de Injecdo 2 V|
el
q Sensores e Calibragées B
Entradas 4
CAN 5 v
~ Sensores de Velocidade & v
Configurag6es Avancadas
Saidas

Motor V8 ignig&o 1-8-4-3-6-5-7-2 com bobina dupla
Cilindro 01 e 06 — Saida Igni¢cédo 1 — Fio Cinza 01
Cilindro 03 e 05 — Saida Ignicao 2 — Fio Cinza 02
Cilindro 04 e 07 — Saida Ignicédo 3 — Fio Cinza 03

Cilindro 02 e 08 — Saida Ignic&o 4 — Fio Cinza 04

Comando Variavel On/Off
Booster

Anti-lag

Shift-Light Externo Sinal de Ignigdo | ISD/Bobina com Igni¢do  ~
Shift-Light Painel =
Nitro On/Off Dwell Inicial 2,80 ms
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off) Dwell Final 2.60 ,% fiis
Start/Stop S—h .S
Controle Ar-Condicionado Saida de Ignigdo = Multi Bobinas Y.

B8 Fungdes de Arrancada
Corte de Aquecimento
+ Controle de Arrancada (2-Step) Tipo de Bobina | Dupla
Controle de Rotagdo
Controle de Tragao por Ponto

Modo de Ignicéo Centelha Perdida

Mapa de Ignigéo | Completo

Corregdo Apds o 2-Step =l \ M[sl‘Is‘s

R Al:;;te de Seguranca ; Oooooo
Configurages _ZDDD,:]D
s00®O00

g'aralc:‘e;;:ticas do Motor Sequéncia de Ignigdo ;D oo (|

Sinal Fase | sMO00004d
; somooofd
1O00MO00

Entradas s100 oo

CAN

Atencéo:

Quando a leitura de rotagdo esta sendo feita através do distribuidor, ou estiver
usando o distribuidor apenas para distribuir a centelha, deve-se utilizar o fio cinza
n° 01 ao n° 08.



Saida - Ignicao distribuidor

Saidas

Cinza 1 | Ignicdo Distribuidor vi 0-5V/1A
Cinza 2 | * Sem Fungao * v| 0-5V/1A
Cinza 3 | * Sem Fungao * Y| 0-5V/1A
Cinza4 | * Sem Fungao * v 0-5V/1A
Cinza 5 Bomba Combustivel ¥| 0-5V/1A
Cinza 6 | Eletroventilador 1 Y| 0-5V/1A
Cinza 7 | * Sem Funcao * v 0-12V/ 1A
Cinza 8 | * Sem Fungao * Y1 0-12V/ 1A
Azul 1| Injetor A-1 ¥ | Neg./5A
Azul 2 | Injetor A-2 ¥ | Neg./5A
Azul 3 | Injetor A-3 ¥ | Neg./5A
Azul 4 | Injetor A-4 ¥ | Neg./5A

11.3. Exemplos de ligagcdo de bobinas e configuragéo

Exemplo 1

Sistema com apenas uma bobina simples de 3 fios com mddulo de ignicdo
integrado utilizando o distribuidor para distribuir a centelha. Neste caso vocé
poderd utilizar as saidas cinza n°1 ao n°8. No menu de configuracdes de saidas,
configure esta saida como “Ignicdo Distribuidor” e saida de ignicdo
“Distribuidor” no menu configuracdes de ignicdo, selecione o sinal de ignicéo
como “ISD/Bobina com ignigao”. Neste tipo de configuracdo, as saidas cinzas
de 2 a 8 ficam livres para ser utilizadas em outras fungdes.

Dwell recomendado: 3,20 Inicial X 2,80 Final.



Configuracao de Igni¢ao Configuragao Saidas

Sinal de Ignigdo | ISD/Bobina com Ignicdo Cinza 1 Ignicdo Cil. 174 0-5V/1A

Dwell Inicial 2805 ms Cinza 2 | Ignigdo Cil. 2/3 0-5v/1A

Dwell Final 2,60 5 ms Cinza3 " Sem Fungdo * 0-5V/1A

Saida de Ignigdo - Distribuidor v Cinza4 " Sem Funcio * 0-5V/1A

Cinza 5 " Sem Fungdo * Y| 0-5V/1A

2 1 Cinza 6 * Sem Fungdo * 0-5V/1A

+12V Poténcia (Positivo) I Mapa de Ignigio | Simplificado ICm:a 7 | Ignido Distribuidor 0-5v/ YAI
Saida Cinza 1 ao 8 - Ignicéo Distribuidor b 5|6 Cinza & * Sem Fungdo * 0-5V/1A
Azul 1 * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A
'| Terra Poténcia (Chassi) Azl 2 |*Sem Funggo <] Neg./3
I — Azul 3 " Sem Fungdo * ¥ | Neg./SA
= Azul4  * Sem Fungdo * V| Neg./5A

Dica: Quanto maior o numero de cilindros, menor sera o tempo para bobina
carregar, descarregar e descansar, entdo monitore a temperatura do modulo de
ignicdo da bobina e caso esteja aquecendo demasiadamente, diminua

rapidamente o Dwell.

Exemplo 2

Sistema com apenas uma bobina simples de 2 fios sem moddulo de ignicdo
integrado e com amplificador de centelhas (moédulo de ignicdo capacitivo)
utilizando o distribuidor para ler rotagcdo ou roda fonica para ler rotacdo e o
distribuidor apenas para distribuir a centelna. No menu de configuracbes de
saidas,do Cinza n°l ao n°8 configure uma delas como “Igni¢ao Distribuidor”
e saida de ignicao “Distribuidor” no menu configuracdes de igni¢éo, selecione

o sinal de ignicdo como “MSD/Sinal Negativo”.

Este tipo de modulo aplica um Dwell fixo a bobina, tornando-se dispensavel esta

configuracdo no menu.

Vermelho Grosso - Positivo da Bateria

Preto Grosso - Terra no Bloco do Motor

Vermelho Fino - Positivo 12V Pés-Chav Ign|g§o
Fio cinza 1 ao 8 Branco - Entrada (Points) . Capacitiva

Preto - Negativo Bobina

Exemplo 3

Motor 4 Cilindros com uma bobina dupla SEM DRIVE DE IGNICAO INTERNO
como a de GM Astra/Vectra em conjunto com o ISD-2 trabalhando em centelha

perdida. O fio cinza 01 aciona o canal do ISD referente aos cilindros 1 e 4, e o



fio Cinza 02 aciona o canal do ISD referente aos cilindros 2 e 3. A configuracao
de ignicdo deve ser configurada como “Centelha Perdida” No menu
configuracdes de ignicéo, selecione o sinal de ignicdo como “ISD/Bobina com

ignicao” e saida de ignicdo como “Multi Bobina”.

Dwell recomendado: 3,40 Inicial x 3,20 Final.

Cinza 2 - Saida Ignigéo Cil. 2/3 Configuragao de Igni¢dao

Cinza 1 - Saida Ignigéo Cil. 1/4 Sinal de Ignic3o | ISD/Bobina com Ignicdo

Dwell Inicial 2.80 '%‘ ms

Dwell Final 2,60 '%1 ms

Saida de Ignicdo | Multi Bobinas

Modo de Ignicéo | Centelha Perdida

ISD 2

Tipo de Bobina  Dupla

Saida ISD Cil. 1/4 I
I I Mapa de Ignicio  Completo
Saida ISD Cil. 2/3 e p—
: , NSEE
I +12V Poténcia (Positivo) v
Chassi u] I I | x Chassi - ‘ -
_ -, Pino 1: Saida 11SD Cil. 1/4 | 3¢
m Pino 2: +12V Poténcia 4 v
Pino 3: Saida 2 ISD Cil. 2/3
Exemplo 4

Motor 4 cilindros em linha (Ordem de explosédo 1-3-4-2) com 4 bobinas SEM
DRIVE DE IGNICAO de FIAT Marea, em conjunto com o ISD-4 trabalhando em
modo sequencial. As entradas do ISD devem ser ligadas de acordo com a ordem
de ignicédo dos cilindros; A ignicdo deve ser configurada como “Sequencial”
(essa opcéo so vai estar disponivel quando uma das entradas estiver configurada
como “Sinal de Fase”). Selecione o sinal de ignigdo como “ISD/Bobina com
ignicdo” e saida de ignicdo como “Multi Bobina”. Dwell recomendado: 2,80

Inicial x 2,20 Final.



Cinza 4 - Saida Ignicdo Cil. 4
Cinza 2 - Saida Ignicéo Cil. 2
Cinza 1 - Saida Ignicéo Cil. 1
Cinza 3 - Saida Igni¢éo Cil. 3

Chassi

Chassi Chassi Chassi

SaldaISD Cil. 3
Saida ISD Cil. 1

Exemplo 5

Saida ISD Cil. 2

+12V Poténcia

Saida ISD Cil. 4

Cilindro 1

Cilindro2 Cilindro 3  Cilindro 4

ﬁ Pino 1: Saida ISD
3 - Pino 2: Negativo Chassi
I l i Chess| - Pino 3: +12V Poténcia

Configuragdo de Ignigao

Sinal de Ignicdo | ISD/Bobina com Igni¢io  ~

Dwell Inicial 2,80% ms
Dwell Final z,eoﬁ ms

Saida de Ignigo  Multi Bobinas

Modo de Ignicio = Sequencial

Mapa de Ignigdo = Simplificado

Configuragdo Saidas
Cinza 1| Ignigdo Cil. 1
Cinza 2  Ignigdo Cil. 2
Cinza 3 Ignicdo Cil. 3
Cinza4  Ignigdo Cil. 4
Cinza 5 * Sem Fungdo *
Cinza 6 * Sem Fungdo *

Cinza7 * Sem Fungdo *

P ®» r FFPE PP

Cinza 8 * Sem Fungdo *
Azul 1| * Sem Fungdo * ¥ Neg./5A
Azul 2 | * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A

Azul4 | * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A

Motor 4 cilindros em linha (Ordem de explosédo 1-3-4-2) com 4 bobinas SEM

DRIVE DE IGNICAO de FIAT Marea em conjunto com o ISD-4, trabalhando no

modo centelha perdida utilizando 4 saidas de igni¢do. As entradas do ISD devem

ser ligadas de acordo com a ordem de ignicédo dos cilindros. A configuragéo de

ignicdo deve ser configurada como “Centelha Perdida”. Selecione o sinal de

ignicdo como “ISD/Bobina com igni¢cao” e saida de ignicdo como “Multi

Bobina”.

Dwell recomendado: 2,80 Inicial x 2,20 Final.



Cinza 4 - Saida Ignicdo Cil. 4 Chassi Chassi Chassi Chassi
Cinza 2 - Saida Ignicio Cil. 2 _— % % %

Cinza 1 - Saida Ignicdo Cil. 1

Cinza 3 - Saida Ignicdo Cil. 3

— —— —_—
o
= e
+12V Poténcia
® - o~ T
3] (5] o &)
o o) (o] [a)
7] 7} 73 @
2 ] ® ®
S 8 3 L
B s 4 ®
» 7] » »

Cilindro 1 Cilindro2 Cilindro 3  Cilindro 4
-
- Pino 1: Saida ISD
i s Pino 2: Negativo Chassi
Chassi n || I F | 4 l | = Chassi Plio 3492 Bolbrida

Exemplo 6

Bobina do Gol G6 Cdadigo 030905110b

Cinza

Sinal de Ignigdo

Ov

Saida de lgnicdo
Modo de Ignicdo
Tipo de Bobina

Mapa de Ignicso

'S

Cinza 5
Cinza 6
7 * Sem Fungdo *

Cinza 8 * Sem Fungdo *

Azul 1
Azul 2
Azul 3

Azul 4

well Inicial

Dwell Final

Configuragio Saidas

1 Ignigdo Cil. 1
2 Ignigdo Cil. 2

Ignigdo Cil. 3
Ignigdo Cil. 4

* Sem Fungdo *
* Sem Fungdo *

* Sem Fungdo *
* Sem Fungdo *
* Sem Fungdo *

* Sem Fungdo *

Multi Bobinas
Centelha Perdida
Individual
Simplificado

SN

1SD/Bobina com Ignicio

v | Neg./SA
v | Neg./5A

Motor 4 cilindros em linha (Ordem de explosédo 1-3-4-2) com 4 bobinas do Gol

G6 de modo sequencial, os fios cinzas devem ser ligados na ordem de ignicéo

dos cilindros. A configuracdo de ignicdo deve ser configurada como

“Sequencial” (essa opc¢do sO vai estar disponivel quando uma das entradas

estiver configurada como “Sinal de Fase”). Selecione o sinal de ignicdo como

“ISD/Bobina com igni¢gao” e saida de ignicdo como “Multi Bobina”

Dwell recomendado: 2,60 Inicial x 2,20 Final.



Configuragao de Ignicao

Sinal de Ignigdo | I1SD/Bobina com Ignicdo

= o~ el = Dwell Inicial 2,80 lg‘ ms
G ($) o &) Dwell Final 2.60@ ms
o o o o
‘8. 8. ‘8. ‘G Saida de Ignigdo | Multi Bobinas v
= c = i<
= =) ) E=) Modo de Ignicao | Sequencial
c 8 s 8 s 8 s & 8 '
5 D © © @ P [0}
g3 ° £ & S 8§ =& ° £ 3 9
o U.) ® m U:) * m (I? ] n (/,) K Mapa de Ignigdo = Simplificado
o o =] [=] o o o o g
o 5 O 2 YN = Q 2 © 5 O 2 ¥ =0 [
g £ &£8 @ 28 Pc 3™ Fc A
Zz Q) O o+ z Q) O + Z 'Y O + z &) O + t
- - - - 2 v
- - - - |
3 v
[ % v
Configuragéo Saidas
1234 1234 1234 1234
Cinza 1 | Ignigdo Cil. 1 v 0-5V/1A
Cinza 2 | Ignigdo Cil. 2 ¥ 0-5V/1A
Cinza 3 | Ignigdo Cil. 3 v| 0-5V/1A
Cinza 4 | Ignigdo Cil. 4 ¥ 0-5V/1A
Cinza 5 | * Sem Funcao * ¥| 0-5V/1A
Cinza 6 | * Sem Fungdo * Y| 0-5V/1A
Cinza 7 | * Sem Fungdo * ¥| 0-5V/1A
Cinza 8 | * Sem Fungdo * v 0-5V/1A
. = . o Azul 1| * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A
Cilindro 1 Cilindro 2 Cilindro 3 Cilindro 4 <
Azul 2 | * Sem Fungao * ¥ | Neg./5A
Azul 3 | * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A
Azul4  * Sem Fungdo * v | Neg./5A
Exemplo 7

Bobina do Gol G6 Cédigo 030905110b

Motor 4 cilindros em linha (Ordem de explosédo 1-3-4-2) com 4 bobinas do Gol
G6 de modo centelha perdida. Os fios cinzas devem ser ligados na ordem de
ignicdo dos cilindros. A configuracéo de ignicdo deve ser configurada como
“Centelha Perdida”. Selecione o sinal de ignicdo como “ISD/Bobina com

ignicao” e saida de ignicdo como “Multi Bobina”.

Dwell recomendado: 2,60 Inicial x 2,20 Final.
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o
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c
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@ © 0 >
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1234
Cilindro 1

Negativo Bateria

o ™ <

(5] o (]

o o o

W0 w0 oy

O O O
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S s 5% & 58
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[22] @ m 9 @ m @
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1234 1234 1234

Cilindro 2 Cilindro 3 Cilindro 4

+12V Poténaa

Configuracao de Ignicao

Sinal de Ignicdo | ISD/Bobina com Ignicdo  ~
Dwell Inicial 2,80 “:1 ms
Dwell Final 2 60% ms
Salda de Ignicdo | Multi Bobinas P
Modo de Ignigéo | Centelha Perdida v
Tipo de Bobina | Individual
Mapa de Ignigdo | Simplificado
SNaganao
‘ 1 v
[ v ¥
L
]—_ 7 @
Configuracao Saidas
Cinza 1 | Ignigdo Cil. 1 v 0-SV/1A
Cinza 2 ' Ignigdo Cil. 2 SV/1A
Cinza 3 | Ignicdo Cil. 3 ¥ 0-5V/1A
Cinza 4 Ignicdo Cil. 4 0-5V/1A
Cinza 5 * Sem Fungdo * 0-5V/1A
Cinza 6  * Sem Funcdo * v 0-5V/1A
Cinza7 | * Sem Fungdo * “| 0-5V/1A
Cinza 8  * Sem Funcdo * 0-5V/1A
Azul 1 | * Sem Fungdo * Neg. / 5A
Azul 2 | * Sem Fungdo * ¥ | Neg./5A
Azul3 | * Sem Fungdo * Neg. / 5A
Azul4 * Sem Funcgdo * ¥ | Neg./5A

11.4. Tabela de ligag&o de bobinas individuais mais utilizadas

Bobina Aplicacdo | Tipo Ligacdo dos Pinos

FIAT/Bosch Marea Sem Modulo | Pino 1: Saida do ISD

0221 504 014 5  pelgnicao Pino 2: Terra Poténcia
cilindros Pino 3: 12V Pos-Chave (relé)
2.0 Turbo,
2.4

VW/Audi 20V, | Audi 1.8 | Sem Modulo | Pino 1: Saida do ISD

BMW 20V Turbo, de Ignigao Pino 2: Terra Poténcia
BMW 328, Pino 3: 12V PG4s-Chave (relé)
Golf 1.8
20V Turbo

FIAT/Hitachi Brava Com Modulo | Pino 1: 12V Pds-Chave (relé)

CM 11-202 1.8HGT, de Ignigao Pino 2: Terra Poténcia
Marea 1.8 Pino 3: Saida individuais
HGT




Honda/Denso  |[New Civic [Com Médulo |Pino 1: 12V PG4s-Chave (relé)
099700-101 de Ignigao Pino 2: Terra Poténcia
Pino 3: Saida Individual
GM 12611424  |Prisma, Com Médulo  |Pino 1: Terra Poténcia
Cobalt, de Ignigéo Pino 2: Terra Poténcia
Onix, LS2 Pino 3: Saida Individual
LS3,LS7 e Pino 4: 12V Pds-Chave(relé)
LS9
Volkswagen Gol G6 Com Modulo  |Pino 1: Terra Poténcia
030905110b delgnicdo  Ipjng 2: saida Individual

Pino 3:
Pino 4:

Terra de Sinal
12V PGs-Chave(relé)

11.5. Tabela de ligacdo de bobinas duplas mais utilizadas

Bobina Aplicacéo Tipo Ligacdo dos Pinos
FIAT/Bosch Uno 1.0, 1.5, | Sem Pino 1: Saida do ISD
F000ZS0103 E:I,'(ijzguas Modulo de | Pino 2: 12V Pos-Chave (relé)
Ignicéo
GM/Bosch F Astra, Sem Pino 1: Saida 1 do ISD
000 ZSO 203 F | Ipanema, Médulo de | Pino 2: 12V Pés-Chave (relé)
000 ZSO 205 Kadett, Ignicéo Pino 3: Saida 2 do ISD
Vectra 8V
GM/FIAT/Bosch | Celta, Corsa, Sem Pino 1: Saida 2 do ISD
F 000 ZSO 213 | Gol AP Flex, | Médulo de | Pino 2: 12V Pés-Chave (relé)
F 000 ZSO 222 | Montana, Ignicéo Pino 3: Saida 1 do ISD
Vectra 16V
VW/Bosch 4 Audi A3 e A4, | Com Pino 1: Fio Cinza 01
fios Gol 1.0 16| Modulo de | Pino 2: 12V Pos-Chave (relé)
F000ZS0212 Turbo, Ignicéo Pino 3: Fio Cinza 02
Gol/Golf 1.6 Pino 4: Terra Cabecote
EA 111




GM/Delphi Corsa  MPFICom Pino A: Fio Cinza 02
(arredondada) (de 1998 a Modulo de  |Pino B: Fio Cinza 01

2002 Ignicao Pino C: Terra Cabecgote

Pino D: 12V PG4s-Chave (relé)

GM/Delphi Corsa MPFI  |Com Pino 1: 12V Pdés-Chave (relé)
(quadrada) ate 1997 Modulo de  |Pino 2: Terra Cabecote
Ignicao Pino 3: Fio Cinza 01

Pino 4: Fio Cinza 02

12.  MAPAS DE INJECAO
Podemos trabalhar com 2 mapas de injec&o (simplificados ou completos (3D))
diferentes, ou seja, é possivel usar 2 bancas de injetores em um motor 4 cilindros

por exemplo, e controla-las individualmente.

Na “Configura¢des de Injecao” vocé no “Mapa de Injecao” determina o tipo de

mapa que sera trabalhado.

Configuragdes de Injecdo
Sincronismo da Injec3o | Final do Pulso v
Combustivel | Gasolina v

Mapa de Injegio | Completo v

Simplificado
Completo

Quando escolhido mapa completo a aba mostrara a tabela com diversas linhas.
Quando em mapa completo também é mostrado, na parte direita, o grafico 3D

da tabela e o grafico 2D da linha selecionada atualmente.



2D

Arquivo Conexdo Ferramentas Ajuda Sobre

B § I
. B o : irye.
Novo  Abrir  Salvar  Salvar Datalogger Analisador  : Conectar Receber Enviar  Mapa
Mapa  Mapa como Légic H japa v Mapay Atvo o B Tt stugter Austerstiics
“ = Nome | AJUSTE MAPA1
Mapa Pain Te al
[ Mapas de Injecio S
Mapas de Injecdo Modo de Visualizagio  Tempo X2
pas de Injecdo
Ajuste Rapido de Injegéo Total I
+ Malha Fechada Banca i
Configuragdes Avancadas MAP | Lenta |-0,90 |-0,80 |-0,70 |-0,60 |-0,50 |-0,40 |-030 |-020 |-0,10 |0,00 020 (040 0,60 0,80 |100 120 140 160 180 2,00

Injegdo Rapida
Débito de Combustivel
Compensagdo por Temperatura do Motor
Compensagdo por Temperatura do Ar
Compensagdo por Tenséo de Bateria
Compensagdo por TPS
Compensagao por MAP
Compensago por RPM
Partida do Motor
Enriquecimento Aps a Partida
Ajustes Individuais por Saida

B3| Mapas de Ignicio
Mapa de Ignicio x RPM
Ajuste Rapido de Ignigdo Total
Compensagio por TPS
Compensagio por MAP
Compensagao por Temperatura do Motor
Compensago por Temperatura do Ar
Ajustes Individuais por Saida

ms 1,634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6,460 7,106 ‘7,828 8588 9348 10,222 10,944

Partida do Motor
Lenta g
. Outras Fungées
Datalogger &
~ Marcha Lenta o
Configurag@es Gerais / Correcdo por Ponto
Configurag@es Solenside U - - : : . . . . : . . : .
e = T T T T T T T T T T T T T
Lifnitadox de Rotacko - 08 06 04 -02 0 02 04 05 08 1 12 14 16 18 2
Arquivo  Conexdo Ferramentas Ajuda  Sobre
YEHE . g
Novo  Abrir  Saar  Savar Datalogger Anasador | Conectar Receber Enviar Mapa Il?/g ﬂ
i Mapa  Mapa mo Légico : Mapa » Mapa, Atvo., Te . Taamatungis Austomratiias
ﬁ Nome | AJUSTE MAPA1
Mapa Paine er
Mapas de Injega
B Banca A Modo de Visualizagdo | Tempo v
Aluste Bipida'ds njscho/Total 2 Lenta [-090 [-020 [-070 [-060 [-050 [-040 [-030 [-020 [-010 [000 [020 [040 [0s0 [080 [100
~ Malha Fechada =N |
Configuragdes Avangadas 400 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,06
Injegdo Rapida 600 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2030 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,106
Déito/de Commstivel | s00 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,06
Compensagdo por Temperatura do Motor
Compensagso por Temperatusra do Ar lo00 1634 0570 | 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 25864 3040 3876 4750 5700 6460 7,06
Compensagéo por Tensdo de Bateria 1200 1634 0570 0722 0836 0912 1,026 1292 1,672 2090 2584 3,040 3876 4750 5700 6,460 7,106
Compensagdo por TPS
Compensacdo por MAP [1400 1634 0570 0722 083 012 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,06
Compensagéo por RPM 1600 1634 0570 0722 0836 012 1026 1292 1672 [GEBM2564 3040 3876 4750 5700 6460 7106
Partida do Motor [2000 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,106
Enriquecimento Apés a Partida i
Ajustes Individuais por Saida 2500 1634 | 0570|0722 0836 | 0912 1026 1292 1672 2090 2584 | 3040 3876 4750 5700 6460 7106
Mapas de Ignicio 3000 1634 0570 0722 0836 0912 1,026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,06
Mapa de Ignigdo x RPM 3500 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1,672 2090 2,584 3040 3876 4750 5700 6460 7,106
Ajuste Rapido de Ignigio Total 2= 1600 RPM
5 o o TR 4000 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,06
‘ompensacdo por ¥
Compensacdo por MAP 4500 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7106 | °
Compensacéo por Temperatura do Motor [s000 1634 0570 0722 0836 0312 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,106
Compensacdo por Temperatura do Ar > 8-
Ajustes Individuais por Saida 5500 1634 0570 0722 0836 0312 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,106
Partida do Motor 6000 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,06 6
2 m“"‘: = 6500 1634 0570 0722 0836 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3040 3876 4750 5700 6460 7,06
2 ras Fungdes ! =
. Dm,o;ge, 7000 1634 0570 0722 083 0912 1026 1292 1672 2090 2584 3,040 3876 4750 5700 6460 7,106 *
~ Marcha Lenta .
Configuragées Gerais / Correco por Ponto
Configuragées Solenéide : - . - .
Limitador de Rotagdo 1 ) H 2

No mapa completo as linhas s&o controladas por trés fatores, a primeira

7

e a

propria escala de RPM (veja a secdo Configurar Escalas), a segunda é o

parametro “Rotagcao Maxima” (se¢ado Configuragdes de Injecéo) e a terceira é o

parametro “Corte na Rotagdo Maxima” do “Limitador de Rotagédo” (secao

Limitador de Rotacao). O valor “Rotacao Maxima” determina o valor da ultima

linha do mapa, e as células das rotacbes acima do “Corte na Rotagao Maxima”

sao mostradas com fundo cinza. Ao diminuir o valor de um destes dois



parametros o numero de linhas do mapa vai diminuindo para manter a coeréncia

do mapa com as configuragdes do médulo.

Quando se esta trabalhando com mapa simplificado a tela mostra os mapas de

todas as bancas junto, com um grafico em linha delas em baixo.

&

E Mapas de Injegdo
Mapas de Injecéo
Ajuste Rapido de Injegdo Total

o o Nome | AJUSTE MAPA1

Mapas de Injecao Modo de Visualizagdo Tempo

~ Malha Fechada
Injegdo Rapida
Compensagéo por Temperatura do Motor
Compensagédo por Temperatura do Ar
Compensagéo por Tensdo de Bateria
Compensagéo por TPS
Compensagao por MAP
Compensagao por RPM
Partida do Motor
Enriquecimento Apos a Partida

IBanCaA
mar | Lenta |-090 |00 [-070 |-060 [-050 |-0.40 |-030 [-020 [-010 [000 [020
| ms 172 0OV 088 (108 136 |1g8 176 |ig6 228 268 316 [

IBancaB )
map | Lenta |-090 [-080 [-070 |-060 |-050 |-040 |-030 [-020 [-010 [000 [020
"K 000 000 000 |000 0000 0,00 000 000 000 000 000 0,00

i3 Mapas de Ignigdo
Mapa de Ignigéo x RPM
Ajuste Rapido de Ignigéo Total
Compensagéo por TPS

Compensagédo por MAP
Compensagéo por Temperatura do Motor
Compensacéo por Temperatura do Ar ;-
. Outras Fungdes s ="
Datalogger .
v Marcha Lenta = \’{"‘/’,o——o——x’l//
Configuragées Gerais / Corregdo por Ponto
Configurages Solendide £ I 1 T 1 T I LEADA J I X I E 1 b e I ! | 3 I U
lLimitador de Rotacio f -1 -09 -08 -07 -06 -0,5 -04 -03 -02 -01 0 01 0;2

O que determina se as colunas serdo TPS ou MAP é o parametro “Tipo de Motor
(Mapa Principal)” das “Caracteristicas do Motor”. Se escolhido “TPS” as colunas
serao de TPS e se escolhido “MAP” as colunas serao de MAP. Nesta ultima serdo
mostradas as colunas com valores de pressdao menores ou iguais ao valor
inserido no campo “Pressao Maxima de Turbo”, também das “Caracteristicas do
Motor”. O numero de colunas dependera de como esta configurado a escala de
MAP. Como configurar esta escala e como isto afetard o mapa esta descrito na
secdo OPERACOES NOS MAPAS.

Os valores das células destas tabelas podem ser vistos em milissegundos,
porcentagem de injegdo, ou graus da janela. O campo “Modo de Visualizagao”
que fica no canto superior direito do mapa controla esta visualizagdo. O modo
“Tempo” mostra 0 mapa no seu modo normal, que séo as células mostrando o
tempo de injecao em milissegundos. No modo “Duty Cycle” as células passam a
mostrar a porcentagem de injecdo correspondente. Se 0 mapa é completo, a
porcentagem € calculada baseada na rotagédo da linha em que a célula esta. Se
o mapa for simplificado, a porcentagem é calculada com a rotacdo maxima do
mapa (Caracteristicas do Motor). No modo “Janela” as células mostram o

tamanho da janela de abertura do bico correspondente, em graus. Basicamente



€ mostrado durante quantos graus do giro do motor, do total de 720°, que o bico
fica injetando. Assim como no modo “Duty Cycle”, se o mapa é completo, a janela
é calculada baseada na rotacdo da linha em que a célula esta. Se o mapa for
simplificado, a janela €& calculada com a rotacdo maxima do mapa

(Caracteristicas do Motor).

O software verifica os campos “Modo de Injecéo” e “Sequéncia de Injecdo” das
bancas correspondentes nas “Configuracbes de Injecdo” para conseguir

determinar com exatid&o o valor da porcentagem de injecéo e tamanho da janela.

Obs. As células do mapa que aparecerem escrito em vermelho séo células que
passaram do 100% de uso do bico. Ndo confunda com o fundo da célula. Um
fundo vermelho indica que o valor da célula esta préximo do maior valor da

tabela, semelhante a um mapa de calor.

12.1. Ajuste rapido de injecao total

Possibilita adicionar ou decrementar uma porcentagem de combustivel para

todos os mapas ativos de injecao

ﬁ Mapas de Injegao
Mapas de Injegdo

Ajuste Rapido de Injecao Total

<~ Malha Fechads Porcentagem Injecdc Total | 0 E %

Injecdo Rapida Porcentagem Banca A | 0 @ %
Compensacdo por Temperatura do Motor
Compensagdo por Temperatura do Ar Porcentagem BancaB | 0 E %

Compensagdo por Tensdo de Bateria

12.2. Malha fechada

E possivel configurar a porcentagem de incremento ou decremento de
combustivel e em qual situagdo o usuario quer que atue a correcdo. Além disso

€ possivel ativar ou desativar quando achar necessario.



Mapa Simplificado de corregao de sonda

B Mapas de Injecio
‘ Banca A

| Configuragdes Avancadas

Injecéo Rapida

Débito de Combustivel

Compensagdo por Temperatura do Motor
Compensagdo por Temperatura do Ar
Compensacdo por Tensdo de Bateria
Compensagdo por TPS

Compensagéo por MAP
Compensagéo por RPM

Partida do Motor

Enriquecimento Apds a Partida
Ajustes Individuais por Saida

Ajuste Rapido de Injecéo Total
b4 Malha Fechada

o

Malha Fechada
Ativar Correcio em Malha Fechada [[] Sonda | Banda Larga | Modelo 42
Mapa | Simplificado + Carga | MAP v
Incremento Méximo S % Decremento Maximo S %
Temperatura Motor Frio 207571 °C  Sonda Méxima Motor Frio 084512

M-],OO |-0,90 |-0,00 |<0,70 |»0,60 |-0,50 |—0,40 1—0,30 1—0,20 140,10 ]0,00 |0,20 |0,40 |0,60 |0,BO |1,00 |1,20 ||,40 |1,60 |l,80

N S G | v s ) | ] v oy s B

v

Nesta tela também é possivel configurar a carga da tabela, o tipo de mapa

(simplificado), o modelo da sonda sendo utilizado Bosch LSU 4.2 ou 4.9, bem

como os limites de corre¢éo e o funcionamento da malha fechada com motor frio.

Mapa Completo de correcdo de sonda

¥ Mapas de Injegio
Banca A

Ajuste Rapido de Injecéo Total
R4 Malha Fechada

Configuragaes Avancadas
Injecdo Rapida
Débito de Combustivel
Compensagao por Temperatura do Motor
Compensagéo por Temperatura do Ar
Compensacao por Tensao de Bateria
Compensagéo por TPS
Compensacdo por MAP
Compensago por RPM
Partida do Motor
Enriquecimento Apos a Partida

justes Individuais por Saida

| Mapa de Ignigio x RPM
Ajuste Rapido de Ignigio Total
Compensacio por TPS
Compensagdo por MAP
Compensacéo por Temperatura do Motor
| Compensacio por Temperatura do Ar
Ajustes Individuais por Saida
Partida do Motor

Datalogger
~ Marcha Lenta
Configuragdes Gerais / Corregdo por Ponto
Configuragdes Solenéide
Limitador de Rotagdo

" | Malha Fechada

Ativar Corregdo em Malha Fechada []

Mapa | Completo ~

Incremento Maximo

5

Temperatura Motor Frio

2015

Sonda | Banda Larga ¥ | Modelo @
Carga | MAP v

% Decremento Maximo Ho kS

°C  Sonda Méxima Motor Frio 08415 A

Lo~ ~100 |-090 |-080 |-070 |-0,60 |-0,50

-040 (-030 |-020 |-010 (000 (020 |040 (060 |080 |100 (120 140 (160 |180 2,00

| oo S CESEN NN SO O SO (05 177 055 01 057 21 21 L1 i) 70| G 7 v )

Ainda tem a opcao para quem optar pela sonda banda estreita ( naroww band )

sendo ele na opcao: Mapa Completo



[ Mapas de Injecio

Banca A

Ajuste Rapido de Injecdo Total

- T —
Injegéo Rapida
Débito de Combustivel
Compensagdo por Temperatura do Motor
Compensagdo por Temperatura do Ar
Compensacio por Tensio de Bateria

Temperatura Motor Frio

| Malha Fechada

Ativar Corregdo em Malha Fechada [

Mapa | Completo ~

Incremento Méximo 5] %

20[+]

Decremento Maximo

°C Sonda Minima Motor Frio

Sonda

\Banda Estreita v

Carga

MAP

5

0,840 [+

%
v

Compensagao por TPS
Compensagio por MAP
Compensacéo por RPM
Partida do Motor
Enriquecimento Apés a Partida
Ajustes Individuais por Saida

Mapa de Igniio x RPM

Ajuste Rapido de Ignigao Total

Compensagio por TPS

Compensagdo por MAP

Compensado por Temperatura do Motor

Compensagio por Temperatura do Ar

Ajustes Individuais por Saida

Partida do Motor

Lenta

3 Outras Funcges
Datalogger
v Marcha Lenta

Configuragaes Gerais / Correcdo por Ponto
Configuragées Solendide

Limitador de Rotagao

Eletroventilador v

Mapa Simpiflicado

BB Mapos de njcio
Mapas de Injecio

- _Ajuste Rapido de Injecdo Total

e i —

Injecio Rapida

- Débito de Combustivel
Compensagdo por Temperatura do Motor

' Compensacio por Temperatura do Ar

| Compensagio por Tenséo de Bateria

Ll

-100 |-0,90 |-0,80 ]-0,70 |—0,60 1-0,50

Temperatura Motor Frio

" | Malha Fechada

Ativar Corregdo em Malha Fechada []

Mapa | Simplificado ~

Incremento Maximo S %

2015

Decremento Maximo

°C  Sonda Minima Motor Frio

-0,40 J—D,SD |—0,20 1-0,10 |0,00 ‘0,20 |0,M7 |0,50 IO,BO ||,00 \1,20 ||,40 ‘1,60 ||,80 ‘ X

Sonda

Banda Estreita

Carga

MAP

5

%

0,840

v

Compensagio por TPS
| Compensagdo por MAP
Compensagio por RPM
© Partida do Motor
- Enriquecimento Apés a Partida
| Ajustes Individuais por Saida

12.3. Injecao Rapida

ﬂ.m |<n,9o ]m,eo I.o,7o Io,so ]a,so Io,w Ia,so ]a,ze ]n,m |o,o§ ]o,zo ]o,w |o,so ]o,ao ]1,00 ||,20 ]1,40 |1,so Iv,ao

o

As duas colunas Motor Frio e Motor Quente nos possibilita fazer um ajuste mais

fino, pois podemos configurar uma rapida diferente para as duas situacdes. A

transicéo de Motor Frio para Quente sempre sera realizado de forma interpolada.

¥ Mapas de Injedo
[ Mapas de Injegéo
Ajuste Rapido de Injegdo Total
~ Malha Fechada

‘

Débito de Combustivel
Compensacao por Temperatura do Motor
Compensacao por Temperatura do Ar
Compensacao por Tensdo de Bateria
Compensacao por TPS
Compensacao por MAP
Compensacao por RPM
Partida do Motor
Enriquecimento Apos a Partida

. Ajustes Individuais por Saida

Mapa de Ignigdo x RPM

Ajuste Rapido de Ignigdo Total
Compensacao por TPS

Compensacéo por MAP

Compensacéo por Temperatura do Motor

P

Injecao Rapida

Temperatura

Pulso Inicial

Pulso Intermediario
Rotac¢do Intermediaria
Rotagdo Maxima

Manter Por

Variagdo TPS
TPS Pulso Maximo

Motor Frio

=
20+

-

4,50 (5
o

2,20 5
-~

2600 5
5200 5
-

0,250 (5

35 %
20/ %
Motor Quent:

°C Temperatura 80 % <
ms Pulso Inicial | 2,20 % ms
ms Pulso Intermediario 1,10 ":,; ms
RPM Rotagdo Intermedidria | 2600 %‘ RPM
RPM Rotagio Méxima | 5200 5 RPM
s Manter Por | 0,250 % s

Variacdo de TPS: Trata se da variacdo minima para atuacao da injecao rapida,

ou seja, conforme o exemplo acima, se o TPS tiver uma variagdo abaixo de 3%

a rapida ndo sera acionada.

TPS Pulso Méaximo: Variacdo necessaria para que o tempo total em ms seja

injetado. No exemplo temos 20%, entdo caso o0 usuario pressione 10% também



sera injetado metade dos valores configurados em pulso inicial e pulso

intermediario.

No exemplo acima s6 haverd injecdo rapida quando houver uma variagéo de 3 a
20 %.

Temperatura: Abaixo da temperatura configurada serdo aplicados os valores
correspondentes as suas tabelas. E entre 20° e 80° os valores serdo

interpolados.

Pulso Inicial: E o tempo de abertura do injetor em ms e esta relacionada a
rotacdo intermediaria. Portanto conforme exemplo a quente 80 Graus o pulso

sera 2,20ms até a rotacéo Intermediaria de 2600 Rpm

Pulso intermediario: E o tempo de abertura do injetor em ms e esta relacionado
a rotacdo final. Portanto conforme exemplo a quente 80 Graus o pulso sera

1,10ms até a rotacéo final de 5200 Rpm

Rotacao Intermediaria: RPM limite para atuar o pulso inicial. Portanto conforme
exemplo a quente 80 Graus a Rotacdo de 2600 sera o limite do pulso inicial de
2.20ms

Rotacdo Méxima: RPM limite para atuar o pulso Intermediario. Portanto
conforme exemplo a quente 80 Graus a Rotacado de 5200 sera o limite do pulso

intermediario de 1.10ms

12.4. Compensacédo de Combustivel

Podemos fazer correcdes de combustivel em diversas situacdes. Abaixo segue
a imagem das correcdes disponivel para o médulo T4000

Compensacéo por Temperatura do Motor
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Injegdo
Ajuste Rapido de Injeso Total
Maths Fechads

Compensacéo por MAP

B Mapas de lejecio
Mapas de Injegio
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Camp-uqloporm'

Ajuste Rapico de Injecso Total

w  Matha Fechada
Injecho Rapida
Compensagio por Temperatura do Motor
Compensagio por Temperatura do Ar
Compensagio pot Tensho de Bateria

Cmim

Compensado por RPM
Compensacéo por RPM

B Mopas de Injeio
Mapas de Injegho

Ajuste Ripido de Injegso Total
Malbs Fechada

Injeco Rapida
Compersacho por Temperatura do Motor
Compentacio por Temperatura do Ar
Compersacho por Tensdo de Bateria
Compensacio por TPS
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Ajustes Individuais por Saida de Injetores



[ Mapas de Injegio
Mapas de Injegéo
Ajuste Rapido de Injegéo Total

~ Malha Fechada Injetor A Cil. 1

Ajustes Individuais por Saida

Injegdo Rapida
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. Outras Fungées
Datalogger

+ Marcha Lenta
Configuragges Gerais / Corregdo por Ponto
Configuragges Solenide

Limitador de Rotagdo i T

12.5. Partida do Motor

O mapa de partida possibilita ajustarmos o tempo em ms para cada temperatura

do motor.

ﬂ Mapas de Injegdo
Banca A
Ajuste Rapido de Injegdo Total
~ Malha Fechada
Configuragdes Avancadas
Injegdo Réapida
Débito de Combustivel
Compensagdo por Temperatura do Motor
Compensagdo por Temperatura do Ar
Compensagdo por Tensdo de Bateria
Compensagdo por TPS
Compensagdo por MAP

Compensacdo por RPM
Partida do Motor

Enriquecimento Apos a Partida

Partida do Motor

Primeiro Pulso Motor Frio | 255 E] ms
Primeiro Pulso Motor Quente | 76 @ ms

Desligar Injetor Acima | Off [ % TPS
Temp.! 0°C | 20°C | 40°C |60°C |70°C | 80°C | 90°C |100°C|130°C
msil 'J 3880 3504 3127 2751 2375 1999 1623 1246 870

Primeiro Pulso Motor Frio/Motor Quente: Assim que o modulo identifica RPM

serdo abertos os injetores por alguns ms. Essa fungéo ajuda na primeira partida

principalmente quando o motor é configurado como sequencial. O tempo é

interpolado de acordo com a temperatura. As temperaturas frio e quente séo as

mesmas do auxiliar de partida a frio. Também € importante lembrar que quando

utilizamos bicos de alta vazao esse pulso dever ser bem baixo, préximo de 10

ms.

Desligar Injetor acima: Essa fungdo € para ajudar a limpar o cilindro quando

identificamos que afogamos o motor, entdo acima do TPS configurado a injecao

para de injetar combustive




12.6. Enriquecimento Apdés Partida

Alguns motores logo depois que ligam tendem a ficar com mistura pobre, nesse

caso, essa funcdo auxilia para que estabilize a marcha lenta mais rapido.

m Mapas de Injegao
Mapas de Injegao
Ajuste Rapido de Injegdo Total =]

~ Malha Fechada Manter por 0

Configuragées Avancadas

Injecdo Rapida
Débito de Combustivel
Compensacgado por Temperatura do Motor
Compensagao por Temperatura do Ar
Compensacgao por Tensdo de Bateria
Compensagao por TPS
Compensagao por MAP
Compensacao por RPM
Partida do Motor
Enriquecimento Apés a Partida
Ajustes Individuais por Saida
Mapa de Anqulo de Fase de Injecdo

Enriquecimento Apds a Partida

s

0 (2] %

Enriquecimento

13. MAPA PRINCIPAL DE IGNIC}AO

Nesta aba € possivel configurar o ponto de ignicdo de acordo com linhas de
rotacao e colunas de TPS ou MAP. A carga das colunas, assim como nos mapas
de inje¢ao, obedece aos parametros “Tipo de Motor (Mapa Principal)” e

“Pressdao Maxima de Turbo”, ambos das “Caracteristicas do Motor”.

Na figura abaixo relacionado ao mapa completo de ignicdo os graficos 3D e 2D
estdo escondidos, porém eles podem ser mostrados clicando na flecha que
aparece ao lado direito da tela. Os gréficos 3D e 2D possuem 0 mesmo

comportamento que os seus semelhantes no mapa de injecao.

O parametro “Mapa de Ignicao” das “Configuragdes de Ignicao” determina se o
mapa de ignicido sera completo ou simplificado. E importante observar que no
mapa de igni¢ao simplificado as colunas séo valores de RPM, e ndo MAP ou

TPS como no completo.



| BancaA
| Ajuste Rapido de Injegéo Total

Malha Fechada

Injegéo Rapida

Compensacéo por Temperatura do Motor
Compensagéo por Temperatura do Ar
Compensacéo por Tensdo de Bateria
Compensagdo por TPS

Compensagdo por MAP

Compensagao por RPM

Partida do Motor

-

| Ajuste Rapido de Ignigéo Total
' Compensagao por TPS
| Compensagao por MAP

| Compensaqao por Temperatura do Motor

~ Marcha Lenta
' Configuragoes Gerais / Corregdo por Ponto
| Configuragdes Solendide L) 9.9 9.9
Limitador de Rotacio -1 -0,5

0

0] mapa de ignicéao x RPM € a base de ponto para seu motor. A T4000 usa esses
valores como principais e adiciona ou retira ponto de acordo com a compensagao
configurada por TPS, MAP, Temperatura do Motor, Temperatura do AR. Além
disso também é possivel adicionar ou retirar ponto em todo 0 mapa com o auxilio

da ferramenta “Ajuste Rapido de Igni¢cao Total”.

e AJUSTE MAPAT

Ajuste Rapido de Ignigdo Total
Compensacéo por TPS
Compensacéo por MAP

Compensacgdo por Temperatura do Motor
Compensacgdo por Temperatura do Ar
Lenta

Mapa de Ignigdo x RPM

- Ajuste Rapido de Ignicdo Total
=

Compensagdo por MAP

P gdo por Temperatura do Motor
Comp gao por Temperatura do Ar
Lenta

Mapa de Ignigdo x RPM
Ajuste Rapido de Ignigao Total

' Compensacdo por TPS
f Comensacao por MAP

do Motor

tura do Ar

Mapa de Ignigdo x RPM
Ajuste Rapido de Ignigao Total
Compensaqéo por TPS

|

|

|

| Compensacio por MAP »
Il Compensacdo por Temperatura do Motor |
| I
|

Comp do por Temperatura do Ar




Nome AJUSTE MAPAT

Painel Tempo Real

& e

% Mapas de lgnicio %
Mapa de Ignicio x RPM Compensacédo por Temperatura do Ar

. Sy it |
Ajuste Répido de'lgnigio Total emp-| -10°C ‘ 0°C ‘ 20°C ‘ 40°C ] 60 °C ‘ 70°C | 80°C ‘ 90 °C i 100 °C
Compensagao por TPS —

Compensagao por MAP

Compensacao por Temperatura do Motor

130 °c|1aooc
30 115 05 00 00 00 00 00 10 20 [40

14. OUTRAS FUNCOES
14.1. Datalogger

O datalogger da T4000 pode ser configurado para gravar até 80 canais
simultaneamente, podendo ser habilitado via software e inicializado através do

botéo de Burnout, Two Step, RPM.

Datalogger

Iniciar Datalogger com o Burnout [_|
Iniciar Datalogger com o Two-Step []
Iniciar o Datalogger acima de Ofle RPM

Gravagio Datalogger | 10 HZ ~

Além destes e possivel através do Dash da T4000 ligar e desligar o Dalalogger
diretamente no botao da tela. E necessario habilitar o mostrador “Datalogger” em
quaisquer um dos 9 Canais, uma vez selecionado para ativar vocé precisa
manter a tela pressionada por 2 segundos, logo aparecera na tela a informacéo
de “Iniciando Datalogger ”, para desativar e so fazer o mesmo procedimento e

logo aparecera “Datalogger Finalizado”.

14.2. Marcha Lenta

A marcha lenta é dividida pelas configuracdes dos possiveis atuadores para seu

controle, com um item a mais para configuragdes gerais.



14.3. Configuracdes Gerais/Correcao por Ponto

Neste item € possivel fazer as configura¢cdes que impactam todos os atuadores
da marcha lenta, como: as temperaturas de motor frio e quente, os alvos de rpm
para as situagdes e o controle de ponto de igni¢cdo na lenta, que é explicado mais

abaixo.

ﬁ Mapa @ Painel Tempo Real

Compensacao por lemperatura do Motor
Compensacio por Temperatura do Ar Configurag6es Gerais / Correcao por Ponto
Ajustes Individuais por Saida
Partida do Motor Temperatura Motor Frio 20 E °C
Lenta =

¢ Outras Fungées Alvo Motor Frio 1000 E RPM
Datalogger Temperatura Motor Quente 80 E °C

v Marcha Lenta =
ago Alvo Motor Quente QOOE RPM
Configuragées Solendide . . . 77

Limitador de Rotagdo Ajuste no Alvo com Ar-Condicionado ligado 300E RPM
Eletroventilador Ativar Corregdo por Ponto
Comando Variavel On/Off 5
Saida Ativada por MAP Velocidade de Correcio | Nivel 1 v
Booster ol E iy
Anti-Lag Ponto Minimo -50%
Shift-Light Externo Ponto Maximo 18,0 E e
Shift-Light Painel =]
Nitro On/Off Enriquecimento Ar-Condicionado 0

Temperatura Motor Frio/Quente: Determina as temperaturas em que o motor
€ considerado frio e quente durante a marcha lenta. Esses campos influenciam

o funcionamento dos atuadores que verificam temperatura.

Alvo Motor Frio/Quente: Determina o alvo de RPM para os atuadores e para a

correcdo de ponto. O alvo é interpolado entre as temperaturas quente e frio.

Ajuste no Alvo com Ar-Condicionado Ligado: E um ajuste no alvo de rpm
guando o Ar-Condicionado é ativado, fazendo com que os atuadores e o controle
de ponto busquem rpm’s mais altos para compensar a carga do arcondicionado

no motor.

Ativar Correcdo por Ponto: A correcdo por ponto € um controle que o médulo
faz em cima do ponto de forma a buscar o alvo de rpm determinado nos campos
acima, compensando cargas que podem atuar no motor durante a lenta, como
ar-condicionado, alternador, direcdo hidraulica, e o proprio aquecimento do

motor. Este campo ativa ou desativa esta correcao.



Velocidade de Corregcao: A corregcao por ponto atua incrementando ou
decrementando o ponto de ignicdo para subir ou baixar o rpm. Este campo
determina a velocidade com que isto ird acontece, pois dependendo do motor se
a correcao acontecer muito rapido o rpm fica instavel, e em outros, se for muito
devagar, ndo consegue se recuperar de alguma carga muito brusca que entre no

motor. Sendo o Nivel 1 mais rapido e o nivel 5 mais lento.

Configuragdes Gerais / Correcdo por Ponto

Temperatura Motor Frio 20
Alvo Motor Frio 1000
Temperatura Motor Quente 80
Alvo Motor Quente 900

Ajuste no Alvo com Ar-Condicionado ligado 300

(DI <l ) <]

Ativar Corregdo por Ponto

Velocidade de Correcdo | Nivel 1 v

Ponto Minimo | Nivel 1 o
Nivel 2
Nivel 3
Nivel 4
Nivel 5

Ponto Maximo

Enriquecimento Ar-Condicionado

Ponto Minimo/Maximo: Os limites do controle de ponto, determinando até qual
ponto o controle pode chegar ao incrementar ou decrementar. E importante frisar
gue o incremento/decremento acontecem com base no mapa de lenta do ponto

de ignicao.

Enriquecimento Ar-Condicionado: Enriquecimento de injecdo a ser aplicado

qguando o Ar-Condicionado é ligado e o motor esta em lenta.

14.4. Configuragdes Solenoide

Configura os parametros para atua¢ao do solenoide de marcha lenta. Para este
controle ter efeito, um solenoide de marcha lenta deve estar conectado ao

modulo, com a sua saida correspondente configurada como “Solenoide Lenta”.



Durante a marcha lenta a solenoide abre quando o rpm abaixa do alvo ou quando
a temperatura do motor abaixa da temperatura de motor frio. Tanto o alvo quanto
a temperatura sdo configuradas nas “Configuracées

Gerais/Correcao por Ponto”.

E Nome AJUSTE MAPAT
Painel Tempo Real

&

£ Mapas de lgnigiog Configuracées Solendide
Mapa de Ignigdo x RPM

Ajuste Rapido de Ignigédo Total

Compensacdo por TPS Acionar na Partida por | 3,0 @ s

Compensacdo por MAP Acionar com Motor Abaixo de | 60 °C
Compensagao por Temperatura do Motor =
Compensagdo por Temperatura do Ar Enriquecimente | 0 %
Lent

s Retestar Rotacdo acada| 1 £ s

. Outras Fungées
Datalogger
~ Marcha Lenta

Configuragées Gerais / Correcdo por Ponto
Configuragdes Solendide

Limitador de Rotagdo
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
Booster

Anti-Lag

Shift-Light Externo
Shift-Light Painel

Acionar Solenoide na Partida por: A solenoide de marcha lenta pode auxiliar
na partida do motor ao deixar passar mais ar para a admisséao, dando mais forca
ao motor. Aqui é configurado quanto tempo apés a partida do motor a solenoide
permanecera aberta, deixando o motor um pouco acelerado por um tempo,

ajudando na estabilizacao da lenta.

Enriquecimento: Enriqguecimento de injecdo a ser aplicado quando a solenoide

€ acionada.

Acionar a Solenoide ao Ativar Ar-Condicionado: Marque este campo se
deseja que a solenoide abra quando o ar-condicionado € acionado e o motor esta
em lenta. Isto ajuda a compensar a carga do ar-condicionado no motor durante

a lenta.

14.5. Limitador de Rotacao

Limitador de rotacao para evitar que o rpm suba acima de um limite seguro para
o motor. Isto funciona através de um corte nos sinais de injecdo ou igni¢cao (ou

os dois).



Nome AJUSTE MAPAT

Paine Tempo Real

e

E T Lompensacao por iemperatura ao Ar

It Limitador de Rotagao
¢ Outras Funges
Datalogger Tipo de Corte | Ignicdo v
~ Marcha Lenta
Configuragées Gerais / Corregdo por Ponto Corte na Rotagdo Maxima 6800 E RPM

Configuragées Solendide
Limitador de Rotacao
Eletroventilador

Comando Variavel On/Off Rotagdo de Corte Off‘z] RPM
Booster

Anti-Lag

Shift-Light Externo

Shift-Light Painel

Nitro On/Off

Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)
Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

Corte Temporizado

808 Funcdes de Arrancada
Corte de Aquecimento

P SR By L Y TR

Tipo de corte: Determina se o corte esta ativado e se cortara injecédo ou ignicao.
Dentre as possibilidades (Desligado, Ignicdo, Combustivel e Ignicdo e

Combustivel), o mais utilizado € o de Ignicé&o.

Corte na Rotagdo Maxima: Determina o RPM maximo para aplicar o corte.

Corte temporizado: Tem a fungéo de cortar o RPM antes do RPM do limitador
com o objetivo de trocar a marcha sem tirar o pé do fundo do acelerador. Para
isso também é determinado um tempo de duracdo para esse corte

14.6. Eletroventilador

O mdédulo pode ativar duas saidas para a funcdo de eletroventilador. Estas
saidas devem estar configuradas como “Eletroventilador 17 e “Eletroventilador

2”. As saidas sao ativadas por temperaturas diferentes.

Além da ventoinha trabalhar por temperatura, também é possivel ativar a
ventoinha do estagio 1 assim que é acionado o botdo do Ar Condicionado e a
ventoinha do estagio 2 quando o sinal do sensor de alta pressdo do

arcondicionado é acionado (on/off).



Lompensagao por iemperatura ao Ar
| lenta Eletroventilador
7%, Outras Fungées

Datalogger Enriquecimento com Ventoinha Ligada | 0 ES %
~ Marcha Lenta

Configuragées Gerais / Corregéo por Ponto Estagio 1 Estdgio 2

Configuragdes Solendide . X . X
Lisnitidor de Rotacio Ligar acimade = 88 oC Ligar acima de | 100 E °C

Eletrovenhlar Desligar abaixo de | 83 @ °C Desligar abaixo de | 90 @ b &
g g g

Comando Variavel On/Off o 4 £ 5
Booster ["] Acionar com o ar condicionado  [_| Acionar com sinal do sensor de pressdo do ar
Anti-Lag

Shift-Light Externo
Shift-Light Painel
Nitro On/Off
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off)
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado
§08 Fungdes de Arrancada
Corte de Aquecimento

— Pacitenla da Acemanda (D Coan)

Enriquecimento com Ventoinha Ligada: Um enriquecimento a ser aplicado no

tempo de injecdo quando qualquer um dos estagios sdo acionados.

Ligar acima de: A temperatura para que ocorra 0 acionamento do

eletroventilador.

Desligar abaixo de: A temperatura para que o estagio seja desligado.

14.7. Comando Variavel On/Off

Controla acionamento de solenoide de comando variavel. Para usar esta funcao

uma saida deve estar configurada como “Comando Variavel”.

Acionar com: O RPM minimo para acionamento da saida.

TPS Minimo: O TPS Minimo para acionamento da saida.

Modo de Acionamento: Pode ser “Normal” ou “Invertido”. No modo normal a
saida fica desligada e quando o RPM e TPS minimos séo atingidos ela € ativada.
No modo invertido ela fica sempre ativada e quando o RPM e TPS minimos séo

atingidos ela desliga.

No exemplo abaixo esta configurado o Modo de Acionamento “normal® quer dizer
gue quando chegar na rotacéo selecionada no caso de 6.000 RPM ira acionar a

solenoide sendo que ainda temos como colocar uma TPS minimo, neste caso




10%, sendo assim se ndo chegar a esta situacdo ndo sera acionado a solenoide

do comando variavel.
No exemplo a baixo utilizando o modo “Invertido “a solenoide estara sempre
ligada sendo que ao chegar na rotacdo estipulada acima de 6.000 RPM e com

mais de 10% TPS ela ira desligar a solenoide do comando variavel.

’ a Mapa @ Painel Tempo Real

Compensagao por TPS .
Compensagio por MAP Comando Variavel On/Off
Compensagao por Temperatura do Motor i
Compensacao por Temperatura do Ar Acionar com: 6000 E
Ajustes Individuais por Saida r ~
Partida do Motor TPS Minimo: 10 E
B Lo Modo de Acionamento | Normal v
27 Outras Fungées
Datalogger
~ Marcha Lenta Invertido
Configuragées Gerais / Corregdo por Ponto
Configuragdes Solendide
Limitador de Rotagao
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off

14.8. Comando Variavel PWM

Normal

Controla acionamento de comando variavel. Para usar esta funcdo uma saida

deve estar configurada como “Comando Variavel PWM”

ﬁ Mapa Painel | : Tempo Real
Compensagao por TPS PN -
Compensacio por MAP Comando Variavel PWM
Compensagdo por Temperatura do Motor :
Compensagdo por Temperatura do Ar = : E H
Ajustes Individuais por Saida eenca 400,90 z

Partida do Motor
Lenta
% Outras Fungoes
Datalogger
v Marcha Lenta

Configuragoes Gerais / Correcdo por Ponto
Configuragdes Solendide

Limitador de Rotacdo

Eletroventilador

Comando Variavel On/Off

M Comando Variavel PWM

Mapa 1

Ainda possui uma tabela de por RPM de aciomanento do comando variavel,

com a possibilidade de contruir uma mapa de PWM de 0% a 100% conforme a

necessidade do preparador.



& -

Compensago por TPS
Compensagio por MAP Mapa 1
Compensagdo por Temperatura do Motor e — —
Compensagao por Temperatura do Ar RPM ‘ 400 ‘ 600 } 800 { 1000 ‘ 1200 ‘ 1400 ‘ 1600 | 2000 ‘ 2500 ‘ 3000 | 3500 ‘ 4000 l 4500 ‘ 5000 |5500 |6000 ‘ 6500 ‘ 7000

o 0 o o 0 0 29 100 o (1

Ajustes Individuais por Saida 0 64 67 33 0
Partida do Motor
Lenta
¥, Outras Fungdes
Datalogger
~ Marcha Lenta
Configuragées Gerais / Correcio por Ponto
Configuragdes Solendide
Limitador de Rotacio
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
~ Comando Variavel PWM

14.9. Booster

Sistema desenvolvido para adicionar pressdo conforme a necessidade, através
de um solenoide como a de 3 vias N75 (AUDI 058906283C), MAC 3 vias
(35AACA-DDBA-1BA) ou ainda solenoide de 2 VIAS (EBC Injepro), para controle

de pressao de turbo.

14.9.1. Exemplos de ligagdes da solenoide de booster.

Para esta fungao € necessaria uma saida configurada como “Booster”.

Exemplos de ligacdo N75 Wastegate no Coletor e Integrada a turbina



Configuragao Entrada

Entrada Branco1a?7 Branco 1 Sinal Booster
Sinal  Descida | Disparar com 1,0ﬁv
Pullvp [V
1|
srjezlls s

130

+12V Poténcia Saida Booster

Ar Livre

Configuragao Saida

Cinza 7 Booster Y1 0-SV/1A

Configura¢ao Entrada

Entrada Branco1a7 Branco 1 Sinal Booster
Sinal Descida ¥ Disparar com |oii- v

Pulilp V]
1|

el
130

+12V Poténcia Saida Booster

Configuragao Saida

Cinza 7 Booster 0-5v/1A



Configuracao Entrada

Entrada Branco1 a7 Branco 1 Sinal Booster

Sinal | Descida | Disparar com 1.01721\‘
Pullup ]
1|
el s

130

Saida Booster

+12V Poténcia

Ar Livre

— n Configuragao Saida

Cnza T Booster ¥ 0-5V/1A

Configuracdes Booster no Software

Lenta

. Outras Fungées Booster
Datalogger

~ Marcha Lenta Modo | Botdo Simples \¢
Configuragées Gerais / Corregao por Ponto =
Configuragées Solendide Acionamento | Busca Pressao

Limitador de Rotagdo
Eletroventilador Estagio 1 Estagio 2 Estagio 3

Comando Variavel On/Off . " i
~ Comando Variavel PWM Pressdo 15 E bar Pressdo 2.0 E bar Presséo 2,6 @ bar

Mapa 1 Tempo 2,0 E s Tempo 2.0 @ s Tempo 2,0 E 3
Booster

Anti-Lag
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel

A e

Modo: Séo quatro formas de configuracdo: Botdo Simples, Botdo por Tempo,

Bot&o por RPM e Automético por RPM.

Modo Botédo Simples: Busca o alvo de pressdao no tempo determinado para
cada estagio. Este modo necessita de uma entrada configurada como “Sinal
Booster” e um botao conectado a ela. Cada toque no botdo muda para o estagio
seguinte, consequentemente, o seu alvo e tempo para atingi-lo. Ao chega no
altimo estagio e pressionar o botdo novamente o booster sera desativado, e ao

pressionar novamente ele volta para o primeiro estagio e assim sucessivamente.




Modo Botéo por Tempo: As buscas pelos alvos sdo as mesmas do modo botéao
simples, também necessitando da entrada configurada como “Sinal Booster”, a
diferenca é, cada vez que é atingido o tempo do estagio ele avanca para o
estagio seguinte. Isso acontece até o terceiro estagio. Nesse modo o Booster s6

é resetado quando a chave for desligada ou o botéo do booster for pressionado.

Esse modo é muito utilizado para carros de arrancada onde a presséo deve ser
progressiva. Neste caso é possivel ligar o fio da entrada configurada como

“Sinal Booster” no mesmo botdo da entrada configurada como “Corte de
Arrancada”, assim quando soltar o botdo do Corte de Arrancada também sera
ativo o primeiro estagio do controle de presséo e 0s seguintes quando 0s tempos

forem atingidos.

Modo Botdo por RPM: Também necessitando da entrada “Sinal Booster”, neste
modo sempre que o botdo do Booster for pressionado o médulo vai buscar o alvo
de pressédo, mas agora, esse alvo esta atrelado ao RPM do motor, ou seja, busca
o alvo até o RPM determinado. Esse modo € usado nos carros turbos originais e
conhecido como Overboost. Geralmente € configurado para uma pressao de
turbo até um certo RPM e depois essa pressao vem diminuindo de acordo com

a progresséao de RPM.
Modo Automatico por RPM: Tem a mesma caracteristica da funcao Botédo por
RPM a diferenca nesse modo, € que ndo sera necessario pressionar um botédo

para ela iniciar, portanto dispensa a configuragao da entrada “Sinal Booster”.

Exemplo de configuragcdo Overboost



Lenta
. Outras Fungdes Booster
Datalogger

¥ Marcha Lenta Modo | Automatico por RPM ¥
Configuragées Gerais / Corregdo por Ponto e
Configuragdes Solendide Acionamento | Busca Pressao ¥

Limitador de Rotagdo
Eletroventilador Estagio 1 Estagio 2 Estagio 3

Comando Variavel On/Off y E :; ”
+ Comando Varidvel PWM Pressdo 1.2 bar Pressdo ‘ 1,6@ bar Pressdo ‘ 0,8_@ bar

Mapa 1 - 2
Anti-Lag RPM 3000 E RPM 5600 E RPM | 6800 E
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel
Nitro On/Off
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)
Start/Stop

Cantrala Ar_Candirianada

Acionamento: O acionamento pode ser configurado por “Busca Pressao” ou
‘PWM”. Quando selecionado PWM a pressao sera convertida em PWM e a

configuracdo passa a ser por porcentagem.

Lenta
. Outras Fungées Booster
Datalogger

v Marcha Lenta Modo = Automdtico por RPM
Configuragées Gerais / Correcdo por Ponto fF= :
Configuragdes Solendide Acionamento | PWM i

Limitador de Rotagdo
Eletroventilador Estagio 1 Estagio 2 Estdgio 3

Comando Variavel On/Off & 5 B
~ Comando Variavel PWM EWM " 12'0,5 & WM L 16'9E % RWM ] 8'05 ®

Mapa 1
Anti-Lag ReM | 3000 (3] ReM | 5600 (%] ReM | 6800 (%]
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel
Nitro On/Off
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado

14.10. Anti-Lag

O Anti-lag foi desenvolvido para embalar a turbina quando acontece a troca de

marcha.

Lenta

7 Outras Funges Anti-Lag

Datalogger |

~ Marcha Lenta Ativar

Configuragées Gerais / Corregdo por Ponto

Configuragdes Solendide Pressdo Minima 0.8

Limitador de Rotagdo ‘
Eletroventilador

Comando Variavel On/Off Rotagdo Minima | 3000

~ Comando Variavel PWM
Mapa 1 Tempo Maximo para Ativagao 0.2

bar

TPS para Ativagdo 20 %

RPM

Booster . x
i

Shift-Light Externo Tempo de Injecdo | 6,80

Shift-Light Painel

Nitro On/Off

Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)

Start/Stop

Controle Ar-Condicionado

Ativar: Ativa ou desativa o controle.

KBRS E B RERE)

Pressdo Minima: Pressao minima para ativar as correcoes.




TPS para Ativagéo: TPS precisa estar entre 0 e 20% por exemplo, para que as

correcdes de ponto e injecao sejam feitas.

Rotacdo Minima: Abaixo dessa rotacdo as corre¢cdes ndo serdo ativadas.

Tempo Maximo para Ativacdo: Duragdo que as corregdes ficaréo ativas.

Ponto de Igni¢céo: Ponto de ignicdo que o modulo vai assumir quando satisfeitas

as condicdes de TPS, RPM e presséo.

Tempo de injecdo: Tempo de injecdo que o modulo vai assumir quando

satisfeitas as condi¢des de TPS, RPM e presséo.

14.11. Shift Light

Permite a configuracdo de um valor RPM para acender o Shift. Sempre que esse

RPM ¢ atingido a saida € acionada.

d o - -
R Outras FuncBes Shift-Light Painel
Datalogger
~ Marcha Lenta .
Configuragdes Gerais / Corregdo por Ponto Rotacdo 4200 E ‘

Configuragées Solendide
Limitador de Rotacdo
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off

~ Comando Variavel PWM

Mapa 1
Booster
Anti-Lag
Shift-Light Externo
Nitro On/Off
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado
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14.12. Nitro

Motores com Nitro precisam de uma corre¢ao de ponto e combustivel para evitar
uma possivel quebra, sendo assim na configuracdo de nitro temos a opcédo de
fazer uma correcdo de ponto e combustivel. Esta funcdo necessita de uma
entrada configurada como “Sinal Nitro”. As corregcdes sao ativadas quando

entrada recebe um sinal externo, indicando que o nitro foi ativado.

Veja exemplo abaixo.



| Anti-Lag
| Shift-Light Externo

| Shift-Light Painel

" Nitro On/Off

~ Nitro PWM

|| Mapa PWM

| Corte de Combustivel na Desaceleracio (Cut-Off)
| Start/Stop

f Tanque de Combustivel

| Controle Ar-Condicionado

| Corte de Aquecimento

~ Controle de Arrancada (2-Step)
| Controle de Rotagdo

| Controle de Tragdo por Ponto

| Corregdo Apds o 2-Step

| Corte de ﬁurang

Branco 1
Branco 2

Branco 3

Branco 4
Branco 5
Branco 6

Branco 7

TPS1 ¢
Temperatura do Motor v | Fiat v &
Sinal Nitro v
Sinal | Descida v | Disparar com | 1,051 V

PullUp

Temperatura do Ar v | Fiat v &
Pressdo Oleo v|SPI-14 v
Pressdo Combustivel v|SPI-14 v
Tensdo Referéncia RPM ¥

Utilizando a saida configurada com Nitro On/Off vocé tem a opc¢ao de ajustar o

guanto quer retirar ou adicionar do mapa geral de Ignicdo bem como na Correcéo

de Injecéo.

| Configurages Solendide
Limitador de Rotagdo

" Eletroventilador
- Comando Variavel On/Off
~ Comando Variavel PWM
|| Mapal

' Saida Ativada por MAP

' Booster

" Anti-lag

: Shift-Light Externo

|

Nitro PWM.

Configuragées Gerais / Correcdo por Ponto

Shift-ﬁ' ht Painel

-~

Corregédo de Ponto com 100% de Nitro

Corregéo de Injegdo




O controle de Comando Variavel para comandos PWM — Modulagdo de Largura
de Pulso, do inglés Pulse Width Modulation, ao contrario do modo On/Off, precisa
trabalhar com uma certa frequéncia, dessa forma, é possivel controlar a for¢a de

atuacao e velocidade desse atuador.

Atencao:

Somente acionados nas saidas Azuis de 1 a 4 ativam a fung¢éo do Nitro PWM

ﬁ Mapa 8 .,‘ Painel ( ) Tempo Real
N7 -

Anti-Lag "

Shift-Light Externo Saidas

Shift-Light Painel

Nitro On/Off Cinza 1| Ignigdo Distribuidor Y| 0-5V/1A
~ Nitro PWM r -

Mapa PWM Cinza 2 | * Sem Fungao * v 0-5V/1A
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off) Cinza 3 | * Sem Fungio * v| 0-5V/1A
Start/Stop ! &= ‘

Tanque de Combustivel Cinza 4 | * Sem Fungdo * v 0-5V/1A
Controle Ar-Condicionado . [ =
Cinza 5 Bomba Combustivel v 0-5V/1A

08 Fungdes de Arrancada L
Corte de Aquecimento Cinza 6 | Eletroventilador 1 v 0-5V/1A
~ Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagdo Cinza 7 , * Sem F_‘_‘“an 2 il 0-12V/1A
Controle de Tragdo por Ponto Cinza 8 Comando Variavel Pwm1 ¥ | 0-12V/ 1A
Corregdo Apos o 2-Step e -
Corte de Seguranca Azul 1 | Injetor A Cil. 1/4 ¥ | Neg./5A
/9. Alertas Azul 2 | Injetor A Cil. 2/3 ¥ | Neg./5A
Configuragées
G e | -3 CSemenciol - Nes /s
Caracteristicas do Motor Azul 4 | Nitro PWM v | Neg./5A
Sinal RPM ' .

A funcao Nitro PWM funciona com configuracdes especificas e necessaria para

melhor aproveitamento.



Painel ; Tempo Real

&

Mapa de Ignicdo x RPM

Ajuste Rapido de Ignigdo Total Nitro PWM
Compensagao por TPS |
Compensagdo por MAP Modo de Ativagio | Sempre Ativo v
Compensacgdo por Temperatura do Motor =
Compensagdo por Temperatura do Ar Pressdo Minima de Comb. 3.0[%1 bar
ﬁil:lt:: :f:\‘;f:;ar's poxelda Temperatura Minima do Motor 60 % °C
Lenta Porcentagem no Two Step off = %
7 Outras Fungdes : (A ]
Datalogger Delay apos Two Step 1,0 ~]s
v Marcha Lenta Corregdo de Ponto com 100% de Nitro 0,0 %‘ o
Configuragdes Gerais / Correcdo por Ponto g
Configuragées Solendide Corregdo de Injegdo com 100% de Nitro o1 %
Limitador de Rotacdo Frequencia 40,00 E Hz
Eletroventilador -

Comando Variavel On/Off

~ Comando Variavel PWM
Mapa 1

Saida Ativada por MAP

Booster

Anti-Lag

Shift-Light Externo

Shift-Light Painel

Nitro On/Off

Mapa PWM
Modo de Ativacao —
Informa o tipo de atucao que sera utilizada, Sempre Ativo quando toda vez que
identificar rotacao ele estara pronto pra acionar de acordo com as
configuracoes e ainda Apés Two-Step que seria ativado sempre que soltar o

Botao do Two-Step.

Nitro PWM

Meodo de Ativagdo | Sempre Ativo v

Pressdo Minima de Comb. | Sempre Ativo bar
Apos Two-Step | o-

Temperatura Minima do Motor

Pressao minima de combustivel -

Pressao minima de combustivel para ativacao do Nitro PWM.

Pressdo Minima de Comb. 3.0 @ bar
Temperatura minima do Motorr— o
Temperatura minima do Motor para ativacao do Nitro PWM.
Informa que abaixo do valor determinado n&o ira ser liberada a saida de Nitro



PWM.

-

Temperatura Minima do Motor 60

Porcentagem Aplicada no Two Step —

Quando o Two-Step esta ativado o modulo ignora o mapa e aplica a
porcentagem definida neste campo. Ao soltar o botao do Two-Step o modulo

assume o valor definido no mapa “repeitando o delay apos Two-Step”.

off = =

Porcentagem no Two Step

Delay apos Two Step -

Tempo que o modulo deve esperar para aplicar todo o controle de nitro ap6s
soltar o botao do Two-Step, durante esse tempo o Nitro sera interpolado ate a

porcentagem definida no mapa.

Delay apds Two Step 1.0 E 3

Correcao de Ponto com 100% de Nitro —

Define atraso de ponto quando o Nitro estiver ativado. Esta funcao retira do mapa
de a porcentagem definada de acordo com a porcentagem informada.

Exemplo:

Mapa com 20 graus, Porcentagem de Nitro com 50 % correcao de atraso Ponto

de Nitro em 10 graus, O ponto efetivo no Mapa sera de 15 graus. Se a



Porcentagem de Nitro fosse 100%, o ponto efetivo no mapa seria de 10 graus,

pois estaria retirando todo os 10 graus da correcao.

\
Corregdo de Ponto com 100% de Nitro | 0.0 % e

Com a T4000 é possivel trabalhar com Nitro Progressivo com auxilio de Mapa
de PWM por RPM criando uma tabela de correcdo de injecdo onde pode-se

fazer ajustes de combustivel da forma que preferir.

ﬁ Mapa @ Painel @ Tempo Real

Configuragoes Gerais / Corregdo por Ponto
Configuragées Solendide Mapa PWM

Limitador de Rotagdo

Eletroventilador RPMIM)U IBOO |600 ]1000 IIZOU 1400 | 1600 | 2000 |2500 |3000 |3500 ]4000 |4500 |5000 ISSUO |6000 16500 |7000

Comndo e Onr o e e 0w oo W e e W e » o BN
~ Comando Variavel PWM A

Mapa 1
Saida Ativada por MAP
Booster
Anti-Lag
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel
Nitro On/Off
~ Nitro PWM

Forma com que sera configurado o Mapa de Nitro ou
MAP ou TPS,

-

=l

Ativagao assim que identificado Rotagdo ou quando
Carg do Maps | MAP "y precionado o Botdo Corte de Arrancada/Two-Step.

Modo de Ativagéo = Ativo por Botdo ~ Pressdo minima necessaria para ativagdo do Nitro.

Pressdo Minima de Comb. 45 g ba Temperatura minima para ativagdo da fungdo
Temperatura Minima do Motor 605 *C Quantidada de Nitro injetado especificada em
Porcentagem no Two Step 40 g % _r porcentegem no momento em que & precionado o Botdo do
! Corte de Arrancada/Two-Step,
Delay apés Two Step 1.0 E s
Correcho de Ponko 100 5 . l. Tempo em segundos para ativagdo do mapa ao soltar
o - ‘ o Botdo Corte de Arrancada/Two-Step
Frequencia M67§ Hz

Corregdo de Ponto do Mapa quanto ativo o Nitro

Frenquencia da Solenolde usada para controle do
Nitro. € importante colher essa informag3o junto 3o
fabricante da solenoide para o melhor funcionamento do
atuador’ e evitar danificar o produto.

:



14.13. Cut-Off

A ideia do Cut-Off é trazer economia de combustivel ao cortar o sinal de injecéo

nas desaceleracdes onde o carro fica engrenado em uma marcha.

A verificacdo do controle acontece quando o TPS chega a 0%. Neste momento
0 mddulo passa a verificar o RPM, se ele permanecer um determinado tempo

alto o sinal de injecéo é desligado.

Se o0 TPS sair de 0% ou o rpm abaixar o sinal de injecéo é ligado novamente.

7 Outras Fungées
Datalogger

~ Marcha Lenta . :
Configuragdes Gerais / Corregdo por Ponto TPS 0% - Cortar Acima de | 2000 E RPM
Configuragdes Solendide TPS 0% - Cortar Acima de 0.2 E &
Limitador de Rotacdo
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
~ Comando Variavel PWM
Mapa 1
Booster
Anti-Lag
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel
Nitro On/Off
Start/Stop
Controle Ar-Condicionado

Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)

08 Fungdes de Arrancada
Corte de Aquecimento

TPS 0% - Cortar Acima de (RPM): Configura o valor de RPM que o controle

considerara para desligar a injecao.

TPS 0% - Cortar Acima de (s): Configura quanto tempo o RPM tem que ficar
alto para o sinal de injecéo ser desligado. Ndo recomendamos a configuracao do
RPM e o tempo muito baixos pois o controle pode ser ativado assim que o TPS
chegar em 0%, dessa forma o motor pode ficar apagando pois ndo tem tempo
de recuperar a estabilidade.

14.14. Start/Stop

Configura a partida do motor, sendo acionada diretamente pela tela da T4000 ou

através de um botdo externo. Neste Ultimo modo é necesséria uma entrada

Branca de 1 ao 7 configurada como “Botédo de Partida (Funcao Start/Stop)”.



Corregdo Apods o 2-Step
Corte de Seguranca Entradas
/%, Alertas
Conﬁiuraiées Branco 1 | Botdo de Partida (Funcdo Start/Stop) v
Sinal | Descida v | Disparar com | 1,0 @ v

Caracteristicas do Motor

Sinal RPM PullUp

Sinal Fase 5 x .

Configuragdes de Injegdo Branco 2 [BEEM FURGAO i
Configuragées de Ignicdo Branco 3 | * Sem Fungdo * M

Q Sensores e Calibragoes

Branco 4 ESSHl BOG0S £

CAN Branco 5 | * Sem Fungdo * v

~ Sensores de Velocidade S
Configuragées Avancadas Branco 6 | * Sem Fungdo * v
iaices Branco 7 | * Sem Fungdo * v

Esquema de Ligagdo

Para esta funcao € necessaria uma saida Azul configurada como “Motor de

Partida (Funcao Start/Stop)” e ligada no motor de partida.

Corregdo Apos o 2-Step

Corte de Seguranga Saidas

Z. Alertas Cinza 2 | Ignigo Cil. 3 v 0-5V/1A
Configuragdes

st oM | C lovisio il < o-vim
Caracteristicas do Motor Cinza 5 | Bomba Combustivel ¥ 0-5V/1A
Sinal RPM
Sinal Fase Cinza 6 | Eletroventilador 1 v| 0-5V/1A
Sonbiunghes de Injeglo Cinza 7 | Booster v| 0-5v/1A
Configuragées de Ignigéo

% Sensores e Calibrages Cinza 8 | * Sem Fungdo * v| 0-5V/1A
Entradas s 5
CAN Azul 1 | Injetor A Cil. 1/3 ¥ | Neg./5A

~ Sensores de Velocidade Azul 2 | Injetor A Cil. 2/4 ¥ | Neg./5A

Configuragdes Avancadas
Azul 3 | Motor de Partida (Fungdo Start/Stop) v | Neg./5A

Esquema de Ligacdo

Esquema de opcdes de ligacdo de botdo de acionamento da partida

Chassi Chave
- Geral
et

12V Bateria

Rele de
Poténcia
30
86
Bateria ' l — I I |
Chavede |85
Igniciao = 87

Sinal Entrada
Botéo Partida

B Chassi
mﬂ]n 2 II

Motor Partida

Acionamento
motor partida
Original (Chave)

Saida Azul Motor Partida

Configuracdo Software da fungéo Start/Stop



. Outras Fungdes
Datalogger

» Marcha Lenta
Limitador de Rotacdo Modo | Start/Stop ~

Start/Stop

Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
Booster

Anti-Lag

Shift-Light Externo
Shift-Light Painel

Nitro On/Off

Corte de Combustivel na Desaceleraiéo (Cut-Off)

Controle Ar-Condicionado

Modo: Existem dois modos de configuragao: “Start/Stop” ou “Somente Start”.

Tempo Maximo de Acionamento 3 E s

Modo Start/Stop: Nesta fungcdo é possivel ligar ou desligar o motor com um

toque na tela (ou no botédo externo).

Modo Somente Start: Como 0 nome mesmo ja sugere essa fungdo apenas liga

0 motor, para desliga-lo é necesséaria uma chave de ignicao.

Tempo Maximo de Acionamento: Tempo que o motor de partida ficara ativo
apos o toque. O tempo limite é de 10s. Durante esse tempo, se der mais um

toque, a partida € cancelada. Um toque posterior inicia a tentativa novamente.

14.15. Controle Ar Condicionado

Para utilizacao desta funcéo, é necessario configurar uma entrada (Branco de 1
ao 7) como “Ar Condicionado”, sendo possivel configurar para receber sinal
positivo (Subida) ou Negativo (Descida), também informar a variacao de tenséo
de entrada de sinal como no exemplo abaixo.

ST ST T RSN
Controle de Rotagdo Entradas
Controle de Tragdo por Ponto
Corregdo Apos o 2-Step I
Corte de Seguranga Branco 1 Ar Condicionado v
/9. Alertas Sinal | Descida ¥ | Disparar com | 1,0 @ v
Configuragées
Caracteristicas do Motor Branco 2 * Sem Fungdo * 7
Sinal RPM =
Sinal Fase Branco 3 * Sem Fungdo * v
Configuragées de Injecdo Branco 4 | * Sem Fungdo * v
Configuragées de Ignigdo
% Sensores e Calibragdes Branco 5 | * Sem Fungao * v
Entradas Branco 6 | * Sem Fungao * v
CAN
~ Sensores de Velocidade Branco 7 | * Sem Fungdo * v
Configuragées Avangadas




No exemplo configurado como “Descida” para disparar com 1,0 volts, significa
que toda vez que a voltagem baixar desse parametro configurado o botao sera
acionado.

Por outro lado, quando configurado como sinal positivo “Subida” para o
acionamento é necessario desmarcar o “PullUp”.

srionsns snsrmsss s snnsRsmaasa e Sanogey
Controle de Rotaﬁao Entradas
Controle de Tragdo por Ponto
Corregdo Apos o 2-Step =
Corte de Seguranga Branco 1 Ar Condicionado v
/%, Alertas Sinal | Subida Vv | Disparar com | 1,0 E vV
Configuragées
o Confpuncssdotlow o 3
Caracteristicas do Motor Branco 2 * Sem Fungdo * ¥
Sinal RPM =
Sinal Fase Branco 3 | * Sem Fungao * v
Configuragées de Injegdo Branco 4 | * Sem Fungio * v
Configuragées de Ignigdo {
%% Sensores e Calibragdes Branco 5 | * Sem Fungdo * v
Branco 6 | ~ Sem Fungdo * v
CAN ‘
~ Sensores de Velocidade Branco 7 | * Sem Fungdo * v
Configuragdes Avangadas

Com a funcgao “Ar condicionado” acionado, € habilitado algumas corre¢gdes que
podem ser realizadas, por exemplo a correcdo de marcha lenta por ponto,
controle de TPS e acionamento do eletro ventilador.

Para fazer o acionamento do compressor do ar condicionado pelo médulo

T4000, configure uma saida como “Ar condicionado”. Deste modo todas as
fungdes referentes ao sistema vao estar atuando.

#08 Funcgdes de Arrancada d
Corte de Aquecimento Saidas
~ Controle de Arrancada (2-Step)
Controle de Rotagdo Cinza 1 | Ignigdo Cil. 1 v 0-5vV/1A
Controle de Tragdo por Ponto ) E— %, ,
Corregio Apds o 2-Step Cinza 2 | Ignigdo Cil. 2 0-5V/1A
I Corte de Seguranga Cinza 3 | Ignigdo Cil. 3 ¥| 0-5V/1A
e inza 4  Ignigdo Cil. 4 v /
Configuracdes Cinza 4 ‘ gnigao Cil. 0-5V/1A
GGl GG | C-:s comba Combustivel  © 0-5v/1A
Caracteristicas do Motor } s e B G e e ,
Sinal RPM Cinza 6 { Ar Condicionado i 0-5V/1A
Sinal Fase Cinza 7 | * Sem Fungao * ¥ 0-5V/1A
Configuragdes de Injecdo ' S
Configuragées de Ignicio Cinza 8 ‘ * Sem Fungao Y| 0-5V/1A
% Sensores e Calibrages Azul 1 | Injetor A Cil. 1/3 v | Neg./5A
Entradas = -
CAN Azul 2 | Injetor A Cil. 2/4 ¥ | Neg./5A
~ Sensores de Velocidade 5
* Sem Fungao * - ;
Confiiuraiées Avaniadas Al & Neg-#30
Esquema de Ligacdo

Diagrama de ligagcéo A/C




Chassi  Chave

- Geral
— 12V Bateria

Sensor de Pressao
Ar Condicionado

Rele de

Poténcia )
30
A mjelss
et [P sy 3 e 30 I

III Chassi

7.
61 3.78

0'79 ._81 6.52
TO MENU | @® m 0@ |I.
T4yooo

Sinal Botao do
Ar-Condicionado

Entrada Branca 01 ao 07

\. Saida Compressor A/C
Saida Eletro1
Saida Eletro2

Chave Geral Entrada Branca 01 ao 07
- 12V Bateria Rele de Poténcia Rele de Poténcia
)
— J J
30 30
1 ' 8l6 ! ' 8l6
Chave d 85 85 e T Nome| ANSTE Maps1
i =387 =87 O v | () et (g o

I—H -lll—é

Ehazel Eletro 1 Chiase Eletro 2

Acionamento Eletro Ventilador 1 Velocidade: Geralmente quando se utiliza
A/C o eletro ventilador possui 2 velocidades, sendo a menor velocidade ligada
junto com o botdo do A/C para que possa tirar temperatura do condensador

ajudando na eficiéncia do sistema.

Acionamento Eletro Ventilador 2 Velocidade: Para que seja acionado o
estagio 2 pelo A/C é necesséario que seja ligado na linha de alta pressdo um
sensor, sendo configurado em uma Entrada (Branco 1 ao 7) como Sensor de

Pressao do Ar Condicionado.

#08 Fungdes de Arrancada

Corte de Aquecimento Entradas

~ Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagéo Branco 1 | Ar Condicionado v

ek s Dot ] Dspreom 10]
Corte de Seguranga PullUp

/%, Alertas

: p Branco 2 Sensor de Pressdo do Ar Condicionado v
Configuragées

Sinal | Descida ¥ | Disparar com | 1,0 E v
Caracteristicas do Motor

Sinal RPM Pullup
Sinal Fase Branco 3 | * Sem Fungdo * v
Configuragées de Injegdo " .
Configuragdes de Ignigio Branco 4 | * Sem Fungdo v
q Sensores’e Calibmcoes Branco 5 * Sem Fungdo * v
:
CAN Branco 6 | * Sem Fungdo * v

~ Sensores de Velocidade

Configuragées Avancadas
Qairac

Branco 7 | * Sem Fungdo * v




Toda vez que a presséao atingir o valor estipulado ela aciona a entrada, com isso

podemos acionar o estagio 2 do eletro ventilador aumentando o volume de ar

consequentemente melhorando a performance do sistema de A/C.

Lompensagao por lemperatura do Ar
Lenta
7. Outras Fungées
Datalogger
~ Marcha Lenta
ConfiguragGes Gerais / Corregdo por Ponto
Configuragées Solendide

Limitador de Rotagdo
Comando Variavel On/Off
Booster

Anti-Lag

Shift-Liaht Externo

Eletroventilador

Enrigquecimento com Ventoinha Ligada | 5 E %
Estagio 1
Ligar acimade | 87 @ °c

Desligar abaixo de | 85 E ¢
Acionar com o ar condicionado

Estagio 2
=
S

Acionar com sinal do sensor de presséo do ar

Ligaracimade | 95
Desligar abaixo de | 90

No momento que o A/C estiver acionado podera configurar o Ajuste do alvo de

rotacdo na marcha lenta em RPM, bem como o Enriquecimento de Combustivel

em porcentagem no mapa de combustivel

Compensagao por 1FS
Compensagdo por MAP
Compensacgao por Temperatura do Motor
Compensacgdo por Temperatura do Ar
Lenta
7 Outras Fungées
Datalogger
~ Marcha Lenta
Configuragdes Gerais / Correcéo por Ponto
Configuragées Solendide
Limitador de Rotagdo
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
Booster
Anti-Lag
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel
Nitro On/Off
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)
Start/Stop

Configuragdes Gerais / Corregao por Ponto

Temperatura Motor Frio 20 _% °C
Alvo Motor Fric 1100 E RPM
Temperatura Motor Quente 80 E oG
Alvo Motor Quente 900 E RPM
Ajuste no Alvo com Ar-Condicionado ligado 150 ; RPM
Ativar Corregdo por Ponto
Velocidade de Correcio | Nivel 3 v
Ponto Minimo -5,0 E o
Ponto Méaximo 18,0 E 9
Enriquecimento Ar-Condicionado 0 (2] %

Desabilitar A/C com o TPS acima de um valor em “x” % (porcentagem). Conforme

exemplo abaixo apds 80% de TPS o compressor e desligado automaticamente

para que o motor obtenha a maior eficiéncia.

Lompensagao por lemperatura do Ar
Lenta
. Outras Fungées

Datalogger

» Marcha Lenta
Limitador de Rotagdo
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
Booster
Anti-lag
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel
Nitro On/Off
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off)

Start/Stop
Controle Ar-Condicionado

Controle Ar-Condicionado

Desativar A/C com TPS Acimade | 0 EI %




15. FUN(;OES DE ARRANCADA
15.1. Corte de Aquecimento

Essa funcéao foi desenvolvida para facilitar o aquecimento dos pneus em
veiculos que competem na modalidade arrancada e funciona da seguinte

forma:

Anti-Lag

Shift-Light Externo Corte de Aquecimento

Shift-Light Painel —

Nitro On/Off Rotagdo do Corte | 6400 E RPM
Corte de Combustivel na Desaceleracdo (Cut-Off S Al
Start/Stop g ( ) Ponto de Ignigdo -50%7 °
Controle Ar-Condicionado Corregdo de Injegdo 20 : %

» Sensor Flex

. = A A
K8 Fungdes de Arrancada Ativar Corregdes 800 [+ RPM Antes

Limitador Rotacéo Burnout | 7400 | RPM
~ Controle de Arrancada (2-Step) o

Controle de Rotagao Desabilitar Apos 10.0[+] s

Controle de Tracdo por Ponto
Corregdo Apos o 2-Step
Corte de Seguranga

/%, Alertas
Confiauracées

Rotacao de Corte: RPM limite quando o bot&o do corte de aquecimento estiver

pressionado.

Ponto de Igni¢éo: Ponto que € assumido quando satisfeitas as condices de

“‘Rotacao de Corte”, “RPM Antes” e “TPS minimo”.

Correcéao de Injecdo: Ganho ou decremento de combustivel quando

satisfeitas as condi¢cdes de “Rotacao de Corte”, “RPM Antes” e “TPS minimo”.

Ativar Correcfes: Determina quantos RPM Antes da rotacdo de corte as
correcdes serdo ativas.

Limitador de Rotacdo Burnout: Valor de RPM assumido pelo Limitador de
Rotacgdo logo depois que o botdo de corte de aguecimento é solto. Permanece

este valor até que o botdo de corte de arrancada seja apertado.

Desabilita Apods: Essa funcdo € usada quando o usuario decide por optar por
desativar o botdo de Aquecimento de Pneus ( burnout ) automatico, portanto se
ele configurar como no exemplo abaixo Desabilitar apos 10 segundos, apos

soltar o botdo comeca a contar este tempo e depois ird para modo de Corte de



Arrancada, se no caso antes dos 10s o for apertado novamente o botéo ele inicia

a contagem novamente ndo necessitando chegar nas rotacdes estipuladas, ou

seja, apertou o botéo ele esta ativado o modo e ao soltar inicia a contagem

E possivel iniciar o datalogger através do botio de burnout.

}’ Outras Fungdes
~ Marcha Lenta
Configuragées Gerais / Correcdo por Ponto
Configuragées Solendide
Limitador de Rotacdo
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
~ Comando Variavel PWM

Datalogger

Iniciar Datalogger com o Burnout
Iniciar Datalogger com o Two-Step [
Iniciar o Datalogger acima de OffE] RPM

Gravagdo Datalogger | 10 HzZ ~

15.2. Controle de Arrancada (Two-Step)

O controle de arrancada € uma funcdo que tem por finalidade controlar o

destracionamento do veiculo no momento da largada melhorando aderéncia dos

7

pneus com a pista. Essa funcdo € muito usada em carros préprios para

modalidade.



Botédo 2-Step

Entrada Branca 01 ao 07

Anti-Lag
Shift-Light Externo
Shift-Light Painel

Controle de Arrancada (2-Step)

Nitro On/Off Rotagédo de Corte | 3500 @ RPM
Corte de Combustivel na Desaceleragdo (Cut-Off) Ponto de Ignigio offE} °
Start/Stop ?

Controle Ar-Condicionado Corregdo de Injegdo 0 E %

» Sensor Flex

var 3 A
B8 Fungbes de Arrancada Ativar Correcdes 200@ RPM antes

Corte de Aquecimento TPS Minimo para Ativar as Corregdes | 50 @ %
id Controle de Arrancada (2-Step)

Controle de Rotagdo
Controle de Tragdo por Ponto
Corregdo Apos o 2-Step
Corte de Seguranga

/%, Alertas

Confinuracaes

Rotacdo de Corte: RPM limite quando o botdo do corte de arrancada estiver

pressionado.

Ponto de Ignicdo: Quando néo ativa a fungcdo de mapa de ponto acima citada,
essa funcao fica ativa. O ponto de ignicdo determinado € aplicado assim que a
condicdo de TPS minimo for atingido assim como o “RPM antes” e o RPM de

corte.

Correcéao de Injecao: Ganho ou decremento de combustivel quando satisfeitas

as condicoes de “Rotacdo de Corte”, TPS minimo e “RPM antes”.

Ativar Correcdes (RPM Antes): Determina quantos RPM antes sera aplicada a

correcao.



TPS Minimo para Ativar as Correc¢fes: Abaixo do TPS especificado nenhuma

correcao é ativada.

Anteriormente mencionamos que a T4000 pode receber entrada de sinal digital
positivo ou negativo, para isso devemos configurar a T4000 como Subida se a
tensdo sair de Ov e chegar préximo a 12v e descida caso a tensdo saia de 12v e
chegue préximo a Ov; também podemos configurar essa tensdo como base para
acionamento, assim se tivermos uma resisténcia que impossibilite o sinal chegar

ao madulo corretamente isso pode ser corrigido.

Exemplo: Digamos que o sinal digital que deveria chegar a T4000 fosse
Ov(descida), mas ao invés disso, estd chegando 1,5v, dessa forma, podemos
configurar a tenséo de entrada como 2v assim a T4000 entende que se a tensao

baixa de 2v, a funcéo seréa ativada.

Corregdo Apos o 2-Step

Corte de Seguranga Entradas
/8. Alertas
Confiiuraiées Branco 1 | Corte Aquecimento v
y Sinal | Descida v | Disparar com | 2,0 E v
Caracteristicas do Motor
Sinal RPM PullUp []
Sinal Fase = T
Configuragées de Injegdo Branco 2 | * Sem Fungdo i
Configuragées de Ignigio Branco 3 | * Sem Fungdo * v
% Sensores e Calibragoes . T
sranco4 (ESIEGE V
CAN Branco 5 | * Sem Fungdo * v
~ Sensores de Velocidade
Configuragées Avangadas Branco 6 | * Sem Fungdo * v

Saidas

7 | * Sem Fungao * v
Esquema de Ligagdo Branco G

15.3. Controle de Rotacao

O controle de Rotacéo, ou arrancada, nos possibilita ter um controle do motor no
momento da largada. Com ele podemos trabalhar uma rotacdo alvo variando por

tempo, onde a porcentagem de corte € ativada quando o rpm passa desse alvo.



i::":zlc')?:/‘é;a'"e' Controle de Rotagdo
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off) = =
Start/Sto P Rotacdo (RPM)  Tempe (3)
Controle Ar-Condicionado 1| 3500 @ i
P Sensor Flex TN = |
808 Fungoes de Arrancada ; LO@ -
Corte de Aquecimento 3| 3500 @ .
~ Controle de Arranada (2-Step) 4 3500 @
5| 3500/
Corregdo Apos o 2-Step
Corte de Seguranca
/9, Alertas

Rotacdo (RPM): Rotacdo determinada para aplicar as correcdes de Ponto,

Porcentagem de Corte e Correcao de Injecéo.

Tempo: Tempo determinado em segundos entre um RPM e outro.

Na prética, usando o exemplo de configura¢do acima, quando soltarmos o botao
do Corte de Arrancada o médulo busca imediatamente o RPM Inicial, a partir
desse momento o tempo do estagio 1 ja esta valendo, e ao se passar 0,60s 0
modulo busca o RPM do primeiro estagio. Essa mudanca de RPM ¢é interpolada

ao longo do tempo determinado pelo usuario para cada estagio.

Abaixo vamos mostrar como ficou o desenho do controle ao longo do tempo.

Em especifico explicando como o moédulo se comporta até o primeiro estagio.

Os seguintes serdo da mesma forma onde o alvo sera o tempo e o RPM

determinado.

Tempo entre o corte de arrancada e a rotagao do primeiro estagio
no exemplo usamos 0,39s

Rotacgao do corte
de arrancada

Rotagao (RPM) 1° estagio
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15.4. Controle de Tracao por Ponto

Tem a funcdo de segurar a poténcia do motor para que a roda de tragdo nao
destracione. Junto com a andlise do log o usuario pode identificar qual momento
que motor € mais “agressivo” e entao aplicar a corre¢ao de ponto. Assim como

€ possivel retirar ponto também é possivel adicionar ponto.

Eietroventiaaor
Comando Variavel On/Off Controle de Tracdo por Ponto
Booster !
Anti-Lag RIS

Variagdo de RPM  ~

Shift-Light Externo Modo ¢ .
Shift-Light Painel Corregdo de Injegéo 4 E %
Nitro On/Off L 3
Corte de Combustivel na Desaceleracdo (Cut-Off) Variagéo de RPM na troca de marcha 200 @
Start/Stop Tempo da variagéo 160 E ms
Controle Ar-Condicionado

888 Fungdes de Arrancada Estagio 1 Estagio 2 Estagio 3
Corte de Aquecimento Tempo 2.0 E s Tempo 2.0 __::_ s Tempo 2.0 E c

~ Controle de Arrancada (2-Step) ' = = =
Controle de Rotacdo Corregéo -4,0E @ Corregéo | -8,0[51° Corregéo -6,0E °
Controle de Tragao por Ponto e 5 3 o e
Corregdo Apés o 2-Step Estagio 4 Estagio 5 - Estagio 6
i Corte de Seguranga Tempo 2,0 E s Tempo 10 % s Tempo 1.0 E s

/9. Alertas c . E_'C . '?oc . 'EA

Configiracses orrecao 201y orregao -2,0 ~ orreqao 200y

Existem trés modos possiveis para configuracdo, sdo eles:

Tempo: A contagem do reldégio comeca logo apos o botéo do corte de arrancada
ser solto, entdo quando o tempo € atingido a correcao de ponto € desabilitada ou

muda para o estagio seguinte.

No exemplo a baixo podemos ajustar o ponto de ignicdo conforme a necessidade

guando o destraciomanento passa do desejado, podemos retirar do Mapa de



Ignicdo um valor determinado de modo a ajudar o carro a tracionar melhor. Neste

caso as corre¢des estdo eradas somente com o tempo ja estipulado.
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Conexdo

i@ Zoom+  Minimo Méximos (¥ Tempos N &m

| Y s
i @, Zoom - A Marcarozero  [] Visualizar Tempos ,ﬂg / I/?/gﬂ[ z7
i Adic. Trace no Tecraetenptn Vet

_ i@ Zoom 100% Controles v comparagao , Datalogger, _

i Grupo 1
ArQuivE : 2,292 - 5,718 - 8,292 e
2025, : Rotagio 3630 rpm
1 1 07525 e
Gcrava_qt Modo | Tempo /-M\ MAP 0,58 bar
Gravagio| ” "
Gma:éo Corregdo de Injegdo TPS1 99,70 %
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V] Visualizar Todos
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Neste logger abaixo foi criado uma estrategia de controle de ignicao, onde no 1
Estagio durante o tempo de 0.3s e retira do Mapa de Ignicao -2 graus, apés este
tempo ele passa para o 2 Estagio neste caso de 0,3s ate 0.6s retira do Mapa de
Ignicao — 2 graus apos 0,6s ele passa para o Estagio 3 e ate 0,8 ele retira do
Mapa de Ignicao -3 graus de ponto, apés 0,8s ele entra no Estagio 4 retira do
Mapa de Ignicao -3 graus ate 0.9s, ap0s este tempo ele entra no Estagio 5
retirando -2 graus ate 1.4s entrando no Estagio 6 com 0 graus de correcao ate

o tempo final de 2.4s.
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Botado/EGS: Também é ativado no instante que o botdo do corte de arrancada
for solto, a diferenca é que a configuracéo passa a ser validada com a troca da

marcha.

Quanto utilizado essa funcéo e necessario o um Modulo EGS PRO externo e as

configuracao dos estagios passa para a ser no Software “EGS”.
Diagrama de ligagcao do EGS-PRO usando alavanca com sensor strain gage.
Chave Geral '?'
300 oo

12V Bateria
[ |
85 gy
Pos Chave 4

Vermelho 12 V Pos Chave

chassi o]}

Botdo de Acionamento
do TWO-STEP

.-||| Negativo/Chassi

Azul - Corte de arrancada/Two-Step

Preto
Negativo da Batenia

Cinza - Entrada de sinal de rotacdo Saida Tacometro
(Ligar na saida do tacometro da injecao)

Entrada Corte de Arrancada
Branco1a7

Conecfor
Macho/Femea
3vias.

Cabo PP Blindado

CALIBRANDOD. ..
4,98 Uolts

LS Strain Gage

_ e
v/ [ 2 ...

Alavanca de Cambio
Entrada Corte de Aquecimento
Branco1a7

Branco/Preto - Saida de sinal para troca de estagio do booster eletronico
(para utiizar em conjun oz

njunto com o EBC-PRO, ligue este junto ac fio azul do two-step)

AzuliPreto - Saida de sinal para efetuar o corte de ignicéo na troca de marcha
(para utiizar em conjunts com médulos INJEPRO. ligue este fo na entrada de corte de aquecimento de pneus)

Variacdo de RPM: O usuario determina uma variacdo de RPM no instante da
troca de marcha assim como o tempo dessa variacao, entdo, o médulo aplica a
correcdo de ponto nesse instante que perdura pelo tempo determinado nos
estagios. Essa funcdo também é habilitada no instante em que o bot&o do corte

de arrancada é solto.

No exemplo a baixo ap0s soltar o 2 step inicia o Estagio 1 onde por 0.3s se aplica
-2 graus no Mapa de Ignicéo, a partir deste ponto quando houver uma variagéo
de 500 RPM por um tempo minimo de 120ms a T4000 entende que foi trocado
para a 2 Marcha onde se inicia o 2 Estagio que neste caso aplica -2 graus no

Mapa de Ignicao por um tempo de 0.3s sendo assim a proxima variagdo de 500



RPM passa para o 3 e ultimo estagio onde se aplica — 2 graus no Mapa de

Ignicao por um tempo de 0,2 segundos.
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15.5. Correcao Apdés o 2-Step

[¥] Visualizar Todos
Grupo 3
(D6rupod

Visualizar Todos

Apés a ativacdo do 2-Step, em alguns casos sdo notados uma variacdo de

sonda, para corrigi-la podemos usar essa configuracao.

#08 Fungdes de Arrancada
Corte de Aquecimento
~ Controle de Arrancada (2-Step)
Controle de Rotagdo
Controle de Tracao por Ponto
Corte de Seguranga
/2. Alertas

Confiiuraiées

Caracteristicas do Motor

Sinal RPM

Sinal Fase

Configuragdes de Injegdo

Configuragées de Ignigdo
% Sensores e Calibragdes

Entradas

CAN

Correcdo Apds o 2-Step

Corregdo Apds 0 2-Ste | 8 @ %

Manter por | 2 E 3




15.6. Corte de Seguranca

A ideia do corte de seguranca € desligar o motor depois de um periodo. A
contagem comeca logo apds o 2-Step ser solto. Essa medida de seguranca é
utilizada geralmente em carros que participam de arrancada em categorias mais
rapidas, dessa forma o preparador analisa qual € o tempo que o carro passa ha

pista e configura o modulo para desligar logo apds esse tempo.

» Sensor Flex
#08 Fungdes de Arrancada
Corte de Aquecimento
~ Controle de Arrancada (2-Step)
Controle de Rotagdo
Controle de Tracdo por Ponto

Correcdo Apos o 2-Step

‘;g' . Alertas

Confiiuraiées

Caracteristicas do Motor
Sinal RPM

Cional Carn

Corte de Seguranca

Desligar Motor | 7,0 E s Ap6s o Two-Step

Deligar o Motor: Logo que o botdo do 2-Step € solto a contagem comeca e
depois do tempo configurado o motor é desligado. No exemplo acima apdés

7segundos o motor é desligado.

16. ALERTAS
Permite configurar os alarmes disponiveis no modulo T4000, juntamente com a

acdo que o modulo deve tomar em cada caso.



Configuragées Motor de Passo
Configuragdes Borboleta Eletrnica
Borboleta Eletrénica
Limitador de Rotacio
Eletroventilador
Comando Variavel On/Off
Saida Ativada por MAP
Booster
Anti-lag
Shift-Light
Nitro On/Off
Corte de Combustivel na Desaceleragao (Cut-Off)
Start/Stop
Tanque de Combustivel
Auxiliar de Partida a Frio
B8 Fungdes de Arrancada
Corte de Aquecimento
3-Step
~ Controle de Arrancada (2-Step)
Controle de Rotagdo
Controle de Velocidade
Controle de Tragdo por Pressdao
Controle de Tragdo por Ponto
Correcio Apos o 2-Step
Corte de Seguranga
Controle de Troca de Marcha (EGS)
Controle de Boost (EBC)
Saida Ativada por Tempo
Paraquedas
Line-Lock
Controle de Alinhamento/Transbrake
/9. Alertas

Caracteristicas do Motor
Sinal RPM
Sinal Fase
Configuragdes de Injegdo
Configuragées de Ignicio
% Sensores e Calibragdes
Entradas
CAN
~ Sensores de Velocidade
Configuragges Avancadas
Saidas
Calibragdo dos Atuadores EBC
Acelerdmetro
Esquema de Ligagdo

Configuragdes

Rotagdo em Modo de Seguranca zoooE RPM

Excesso de Rotagdo

Agdo | Nenhuma

Excesso de Temperatura de Motor

Agdo | Nenhuma

Baixa Pressdo de Combustivel

Acdo | Nenhuma

Sonda WB
Nenhuma

Falta de Fase

Agdo  Nenhuma

Excesso de Pressdo

Agdo  Nenhuma

Excesso de Abertura do Injetor

Agdo | Nenhuma

Baixa Pressdo de Oleo

Agdo  Nenhuma

Sonda NB
Nenhuma

Acédo: Determina a atitude que o modulo

disparado.

Acéo - Nenhuma: O alarme esté desligado.

deve tomar quando o alarme

for

Acao - Somente Avisar: E emitido apenas um alarme sonoro e um aviso na tela

do display.

Acdo - Limitar a Rotagdo: Quando o alarme disparar o modulo entra em modo

de seguranca, onde é possivel configurar uma rotacdo maxima e o corte de

limitador passa a ser nessa rotacao.

Acdao - Desligar o Motor: Quando o alarme dispara o modulo desliga o motor.

Valor: Seleciona acima de qual valor sera avisado.

Delay para A¢cao: Um delay para ativar a acdo. Se a condicéo de alarme deixar

de ser verdadeira antes deste delay, a agédo € cancelada.



17. SOFTWARE

O modulo INJEPRO T4000 possui 2 formas principais de manipulacdo de
parametros:

+ Software INJEPRO T: software para computadores Windows;
» Tela touchscreen do proprio modulo.
Nas secOes a seguir descreve-se o0 uso e as funcdes do software INJEPRO T.

Este software é a maneira padréo para gerenciar o modulo, acesse nosso site e

para fazer o download gratuito (www.Injepro.com/downloads). Todas as funcbes

disponiveis no médulo podem ser acessadas e utilizadas através do software,
bem como ferramentas adicionais que o software oferece que facilitam o acerto

e manipulacdo do médulo.

Entre as principais fungdes estao:

« Conexdo USB automética: o software reconhece e conecta
automaticamente ao médulo quando ele é inserido em uma porta USB do
computador;

« Comunicacdo em tempo real: ao ativar o tempo real, todas as
modificacdes feitas no mapa sdo enviadas automaticamente para o
modulo, facilitando e agilizando o acerto;

» Assistente para calibracdo, o software possui assistentes que ajudam e
dao os passos necessarios para a calibracdo do TPS, e do ponto de
ignicao;

* Ferramentas para manipulacao das tabelas: preencher coluna, preencher
linha, interpolagéo, adicionar porcentagem e diversas outras ferramentas,
gue facilitam a manipulacdo dos mapas de injecéo, ignicao e correcoes;

* Recebimento e visualizacédo dos dataloggers gravados pelo modulo;

+ Gravacao e visualizacéo de dataloggers em tempo real;
* Manipulacdo de mudultiplos arquivos de dataloggers: o software permite

abrir diversos dataloggers ao mesmo tempo;
» Calibracéo do controle de arrancada atravées de um datalogger: o software
possui uma ferramenta que desenha o controle de arrancada em cima de

um gréafico de datalogger, facilitando a calibracé&o deste controle;


http://www.injepro.com/downloads
http://www.injepro.com/downloads

Essas e mais diversas outras fungdes que serdo descritas nas sec¢oes a

seqguir.

17.1. Requisitos Minimos

+ Sistema Operacional Windows Vista ou superior (recomendado Windows
7 ou superior);

» Processador de 1GHz ou mais rapido;
* 1GB de memoria RAM (recomendado 4GB);
+ 150MB de espaco em disco disponivel;

17.2. Tela Inicial

A tela inicial do software com o médulo desconectado. Nesta tela podemos ver
na parte superior a barra de ferramentas, e na parte inferior a barra de status. Na
parte central da tela temos as principais fungdes que podem ser realizadas com
o software. Nesta figura vemos 6 regides enumeradas, e cada uma destas

regides esta descrita na imagem abaixo.

B INJEPRO Tv2.00 - m] X
Arquivo Conexdo Ferramentas Ajuda Sobre
D B [ - %
= = Eea @B O8N gyellra
1 vo Abrir Salvar Salvar  Datalogger : Conectar Receber Enviar Mapa Ativar orr. Calibrar
pa Mapa como = Mapa , Mapa, Ativo, Tempo Real Ponto  _ Terz:rmnfersples Aurlenrml it

© o . o

Novo Mapa Abrir Mapa Datalogger

Receber Mapa

@] . Desconectado

1-Menu e Barra de Ferramentas: Menu com todas as fun¢fes do software e a barra onde ficam os
botdes com as fun¢des mais utilizadas.
2-Barra de Status e Mensagens: Barra que mostra o estado da conexao, a versdo do mddulo

conectado e as mensagens com o resultado das acdes realizadas no software.



3-Novo Mapa: Cria um mapa com os valores padrdes.

4-Abrir Mapa: Abre um mapa que esta salvo em um arquivo.
5-Datalogger: Abre a janela para manipulacédo de dataloggers.
6-Receber Mapa: Recebe um dos 4 mapas da meméria do médulo.

O moédulo possui 4 posicdes de memoria para mapas, e cada botdo da regiao 6
serve para receber um destes mapas. Sempre apenas um destes mapas esté
ativo no modulo, ditando o funcionamento dele. O primeiro botdo da regido 6
(“Mapa 1 (Ativo)”) indica que o mapa 1 é o mapa ativo atualmente. Também é
possivel visualizar qual o mapa ativo através do botao “Mapa Ativo” presente na
barra de ferramentas (regido 1) na parte superior da janela do software. O

namero que esta aparecendo neste botao indica qual o mapa ativo.

17.3. Menu e Barra De Ferramentas

Nesta barra estdo os botdes com as funcbes mais utilizadas e importantes. A
figura mostra esta barra em detalhes e a seguir € explicado o funcionamento de
cada um destes botoes.

Arquivo Conexdo Ferramentas Ajuda Sobre

2 L 8 H S mea o @ @ 0O &

Novo Abrir Salvar Salvar  Datalogger Conectar Receber  Enviar Mapa 2R
i Mapa Mapa como =i Mapa , Mapa, Ativo, lemg

17.3.1. Novo Mapa

Atalho: “Ctrl+N”

Nesta barra estdo os botbes com as fungbes mais utilizadas e importantes. A
figura mostra esta barra em detalhes e a seguir € explicado o funcionamento de

cada um destes botdes.

Escolha o médulo a ser configurado:



ﬂ Assistente de configuragio de mapa

) T10000
) T5000
® T3000

Escolha o médulo a ser configurado:

Pular Assistente

Cancelar

Proximo >>

<< Anterior

Finalizar

Configure as caracteristicas do motor:

E Assistente de configuragio de mapa

Tipo Motor

(@ Pistdo () Rotativo

Numero de Cilindros

O03@405

O TPS @ MAP

Pressdo Maxima de Turbo

Tipo de Motor (Mapa Principal)

Taxa de Compressao
@® Baixa () Média () Alta

06080100 12

Rotacdo Maxima

Ordem de Ignicao

Habilitar
3B 4

1] o

01 % bar |

7000@ RPM

‘ Cancelar

<< Anterior

Finalizar

Configure o tipo de sinal de RPM

E Assistente de configuragio de mapa

Distribuidor |
Roda Fonica 48-2

Roda Fénica 36-1

Roda Fénica 36-2

Roda Fénica 30-1

Roda Fénica 30-2

Roda Fénica 24-1

Roda Fénica 24-2

Roda Fénica 12-1

Roda Fénica 12-2

Roda Fénica 12+1

Roda Fénica 4+1

Roda Fénica Configurével
Distribuidor AEM

Roda Fénica Nissan

Roda Fénica Nissan Skyline
Roda Fénica Subaru 36-2-2-2
Roda Fénica 6+1

Mitsubishi EVO (4G63)
Mitsubishi EVO X

"

‘ Cancelar

<< Anterior | Préximo >> |

Finalizar

Configuracéo do alinhamento e tipo de sensor utilizado



E Assistente de configuragio de mapa

Configuragdes de Ignicéo

- a
Alinhamento do Sensor
1 20 E dentes do PMS
Alinhamento do Primeiro Dente
i 002
Sensor de Rotagao
) Hall ® Indutivo \
[ Cancelar | << Anterior I Préximo >> Finalizar
Configuracdo do Comando de Valvulas
B Assistente de configuragio de mapa - [m}
Comando de Valvulas
(® Baixa 30 () Média Graduagdo () Alta a
Fase do Comando
® Nao Utilizado O Indutivo ) Hall
Sincronismo da Fase
® De1a360  De 3614720
Cancelar | << Anterior 1 Finalizar
B assistente de configuragio de mapa o
Saida Igni¢do Tipo Bobinas Sequéncia de Ignicdo
) Distribuidor @ Individual s:*\ 1 | 2 | 3 ‘ 4 | 5 | 6
® Multi Bobinas Dupla i
1|V
Sinal de Ignicao Modo de Ignicdo 20«
® 1SD/Bobina com Ignigio @ Sequencial = v
() MSD/Sinal Negativo ) Centelha Perdida 4 v
) Magneto Sinal Positivo O Customizado
) Magneto Sinal Negativo
[ Cancelar | << Anterior Finalizar

Configuracdes de Injecéo




ﬂ Assistente de configuragio de mapa

Combustivel
@® Gasolina () Etanol () Metanol

Banca A

Modo de Injecao Sequencia de Injecdo

Numero de Saidas  Vazdo Injetores

vl | S5 o
@ semissequencial sﬂﬂ ~/‘|L/| 1 I;
O Todos Juntos e [—
) customizado LA Injetores por Saida  Vazéo da Banca
sMOE
B \ 2 160 o/
[ Cancelar [ << Anterior i Finalizar
Configuracdes de Sensores e Atuadores
B Assistente de configuragio de mapa - O

Sonda
@ Desligado ) Banda Estreita _) Banda

Larga 4.2 () Banda Larga 4.9

Borboleta
@® Mecanica  Eletronica
Atuador de Lenta
@© Solendide ' Motor de Passo
Cancelar [ << Anterior

i Finalizar

b

Proximo o5

Configuracdes De entradas e Saidas Padréo ou Configuravel

ﬂ Assistente de configuragio de mapa

Configuragdo Padréo

Configuragdo Personalizada

Cancelar

<< Anterior

Préximo >> Finalizar




B Assistente de configuragio de mapa - ] X

Pronto! Clique em finalizar para que o assistente gere os mapas de injeg3o e ignigio.
Revise o resultado e envie 0 mapa para o médulo para comegar os testes e ajustes
finos para funcionamento do motor.

Cancelar << Anterior 6x Finalizar

17.3.2. Abrir Mapa
Atalho: “Ctrl+O”

Este botao abre um mapa salvo em um arquivo, mesma fungéo que o botao “Abrir
Mapa” na parte central da tela inicial. Esta fungao ira sempre buscar os mapas
gue estdo na pasta padrdo de mapas. Esta pasta pode ser configurada nas
Configuracbes de Software. VA4 até a secido CONFIGURACOES DE

SOFTWARE para ver como fazer esta configuragao.

17.3.3. Salvar
Atalho: “Ctrl+S”

Este bot&o salva em um arquivo as alteragdes feitas no mapa. Se o mapa ja foi
aberto de um arquivo as alteracfes serdo salvas neste mesmo arquivo, caso
contrario sera requisitado o nome do arquivo e a pasta onde deseja salvar o

mesmo.

Este botdo estd habilitado apenas se um mapa estiver aberto. A pasta que o
software abre para salvar o mapa é sempre a pasta padrédo de mapas. Va até a
secdo CONFIGURACOES DE SOFTWARE para ter mais informacdes sobre

esta pasta.

17.3.4. Salvar Como
Salva as alteracdes feitas no mapa em um novo arquivo. E utilizado para criar

uma coépia de um arquivo de mapa. Este botdo esta habilitado apenas se um



mapa estiver aberto. Assim como na fung¢ao “Salvar”, a fungdo “Salvar como”
também abre sempre a pasta padrdo de mapas para salvar. A secédo
CONFIGURACOES DE SOFTWARE déa mais detalhes sobre esta pasta.

17.3.5. Datalogger

Abre a janela de dataloggers que possui uma nova barra de ferramentas voltada
para a manipulacdo de dataloggers. Esta tela serd mostrada na secdo TELA DE
DATALOGGERS.

17.3.6. Conectar/Desconectar

Se 0 médulo nao estiver conectado este botdo serve para requisitar conexao com
o0 modulo, se estiver conectado, requisita desconexdo com o médulo. Como o
software conecta-se automaticamente, ele serve também como mostrador do
status da conexao, porque o0 seu estado € atualizado quando o software se

conecta (veja também a secao Barra De Status).

Atencéo, devido a grande variedade de computadores em que o software pode
ser instalado, pode haver situacdes em que alguma incompatibilidade nao
permita que o software se conecte ao médulo. Caso o seu médulo ndo esteja
conectando, entre em contato com a INJEPRO para verificarmos qual o

problema.

17.3.7. Receber Mapa

Atalho “Ctrl+Numero do Mapa”

Este botdo possui um menu com as op¢des de qual mapa deseja-se receber. A
opgao que estiver com o fundo avermelhado e o titulo escrito “(Ativo)” indica qual

0 mapa ativo no médulo.

As opcdes so estardo ativas se 0 médulo estiver conectado ao software.
Esta fungédo possui como atalho a tecla “Control” (Ctrl) mais o numero do mapa

desejado. Por exemplo a combinagao “Ctrl+2” recebe o mapa 2.



Um atalho especial € o “Ctrl+0”, este atalho recebe o mapa ativo, independente
de qual mapa ele seja.

G e 1§

i Desconectar | Receber | Enviar ~ Mapa _ At
i | Mapa ,| Mapa, Ativo, Iemg

A

Mapa 1 (Ativo)  Ctrl+1 ||

~  Mapa2 Ctri+2
Mapa 3 Ctrl+3
Mapa 4 Ctrl+4

17.3.8. Enviar Mapa

Atalho: “Alt+Numero do Mapa”

Este botdo também possui um menu que permite escolher em qual posicéo de
memoria serd enviado o mapa (Mapa 1, 2, 3, ou 4). Assim como o menu do bot&o
“Receber Mapa”, a opgao que estiver com o fundo avermelhado e no titulo escrito

“(Ativo)” é a opgao do mapa ativo.

As opcdes so estardo ativas se 0 médulo estiver conectado ao software.
Esta funcéo possui como atalho a tecla “Alt” mais o numero do mapa desejado.
Por exemplo a combinagao “Alt+4” enviara o mapa atual para a posicdo 4 no

maodulo.

7

O atalho “Alt+0” é um atalho especial que envia o mapa atual para o mapa ativo

do mddulo, independente de qual posicao ele seja.

o | .
Enviar ‘ Mapa N Ativ ar ‘ A
Mapa , | Ativo , Tempo Real

Mapa 1 (Ativo) Alt+ [
Mapa 2
Mapa 3

Mapa 4

ey

17.3.9. Mapa Ativo

Atalho: “Shift+Numero do Mapa”

Este botéo serve tanto para mostrar qual o mapa ativo como para trocar o0 mapa
ativo do modulo. O nimero mostrado no botdo é o mapa ativo atualmente. No

menu de op¢des o mapa ativo também é mostrado com o



simbolo “v” ao lado da opcéao correspondente. Para trocar o mapa ativo basta

clicar na opcéo desejada.

Se o0 moédulo estiver desconectado, sera mostrado um “-” no lugar do numero e

as opcoes estardo desativadas.

Esta fungdo possui como atalho a tecla Shift mais o nimero do mapa que se

deseja ativar. Por exemplo a combinagao “Shift+1” ativara o mapa 1.

E‘ Ati\)ar Mapa 1

Ativar Mapa 2 Shift+2

Ativar Mapa 3 Shift+3
Ativar Mapa 4 Shift=4

17.3.10. Ativar/Desativar Tempo Real

Atalho: “Ctrl+T”

Este botdo € usado para ativar e desativar o Tempo Real. Com o Tempo Real
ativo, as modificacdes feitas no mapa sao enviadas automaticamente para o

modulo. Estes valores sdo mostrados na aba “Modo Continuo”.

Este botdo é habilitado apenas se o modulo esta conectado e foi recebido o mapa
ativo do médulo. Isto é necessario porque o tempo real exige um sincronismo
entre o software e o médulo, fazendo com que o que esta sendo mostrado pelo
software é o que estd em funcionamento no médulo. E o que dita o
funcionamento do modulo é o mapa ativo.

Na secdo Modo Continuo, esta aba € mais bem detalhada. E na secao

“Tempo-Real” o tempo real é explicado por completo.

17.3.11. Calibrar Pedal
Este bot&o ativa o assistente de calibracdo de pedal e borboleta. Este assistente

ajuda com um passo a passo a calibrar o pedal e, se estiver sendo usada, a



borboleta. Este assistente foi mostrado anteriormente na calibragcdo de TPS. O

Modulo precisa estar alimentado com 12v para a correta calibracdo do sensor.

Conforme exemplo abaixo, como a chave ligada vocé deixa o pedal em repouso
e aperta em “Calibrar TPS na lenta “, apdés com o pedal pressionado no fundo
(curso maximo do TPS) vocé clica em “Calibrar TPS no fundo”. Apos realizar

estas 2 etapas e so0 clicar em “finalizar”, que estara concluido.

g X
Calibrando TPS na Lenta * Pise no pedal até o fundo e clique em "Calibrar TPS no fundo”.
Calibrando TPS no Fund TPS 1
Finalizado 07V
|
Calibrar TPS no fundo
Recalibrar| Cancelar | Finaliza
L |

17.3.12. Calibrar Ponto

Este botéo ativa o assistente de calibracdo de ponto. Este assistente ajuda com
um passo a passo a calibrar o ponto. Este assistente também foi mostrado
anteriormente.

Esta ferramenta € habilitada apenas com o médulo conectado e o tempo real

ativo e alimentado com 12v.

Com o motor em funcionamento ja com a lenta estabilizada, com o PMS ja
devidamente marcado e com a pistola ponto ja instalada, vocé ira clicar em

“travar Ponto”, neste momento o ponto ficara travado em 20°, apds isso passar
a pistola e verifique o ponto que estara sendo informado na pistola, caso haja a

necessidade de modificar o ponto vocé tem o “Alinhamento do sensor” e ainda



para um ajuste mais fino pode usar o “Alinhamento do Primeiro Dente”, apos

estar tudo ajustado e com os valores iguais e s6 clicar em “Finalizar”

Atencéo:
Caso vocé esteja usando o Modo e Ignicdo em “Centelha Perdida” favor verificar

se ponto estara correto ou mostrando o valor dobrado 40° graus.

I |
S S
Travar Ponto ag Clique em "Travar Ponto" para o modulo travar o ponto em 20°
Calibrar
Finalizar
>
Travar Ponto |
Alinhamento do Sensor
@
: B
Alinhamento do Primeiro Dente
0
Recalib I Cancelarl Finalizar |
I | : )
17.3.13. Menu Arquivos

Este menu possui algumas funcdes comuns relacionadas aos arquivos ou ao
software em si. A figura mostra este menu. Abaixo segue o que faz cada uma

das funcoes.

Arquivo | Conexdo Ferramentas Aji

B Novo Mapa Cti+N |
B Abrir Mapa Ctr+0 !
z‘ Salvar ? 5
[@ Salvar como

Datalogger

‘q’, Configuragdes

= Email

Mapas Recentes »



Novo Mapa

A mesma funcdo que o botdo de mesmo nome na barra de ferramentas.

Abrir Mapa

Mesma fung&o que o botdo Abrir Mapa na barra de ferramentas. Veja a se¢ao

Abrir Mapa para mais detalhes.

Salvar

Mesma funcdo que o botdo Salvar na barra de ferramentas. Veja a secao Salvar

para mais detalhes.

Salvar como

Mesma funcéo que o botdo Salvar como na barra de ferramentas. Veja a segao

Salvar Como para mais detalhes.

Datalogger

Assim como o botdo Datalogger na barra de ferramentas este botéo abre a tela

de dataloggers. Veja a secao Datalogger para mais detalhes.

Configuracodes

Abre a tela de configuracées de software. Veja a secio CONFIGURACOES DE

SOFTWARE para detalhes sobre as configuracdes disponiveis.

E-mail

Abre a tela de envio de email. Esta tela tem o objetivo de auxiliar no envio de
email com mapas e dataloggers em anexo para os assistentes da INJEPRO.

Veja a secédo E-MAIL para detalhes sobre como usar esta fungéo.

Mapas Recentes



Contém uma lista com os 10 ultimos mapas abertos no software. Ao clicar em
um item desta lista o0 mapa correspondente é aberto. Serve como uma forma

rapida de abrir os ultimos mapas em que foi trabalhado.

17.4. Menu Conexao

Este menu contém as fungBes que exigem conexdo com o modulo para serem

efetuadas. A figura mostra este menu aberto.

rConexéo Ferramentas Ajuda Sobre

’] Desconectar

Receber Mapa ’
| & Enviar Mapa 4
1  Mapa Ativo ’
| @  Ativar Tempo Rea -
Imagem de Inicializacao
: Mapa Corr. Sonda
| "N Calibrar Peda
? Calibrar Ponto
Calibrar MAP
Calibrar Sonda
| &’ Config. ID's CAN
@, Senha
[l Verificar Avarias
[ €  Reset Total
QO Reset Basico

Atualizar Médulo

Abaixo segue a explicacao sobre cada funcgéo.

17.4.1. Conectar/Desconectar
Mesma funcdo que o botdo para conectar e desconectar presente na barra de

ferramentas. Para mais informacdes veja a secdo Conectar/Desconectar.

17.4.2. Receber Mapa
Funcéo para receber um mapa do moédulo. Assim como o botdo Receber Mapa
da barra de ferramentas ele possui 4 op¢fes, uma para cada posi¢cao de memaria

do médulo, possuindo o mesmo atalho (“Ctrl+Numero do Mapa”).



Veja a secdo Receber Mapa para mais informacdes.

17.4.3. Enviar Mapa

Funcdo para enviar o mapa aberto no software para o médulo. Assim como o
botdo Enviar Mapa da barra de ferramentas ele possui 4 op¢des, uma para cada
posicdo de memodria do moédulo, possuindo o mesmo atalho (“Alt+Numero do
Mapa”).

Veja a secdo Enviar Mapa para mais detalhes.

17.4.4. Mapa Ativo

Funcéo para mudar o mapa ativo no modulo. Assim como o botdo Mapa Ativo da
barra de ferramentas ele possui 4 op¢des, uma para cada mapa do médulo,
possuindo o mesmo atalho (“Shift+Numero do Mapa”). Veja a se¢do Mapa Ativo

para detalhes.

17.4.5. Ativar/Desativar Tempo Real

Botdo que ativa ou desativa o tempo real. Possui como atalho a combinacgéo

“Ctrl+T".

17.4.6. Calibrar MAP
Este botdo abre o assistente para calibracdo de MAP. Veja a sec¢do Calibracéo

do MAP para mais detalhes.

17.4.7. Calibrar Sonda Banda Estreita

Este botdo abre o assistente para calibracdo da sonda banda estreita. Neste
caso iremos necessitar um Multimetro, colocar na estaca de 2 Volts e medir do
com uma das pontas no negativo da bateria e outra no sinal da sonda, o valor
que for apresentado no Multimetro, vocé ira clicando através das “setas para
cima e pra baixo” até deixar os valores iguais. Desta forma esta calibrada sua

sonda Banda Estreita.



Sensor Sonda = O X

Clique nas flechas para mudar o valor de calibragdo até o valor do
instrumento ficar igual ao valor de referéncia.
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| Restaurar Padrao ||Cancelar|| Ck |

17.4.8. Config. ID’s CAN
Este botdo abre o assistente de configuracdo de ID dos dispositivos CAN. Veja
a secao Configuracao do ID de dispositivos CAN para informacdes sobre a CAN

e como fazer esta configuragéo.

Na guia “Conexao” selecione a opgao “Config. Dispositivos CAN”.

B config. Dispositivos CAN — O X

Configuracao dos dispositivos CAN:

Desconecte todos os dispositivos conectados no barramento
CAN e deixe conectado apenas o dispositivo que se deseja

0 configurar o ID. Insira as informagdes nos campos abaixo e
cligue em enviar.

Dispositivo | WB-MINI v
ID 1 E] Enviar
Modelo da Sonda | 4.2 -

Certifique-se de que o modelo da sonda esta correto! Configuragoes
erradas podem danificar o sensor.

Selecione os Dispositivos de leitura



B config. Dispositivos CAN — O X

Configuracao dos dispositivos CAN:

Desconecte todos os dispositivos conectados no barramento
CAN e deixe conectado apenas o dispositivo que se deseja

o configurar o ID. Insira as informagdes nos campos abaixo e
cligue em enviar.

Dispositivo | WB-MINI v

ID | WB-METER CAN+ Enviar

Modelo da Sonda | WB4

Certifique-se de qu WB-MINI
erradas podem dar| EGT-4

! Configuragoes

Ainda tem a opcao de usar dois tipos de sonda banda larga 4.2 e 4.9 basta

selecionar a que esta utilizando.

EJ Config. Dispositivos CAN - m| X

Configuracao dos dispositivos CAN:

Desconecte todos os dispositivos conectados no barramento
CAN e deixe conectado apenas o dispositivo que se deseja

0 configurar o ID. Insira as informagdes nos campos abaixo e
cligue em enviar.

Dispositivo | WB-MINI v
ID 1 E?:! Enviar
Modelo da Sonda | 4.2 v
Certifique-se de qu 4 > | Configuragoes

erradas podem dar

49

Ao todo séo 12 entradas rede can disponiveis para configuragao.



B3 Config. Dispositivos CAN - m| X

Configuracao dos dispositivos CAN:

Desconecte todos os dispositivos conectados no barramento
CAN e deixe conectado apenas o dispositivo que se deseja

0 configurar o ID. Insira as informagdes nos campos abaixo e
cligue em enviar.

Dispositivo | WB-MINI

ID 12 ~] Enviar

Modelo da Sonda | 4.2 v

Certifique-se de que o modelo da sonda esta correto! Configuragdes

erradas podem danificar o sensor.

17.4.9. Senha

Permite configurar a senha de acesso ao mddulo. Essa senha é utilizada para
ler e enviar mapas para o modulo. Quando a senha esté ativada no médulo, ao
requisitar receber o mapa, o software requisita a senha, e s6 com ela validada o
mapa sera lido. Leia a secdo CONFIGURACAO DE SENHA DE ACESSO AO
MODULO T4000 para mais informacdes.

17.4.10. Reset Total

Este bot&o retorna o modulo para o padrdo de fabrica. E necessario ter cuidado
ao utilizar esta funcéo pois ela ndo pode ser desfeita, ocasionando a perda dos
4 mapas da memoéria. Antes de resetar o médulo salve todos os mapas. Este
botdo s6 é habilitado quando o mdédulo esta conectado e o tempo real esta
desativado.

Abaixo a mensagem que aparecera apos clicar em Reset Total.

Resetar

Atencdo, esta acdo ndo pode ser desfeita.
\

Tem certeza que deseja continuar?

Sim Nado




17.4.11. Reset Basico

Este botdo reseta os parametros internos do modulo, sem resetar os mapas.
Utilize este comando para calibrar o MAP sem perder os mapas. Ou ainda se foi
corrompido os parametros internos do moédulo.

Abaixo a mensagem que aparecera apos clicar em Reset Total.

Reset Basico

Atencdo, esta operacdo apagara os parametros internos e ndo
pode ser desfeita. Os mapas permanecerdo intactos.

Tem certeza que deseja continuar?

Sim Nao

17.4.12. Atualizar Médulo “Firmware”

Abre a tela de atualizacdo do médulo, que serve para atualizar o firmware do
maddulo T4000.

Para verificar se existem atualizacdes para o seu modulo conecte-o no software,
va até o “Menu Conexao” e clique em “Atualizar Médulo”. Isto ira abrir o dialogo.
Este dialogo tem, na parte esquerda, uma lista com as versdes disponiveis,
escolha a versao desejada, geralmente sera a Ultima, e veja na parte direita uma
descricdo com o que foi mudado nesta verséo. Clique em atualizar para iniciar a

atualizacao do seu modulo. Esta atualizacdo pode demorar alguns minutos.
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17.5. Menu Ferramentas

Este menu possui ferramentas voltadas para os mapas de injecéo, ignicao e
correcBes. A secdo OPERACOES NOS MAPAS mostra como utilizar cada uma

destas funcgdes.

Ferramentas | Ajuda Sobre

Entrar Valor Enter

Preencher Coluna

Preencher L

Adicionar % * Ctrl+P
Interpolar Ctri+|
Restaurar Ctri+Z
Restaurar valores selecionados Ctri+Shift+Z

Configurar Escalas

| @] Automapeamento

17.6. Menu Ajuda

Este menu possui uma opc¢ao para abrir o manual do modulo/software.
Ajuda | Sobre
7 Manual

17.7. Menu Sobre

Este menu possui uma opcdo para abrir a janela com informacdes sobre o
software, o firmware conectado (se tiver algum) e a INJEPRO. Ele também
possui uma opgao para requisitar atualizacdes de software e verificar o historico

de modificacdes nas versodes de software.



Sobre

7 Sobre o Software !
J  Sobre o Firmware ‘
D Historico de Versdes |

Atualizar Software

17.8. Barra De Status

A barra de status mostra o status da conexao e algumas mensagens que s&o
resultados de acdes realizadas no  software como:  Mddulo
conectado/desconectado, Mapa Recebido, Mapa enviado, Dataloggers
recebidos etc. Ele também permite visualizar o histérico destas mensagens.

Quando o mdadulo esta conectado a barra de status mostra a versao dele.

@ @ 712000310

Na parte direita dessa mesma barra aparece a versdo do mapa aberto no

software, seja ele um mapa aberto em arquivo ou recebido de um maodulo.
=1T40003.10

O botdo com um icone de reldgio na parte esquerda da barra de status mostra a

janela com o histérico das mensagens.

B3 Histérico de Acdes = O X

Data e Hora Acgdo

03/1112:50 |Mapa 2 recebido com sucesso!

03/11 14:50 |Modulo desconectado

03/11 14:50 |Moddulo desconectado

03/11 14:54 |Moédulo versdo 3.1.0 conectado

03/1115:12 |Médulo desconectado

03/1115:12 |Mdodulo desconectado

03/1115:16 [Moédulo versdo 3.1.0 conectado

|99 (Q|<

03/1115:16 |Mapa 2 recebido com sucesso!

17.9. Mapas

Ao criar, abrir ou receber um mapa o software muda para a tela de mapas.



A barra de ferramentas e a barra de status permanecem no mesmo lugar, apenas
a barra de ferramentas habilita alguns botées com funcdes que séo aplicadas no

mapa.

Nesta tela pode ver logo abaixo da barra de ferramentas as abas “Mapa” e

“Modo Continuo”. A aba “Mapa” contém os campos de parametros do mapa, € a
aba “Modo Continuo” mostra um painel numérico com os dados de sensores e
atuadores do médulo, para o Modo Continuo estar habilitado necessita-se que o

tempo real esteja ativado.
Estas duas abas seréo explicadas adiante.

Na parte esquerda da aba “Mapa” sdo mostradas outras abas. Estas abas
consistem de grupos de parametros, estes grupos sao criados de acordo com a
funcdo que os parametros desempenham. Cada um destes grupos sera descrito

adiante.

Na parte superior direita, logo abaixo do logo INJEPRO, pode-se ver o campo
“‘Nome”, este campo mostra o nome do mapa. Na parte esquerda temos a barra
de navegacao onde podemos navegar entre os diversos tipos de configuracdes

gue o mapa da T4000 possui.

B “nEprOTV3.1.0 = o X
Arquivo Conexdo Ferramentas Ajuda Sob

=l - e ¢ ol - V/7)/2) /a7 A

N Abri Savar  Salvar Datalogger Analisador Conectar R Enviar ’_7/g ﬂ

Mapa  Map: como dgico Mapa  Mapa, At Tarastespler Austerstiiss

| JI
& vevs | () punet () fompotin Neme 2970 7400
lanca A _

B:
Ajuste Rapido de Injeco Total

=]T40003.10



17.10. Painel

7

O Painel € uma tela para configurar e visualizar canais especificos se
concentrando nos valores que mais importam para determinados testes sendo
feitos.

Os botdes no canto superior direito permitem configurar a visualizagcdo dos
campos: O primeiro indica se € para mostrar apenas 0s canais destacados, como
na figura abaixo, e outro ativa ou desativa 0 modo escuro.

O botdo no canto superior direito de cada mostrador permite trocar o canal

mostrado nele.

@ Painel

ﬁ Mapa @ Tempo Real ©®©

17.11. Tempo Real

A aba Tempo Real possui um painel semelhante ao do Modo Continuo, porém
ele possui TODOS os canais da T4000.

7“ Mapa @ Painel @ Tempo Real%

® Internos
o || 4% | 001 .| 00 0,0 0,0
00 .| 00 0 | o 0,000 ..,|| Eross
off || 00 | 00 4| 00 || 00 | 00
00 .|| o0 00 .| 00 . 00 .| o0
00 | o0 .| o0 .| 00 .| 00 0
e | = o e | [t ==




18. TELA DO DATALOGGER
Esta tela é acessada através do botdo Datalogger, na Barra de Ferramentas da
Tela Inicial.

Arquivo Conexdo Ferramentas Ajuda Sobre

2 8 3 B

Novo Abrir Salvar Salvar  Datalogger
Mapa Mapa como

Esta tela é voltada para visualizacdo e manipulacdo de dataloggers. A figura
abaixo mostra a tela do datalogger com suas principais regiées enumeradas. E

a tabela descreve cada uma destas regides.
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Agne Conads Temmmertas
s i - = ©® rcar prachs R Zoome "o Mmmo Mbmon (3 Tenges 4 Y 4 it
, B e Desionacter _Foceowr  Apager 9 Zogm Aol oo £ e
0 (D S Dot Recebuder wisghes (eslmi™ @ Ouwsogow Tempo Rewt | | B, Zoem 100N TS e Compancho o " prprocom
Arqureos © A
hrqu Datalogger -
----- o H Fotacho | 2900 e
Irgecdo . { Lo 18 Batens | 1430 v
Ovtalagper | ey o ann L e Y 069 »
Conony | 1 0,69 ses
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© @ Ts0m200 Atusdcar Mace

1-Barra de Ferramentas para Dataloggers: Barra com as fungbes mais
importantes e comuns quando esta trabalhando com dataloggers; 2-Lista de
Arquivos: Lista onde ficam os multiplos arquivos abertos;

3-Lista de Dataloggers do Modulo: Lista onde ficam os dataloggers que estéo
gravados no modulo;

4-Barra de Status: Mesma funcao que a Barra De Status da tela inicial,

5-Area de Desenho do Grafico: Area onde é desenhado o gréafico do datalogger
(arquivo ou gravado no modulo) selecionado;

6-Legendas: Area onde sdo mostrados os nomes, cores e valores dos canais do

datalogger.



Esta tela permite abrir multiplos arquivos, estes arquivos abertos vdo sendo
inseridos na lista de arquivos. Ao selecionar um destes, o seu grafico é

desenhado na regido 5 da tela.

Ao abrir a tela de dataloggers, se o modulo estiver conectado, a lista de
dataloggers que estdo na memodria do modulo (regido 3) ja € atualizada
automaticamente. O mesmo acontece se a tela estiver aberta e o modulo for
conectado. Também é possivel requisitar receber os dataloggers, através do

botdo “Receber Dataloggers”.

Quanto aos dataloggers que estdo na memodria do moédulo, cada um deles
primeiramente é apenas mostrado na lista, ele so6 vai ser recebido efetivamente
quando ele for selecionado pela primeira vez. A partir dai é possivel salvar o
datalogger em um arquivo através do botao “Salvar’. Também é possivel salvar
todos os dataloggers desta lista através do botdo “Salvar Dat. Recebidos”. Este
bot&o ird receber todos os dataloggers do médulo e salvar na pasta desejada. A
barra de status (regido 4) possui a mesma funcdo e detalhes que a barra de

status da tela inicial. Para mais detalhes veja a secao Barra De Status.

A érea de desenho dos graficos (regido 5) possui na parte superior o titulo do
datalogger selecionado, e logo abaixo os canais desenhados. Ele possui um
cursor que mostra o instante do gréafico, e os valores que a legenda mostra nos

canais (regido 6) € o valor deles neste instante.

A area de legenda (regido 6) mostra todos 0s canais presentes no arquivo. E
mostrado 0 nome, a cor e 0 valor dos canais no ponto onde esta o cursor na
regidao 5. Também é possivel destacar os canais no grafico ao clicar no nome do
canal. Um canal destacado fica com o seu tracado mais espesso, a sua legenda

com o fundo da sua cor e a sua escala aparecendo na parte esquerda do grafico.
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Em ambientes muito claros, como em pistas, o datalogger com fundo branco
pode ficar de dificil visualizacdo. Para isto foi criado a op¢éo de ter o grafico com

tema escuro, melhorando assim para estes casos.

B Owesogpm o
SN
B 9
" DS v weaopon % .
o hoda bowe
[t Nomaqhe Anaonbis Datalogger
"‘s«\o A2 tamper Sy

FAar e s v

[an—e

© @ 50200 Abuakcar Naga



18.1. Barra de Ferramentas

A barra de ferramentas da tela de datalogger possui as principais e as mais
utilizadas func¢des quando se estd trabalhando com dataloggers. Cada uma

destas funcdes é explicada a seguir.

Arquivo Conexdo Ferramentas
& saivar

{ oy [Hisavarcomo angcxar _Receber _ Apagar

i Datalogger @ Saivar Dat. Recebidos _

®inic i@ Zoom+ T4 Minimo Méaximos (¥ Tempos " ﬂ/
i@ Zoom- A Marcarozero  [] Visualizar Tempos /@
nts

v
i ‘Adic. ace no
npo Real _ | @ Zoom 100% Controles v omparaso , Dataloggery _

18.2. Abrir Datalogger

Atalho: “Ctrl+O”.

Abre um datalogger salvo em um arquivo. Este arquivo € adicionado a lista de
arquivos e ja selecionado automaticamente para mostrar o seu gréfico.

O software sempre busca os dataloggers na pasta padrao para dataloggers. Veja
a secdo CONFIGURACOES DE SOFTWARE para mais informacdes sobre

como configurar esta pasta.

18.3. Salvar

Atalho: “Ctrl+S”.

Salva em um arquivo as alteracdes feitas em um datalogger.

O software sempre abre a pasta padréo para dataloggers para salvar o arquivo.
V4 até a secdo CONFIGURACOES DE SOFTWARE para obter mais

informacdes;

18.4. Salvar como

Salva em um arquivo um datalogger recebido do mdédulo. Também pode ser
usado para criar uma copia de um arquivo de datalogger.

Assim como na fungao “Salvar”, a fungao “Salvar como” também sempre abre a
pasta padrdo para dataloggers para salvar o arquivo. A secéo
CONFIGURACOES DE SOFTWARE mostra como configurar esta pasta.

18.5. Salvar Dataloggers Recebidos

Este botao recebe todos os dataloggers da lista de dataloggers do moédulo e salva
em uma pasta. Ele é uma forma mais rapida de salvar todos os dataloggers do

maodulo.



O software sempre abre a pasta padrdo para dataloggers para criar uma
subpasta onde serdo salvos o0s dataloggers recebidos. A secado
CONFIGURACOES DE SOFTWARE mostra como configurar esta pasta.

18.6. Conectar/Desconectar

Mesma funcéo que o botdo Conectar/Desconectar da Tela Inicial. Veja a se¢éo

Conectar/Desconectar para mais detalhes.

18.7. Receber Dataloggers

Atualiza a lista de dataloggers do modulo. Este botdo apaga os dataloggers da
lista e pega a nova lista de dentro da memaria do médulo.

Esta funcdo ja é chamada automaticamente quando a tela de dataloggers é
aberta e 0 modulo ja esta conectado, ou quando o médulo é conectado e a tela

esta aberta.

18.8. Apagar Dataloggers

Apaga os dataloggers de dentro da memoria do médulo.

E importante ter certeza ao utilizar esta funcéo pois ela néo pode ser desfeita.

18.9. Datalogger Tempo Real

Atalho: “Ctrl+T".

Esta funcao inicia 0 modo tempo real do datalogger. Neste modo a area de
graficos desenha em tempo real os canais com dados dos sensores do médulo.
Posteriormente, ao parar a gravacao, o datalogger pode ser salvo.

As gravacgdes vao ficando em uma nova lista chamada “Gravagdes”. Esta lista

aparece embaixo da lista “Injecao” ao fazer a primeira gravacao.



Arquivos
Datalogger
Injecdo
Datalogger 1 45
Datalogger 2 77,8
Datalogger 3
Datalogger 4 24,6
Datalogger 5

Gravacgdes
Gravagao 2020-08-13 14h56m51s oc

18.10. Iniciar e Parar gravacao

Estes dois botdes iniciam e param, respectivamente, uma gravacdo de
datalogger na memoaria interna do modulo. A diferenca entre esta funcéo e o
Datalogger Tempo Real, € que nesta a gravacao é feita internamente no modulo.
Ao parar a gravacao, para ver 0 novo arquivo, requisite os dataloggers do modulo

(veja a segdo Receber Dataloggers).

18.11. Zoom +

Atalho: “+”.

Aumenta o nivel de zoom da area do grafico, aproximando a area visivel. O nivel
de zoom também pode ser aumentado com a tecla “+” do teclado ou girando a
roda do mouse para frente.

O méximo de zoom permitido é até a area total visivel ser de 1 segundo. A partir

deste ponto ndo é possivel mais aumentar o zoom.

18.12. Zoom —

Atalho: “-”.
Diminui o nivel de zoom da area do grafico, afastando a area visivel. O nivel de

“ n

zoom também pode ser diminuido com a tecla “-” do teclado ou girando a roda
do mouse para tras.
O menor nivel de zoom permitido € até a area total visivel ser de 1 minuto (60

segundos). A partir deste ponto ndo é possivel mais diminuir o zoom.



18.13. Zoom 100%

Diminui o nivel de zoom até mostrar o gréfico inteiro ou chegar no minimo
permitido (1 min). Em gréficos com 1 minuto ou menos ele mostrard o grafico

inteiro, em graficos com mais de 1 minuto ele mostrara 0 maximo permitido.

18.14. Minimos e Maximos

Esta opcdo abre uma janela com as estatisticas de maximo e minimo de cada
canal. A figura abaixo mostra esta janela.

Esta janela possui uma tabela relacionando os maximos e minimos de cada
canal. Ao selecionar uma estatistica o canal desta estatistica fica visivel,
destacado e mostrando a sua escala no grafico atras. Também é desenhado
uma linha mostrando o valor da estatistica e um ponto no instante em que este
valor é atingido no canal. O grafico também é deslocado para mostrar este ponto
bem no centro.

Também é possivel visualizar informacdes estatisticas sobre os canais através

da legenda (veja a secdo Legenda).

Ferramentas |
| % Zoom +
©§ L Canal Min Max
é% ; ‘ 1005 I Rotacio { 782 + 3825
o | bt Bateria 1 142 F 1as
Fundo Escuro MAP 1 078 ? 006
[l Marcacio Automética TPS 1 $ 25 AT
"*4- Minimos e Maximos TPS 2 v 88 1‘ 66,9
4 Marcar o zero TPS Alvo v 3 371
& Pedal 1 40 $ 523
empos
& | Control , | _Pedal2 0 t 514
S Cons. Borboleta 4 002 t o063
ﬁ; Adicionar Datalogger p/ Comparagdo 4 Temp. Ar | 44 ? a7
Trace no Datalogger

18.15. Marcar Zero

Esta opcdo serve para marcar o instante de inicio do grafico. Geralmente é
desejado que este instante seja o da largada, por isso o software por padréo, ao
abrir um arquivo a primeira vez, procura o instante em que o botdo de Two Step

foi solto, e determina este como o ponto de inicio.



Porém, com esta funcdo é possivel determinar qualquer instante do datalogger

como o inicio. Para isto clique no botéo, note que ao clicar o cursor do mouse

passa a ter o formato de “+”, e entdo clique no grafico no ponto onde deseja-se

gue seja marcado o instante zero. Também é possivel acessar esta funcéo

clicando com o botéo direito do mouse no ponto onde deseja-se que seja 0 zero,

e escolher a opcao “Zerar”.

18.16. Tempos

Este bot&o abre a janela de insercao de tempos no datalogger. Esta janela trata-

se de uma tabela onde insere-se uma descrigdo sobre o instante (coluna

Descricao) e o tempo dele (coluna Tempo). A ultima coluna (Intervalo) mostra o

intervalo entre o instante anterior e o atual, e ela é calculada automaticamente.

B Datalogger

Arquivo  Conexdo  Ferramentas

[E] saivar ‘
H e

i pbir  [ESaivar como : Desc

H H o
; Datalogger @) Gaivar Dat. Recebidos _ Dataloggers

Descrigio Tempo  Intervalo
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Estes tempos séo colocados no grafico como linhas verticais no tempo de cada
um. Uma caixa de texto ao lado da linha, na parte de cima, mostra a descricéo e
0 instante exato.

18.17. Calibrar

Funcédo para fazer calibracdes de parametros do mapa através dos dados do
datalogger. Atualmente é possivel calibrar o “Controle de Tragao”, o “Controle de

Tragao por Ponto” e o “Controle de Velocidade”.

&
./
Adic. Trace no
Controles , Comparagdo , Datalogger,

B8 Controle Tragdo
G Controle de Tragado por Ponto
Controle de Velocidade

18.18. Trace no Datalogger

Funcao para fazer o trace (marcacao das células em uso em um mapa) atraves
dos dados do datalogger.
Este botdo possui um menu com as op¢des de mapas em que pode ser feito este

trace.

faximos @ Tempos

zero Visualizar Tempos /11

Adic. Trace no
Controles v Comparagéo , | Datalogger o| _

Banca A Mapas de Injegdo »
| Banca B Mapas de Ignigdo 4
Ajuste Rapido de Injecdo Total 2% Outras Fungdes 4
| Malha Fechada » | B8  Fungdes de Arrancada 4
| Injecdo Rapida /% Alertas ’
Débito de Combustivel @  Configuragdes do Motor 4
| Compensagdo por Temperatura do Motor ‘n,; Sensores e Calibragdes ’

Compensagdo por Temperatura do Ar
| Compensagdo por Tensdo de Bateria
| Compensagdo por TPS
| Compensagdo por MAP
| Compensagado por RPM
| Partida do Motor
Enriquecimento Apos a Partida
Ajustes Individuais por Saida

Mapa de Angulo de Fase de Injegao




Ao ativar esta funcéo a tela do datalogger divide-se ao meio horizontalmente, na
parte superior fica 0 mapa escolhido para trace, e na parte inferior fica o grafico.
Com isto pode se percorrer o datalogger com o cursor e ver no mapa as células
pintadas em vermelho mostrando quais informag0es estavam sendo utilizadas
naquele instante.

Para fechar o trace, basta clicar no botdo “Fechar” no canto superior direito do

mapa onde esta sendo feito o trace.

B Datalogger = X
Arquivo  Conexdo  Ferramentas

(5] satvar @ iniciar gravagio i@ Zoom+ T4 Minimo Méximos (¥ Tempos [e213:)
H » = . H y ﬂ\\f i o
: : = 30 i 5 / 77/
f b [ saivar como {DESCNETRE Receber  Anager G éc_\loom A Marcarozero  [] Visualizar Tempos I T II?/Mg.... MI 'l?
; Datalogger @) Saivar Dat. Recebidos _ : Dataloggers Dataloggers @ patalogger Tempo Real - : 8\ Zoom 100% v Comparagio , Datalogger, _
5 Fechar| (<) Grupo 1
Arquivos Banca A I: @ -
6 passada 02:20| (e - i : T : T T T T T T C. Amancada
T X 080 [070 [-060 [-050 [-040 [-030 [020 |00 000 [020 [040 [060 [080 [100 [120 [140 [160 [180 [200 [250 [30c —
5200 - 5718 - 8292 3 15| | 3000 620 OIS 067200 063 OS] AN 661 1851 192 2950 5361 3761 47 4581 | 499 540 5801 621 662 7641 886 fgniclo CiL { I 20
ln‘jegao‘ T [3500059 02 066 067 080 117 162 193 201 305 346 386 4177 458 499 540 58 621 662 764 866 Sonda WB Int. | 0,633 A
Daiogger _la000057 061 064 067 077 114 (132 156 169 305 346 38 417 458 499 540 580 621 662 764 866 s 1 I 9970
4500056 059 062 066 072 112 126 149 174 295 nn 417 458 499 540 580 621 662 764 866 Rotagio 1 4575 rom
057 061 066 06 110 1 144 166 295 417 458 499 540 58 621 662 764 866
5000 (052 o6t o 22 ENEE D MAP 1 0,57 bar
066 106 119 138 159 295 336 376 47 458 499 540 580 621 662 764 886
059 101 114 130 148 225 256 287 318 349 380 4N 442 473 504 582 680
65 054 082 103 101 14 130 148 225 256 287 318 349 380 41 442 473 504 582 680
Ll 2 2 = e i s e e o évﬁ‘z”
rupo
Roda Livre 24 ki
Destrac. m
2,292 - 5,718 - 8,292 e 1 £ Qi
Roda Tragio il 44 xmjn

[[] Visualizar Todos
@ Grupo 3
@ Grupo 4

Meméria Vazia [¥] Visualizar Todos

Legenda
A legenda é responsavel por ajudar na identificacdo dos canais no gréfico e
mostrar os valores deles, mas além disso ela possui algumas funcdes extras,

como sera visto a seguir.

Na legenda é possivel agrupar os canais, cada grupo possui 0 seu proprio
grafico, facilitando a visualizacdo dos diversos canais que a T4000 possui. E
possivel, através da legenda de um canal, trocar a cor da sua linha. Na figura
pode-se ver as opgdes que aparecem ao clicar no valor da legenda de um canal,

neste caso a rotagéo.



A primeira opg&o permite trocar a cor, a segunda permite aumentar a espessura

da linha no gréfico.

E logo abaixo pode-se observar algumas estatisticas. Quais estatisticas
aparecem varia de acordo com o canal selecionado. Neste caso mostra o
maximo que a rotacdo atingiu e a faixa de rotacdo em que mais permaneceu. A
forma como € calculada esta faixa € configuravel, veja na secéo
CONFIGURACOES DE SOFTWARE como configura-la.

Rotagdo i 28220m
Bateria i cor I
MAP i Espessura ¥
TPS 1 i Estatisticas
Max. 3825
1Ps2 UFaixa  2000-> 30

Também existe uma forma mais direta de trocar a cor do canal. Ao clicar
diretamente no retangulo que mostra a cor do canal na legenda, aparece opcdes

de cores, ao escolher uma delas a cor sera trocada.

Rotagdo l 3136 rpm
Bateria | cor N | ~
MAP Cores
TIPS 1 P il Il
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Pedal 2 e | |
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emp. Motor
() N EN
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Ponto Ign. 4 ERTEET N
Ponto Ign. 5 4 = . -
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Inj. Banca A-01 (%) :
Inj. Banca A-02 (%) | Advanced |




Outra fungdo também disponivel é a habilidade de fazer os canais
desaparecerem e aparecerem de volta no grafico. Para isto basta dar dois cliques
no nome do canal. Todos os canais que estdao com a legenda um pouco apagada
sdo canais que nao estdo visiveis no grafico. Dois cliques novamente nestes

canais traz a visibilidade deles de volta.

Esta funcdo € importante quando deseja-se observar canais especificos,
podendo assim tirar do grafico os canais que estdo atrapalhando esta

visualizacao, ja que o datalogger da T4000 possui muitos canais.

Outra funcéao interessante envolvendo a legenda, € quando deseja-se saber qual
o canal que uma linha esta representando. Para isto aperte a tecla “Ctrl” e va
com o0 mouse em cima da linha desejada. Com isto o canal ser4 destacado,

ficando na legenda com o fundo da sua cor, permitindo assim identificar o canal.

19. TEMPO REAL
O tempo real é uma das func¢des que mais facilita o acerto do carro. Quando ele
esta ativado as mudancas nos valores dos parametros sao enviadas no momento

gue o valor é modificado. O seu principal uso é no acerto dos mapas de inje¢ao.

Para isto ao ativar o tempo real uma janela é aberta mostrando os valores de
alguns canais. Esta janela esta sempre visivel independente da aba que esteja
aberta. Ela também é movel, pode-se arrastar ela com o mouse e posiciona-la

na posicao desejada.

B configuragdo dos Mostradores - o x
Selecionar Mostradores Tempo Real
1 Medidor | MAP 2 MAP -0,25 bar
22 Medidor | Rotagdo .| [MAP 0,25 bar
Rotagio 0 R x
; otacao
a TPS 1 v
3% Medidor s 100,0 % O
4 Medidor | Temp. Motor v | e 10C TPS 1 1 00 O cy
(¢}
5% Medidor | CAN 2 WB « oew 0,000 A !
** Desligado ** [cancetar| [ ok || |Temp.Motor 1 OC
Alarme
fing;deinjegéo m CAN2WB
Bateria 0,000 A

C.Sonda (A Cil. 1)
C. Sonda (A Cil. 2)
C. Sonda (A Cil. 3)
C. Sonda (A Cil. 4)
CAN 2 WB
Contra-Pressio
Fase 1

Gravando Datalogger [2 72000310 ]

Um cuidado que deve ser tomado quando esta acertando os mapas de injecao

com o tempo real, € desativar a corre¢cdo por sonda no médulo, por que esta



correcao pode atrapalhar o trabalho. Por causa disto o software emite um aviso

quando o tempo real € ativado e a sonda também est4 ativada.

¢ s o ' 8 @

Desconectar Receber  Enviar Mapa Desativar Mapa Con
Mapa , Mapa, Ativo, Tempo Real Senda

Malha Fechada

Ativar Corregdo em Malha Fechada

Corregdo por Sonda

Para modificacdes nos mapas de injecdo em tempo real
! \ recomenda-se desativar a correcdo por sonda!

Deseja desativa-la?

Sim Nio

Outra caracteristica do tempo real, diz a respeito as modificacdes nos
parametros das configuracbes de injecdo e ignicdo. Estes parametros em
especial ndo sédo enviados no momento exato em que sdo modificados. Isto
porque modificacdes neles interferem no funcionamento das entradas e saidas,
onde uma configuracdo exata pode levar a queimar uma entrada ou uma saida.
Ao mudar de aba, se existem modificagbes que nado foram enviadas, o software

pergunta se deseja que as modificacfes sejam enviadas ou descartadas.

Tempo Real

"9' Deseja enviar as novas configuracdes para o modulo?

Sim Nao

20. CONFIGURACOES DE SOFTWARE
A tela de configuragbes de software permite configurar os parametros

relacionados ao funcionamento do software.



Nela pode-se ver quatro abas: Datalogger, Software, Pastas e Bluetooth. Abaixo

cada uma destas abas sera descrita em detalhes.
Conexdo Ferramentas Aj

B  MNovo Mapa
3\ ) Abrir Mapa
'% Salvar

|?Zi Salvar como
Datalogger

Ctrl+N
Ctrl+0

Ctrl+5S

| ‘% Configuragdes

Email

Mapas Recentes

20.1. Datalogger

Datalogger | Software | Pastas | Bluetooth

» Cligue e arraste os itens para reordenar os canais;

» Dois cliques para editar os paradmetros.

Intervalo Faixa RPM

Intervalo Faixa Pirdmetros

Niamero Maximo de Grupas

1000 [+ Atualizar as cores dos canais automaticamente
50 E Atualizar a visibilidade dos canais automaticame
Rotagdo Maxima no Grafico | 10000 E

5 E Salvar configs. do datalogger automaticamente

Canal Vis. Cor Espessura Suavizagdo Grupo Escala Automatica Min, Escala Max. Escala
W Nivel 1 T o rpm 10000 rpm
Rot. (Qutros) Nivel 1 Grupo 1 0 rpm 10000 rpm
Bateria Nivel 1 Grupo 1 8,00 v 1800w
MAP Nivel 1 Grupo 1 1,00 bar  |6,00 bar

P. Comb. Nivel 1 Grupo 1 0,00 bar 8,00 bar

p. Oleo Nivel 1 Grupo 1 0,00 bar 10,00 bar
Pressdo Freio Nivel 1 Grupo 1 0,00 bar 200,00 bar
Contra-Pressdo Nivel 1 Grupo 1 -1,00 bar  |6,00 bar
Pressdo (Qutros) Nivel 1 Grupo 1 0,00 bar 17,00 bar
MAP Ext. Nivel 1 Grupo 1 0 0

Piram. 01 Nivel 1 Grupo 1 0oC 1250 °C
Piram, 02 Nivel 1 Grupo 1 0 °C 1250 °C
Pirém. 03 Nivel 1 Grupo 1 0°C 1250 °C
Piram, 04 Nivel 1 | Grupo 1 0°c 1250 °C v

Atualizar os grupos dos canais automaticamente

|Assistente de configuragdo do sof'tware| |Exportar Conﬁguragﬁes| | Importar Coniiguraa;ées|

| Salvar | |Cancelar| | Ok |

Na aba datalogger pode-se configurar, na parte de cima, a visibilidade, cor,

espessura, suavizagao, grupo e ordem dos canais. Cada item da tabela a

esquerda representa um canal e cada coluna da tabela representa uma

configuracdo da visualizacdo dele. Segue abaixo o que cada configuracao

significa:

+ Canal: Simplesmente identifica o canal que este item representa;

* Vis. (Visibilidade): Esta caixa de marcacao representa se o canal sera

inserido na legenda e no grafico. Ao desmarcar esta caixa o canal ndo

aparece na legenda nem no grafico. Isto é utilizado para retirar

completamente canais que néo estdo sendo utilizados;

» Cor: Ao clicar no retangulo colorido pode-se mudar a cor padrao do canal.

Esta cor é utilizada na linha desenhada no grafico, e no destaque do canal

na legenda;



* Espessura: Ao clicar no retangulo com uma linha desenhada pode-se
mudar a espessura padrdo do canal. Esta € a espessura da linha
desenhada no gréfico;

+ Suavizacgdo: Configura o nivel de suavizacéo do canal. E possivel desligar
a suavizacao, ou ativa-la com niveis de 1 a 10. Quanto maior o nivel, maior
a suavizacao aplicada no desenho do canal. Esta suavizacdo atenua
alguns picos do desenho do canal. Utilize esta configuragdo em canais
gue sdo muito instaveis;

* Grupo: Determina em qual grupo o canal sera inserido. Estes grupos séao
desenhados em graficos separados e facilitam a visualizacdo e a analise
dos dataloggers;

» Escala Automatica: Determina se o datalogger deve alterar os valores de
escala caso o canal ultrapasse esses limites. Este é o modo padrao;

* Min. Escala: Determina o valor minimo da escala deste canal no grafico
do datalogger.

* Max. Escala: Determina o valor maximo da escala deste canal no grafico
do datalogger.

* Por fim cliqgue no nome de um canal e o arraste para cima ou para baixo

para mudar a posicéo dele na legenda.

Ainda na aba Datalogger, agora na parte de baixo, podemos ver configuracdes
adicionais. A Rotacdo Maxima no Grafico, determina a rotacdo maxima visivel
no grafico. O Intervalo Faixa RPM e o Intervalo Faixa Pirdmetros determinam o
tamanho das faixas para o calculo de rotacdo e temperatura que o motor mais
permaneceu, respectivamente (veja a secao

Legenda para saber mais sobre estas estatisticas). Por exemplo, com os valores
configurados na imagem acima a rotacdo seria dividida em faixas de 1000 RPM
(de 021000, de 1000 a 2000, etc.) e entdo contaria quanto tempo a rotacao ficou
em cada uma destas faixas para chegar ao valor de qual a faixa de rotacédo que
0 motor mais permaneceu. Pode-se diminuir este valor para obter faixas menores
e valores mais definidos. Porém recomenda-se ndo deixar valores muito
pequenos, pois o resultado pode acabar ndo sendo muito significativo devido a

criacao de muitas faixas.



O campo “Numero maximo de grupos” determina quantos grupos podem ser
criados no datalogger. Este campo influencia no ndmero de opc¢des que
aparecem nos campos “Grupo” da lista acima. Além disso, na legenda do
datalogger, na parte de baixo, sempre aparece um grupo que nao contém
nenhum canal. Arrastando um canal da legenda para ele faz com que este grupo
seja criado. Isto facilita a criagdo e manipulacdo de grupos diretamente na tela
de dataloggers. Porém, se o numero de grupos ja for o maximo permitido por
este campo, este grupo vazio ndo aparecera na legenda. As quatro caixas de
marcacgao logo abaixo, indicam se as configuracbes feitas em um datalogger

serdo salvas como padrdo para o proximo datalogger que for aberto.

A primeira delas, “Atualizar as cores dos canais automaticamente”, indica que ao
alterar a cor de um canal no datalogger (veja a secao
Legenda) esta cor sera salva como a padrao para aquele canal. Ao abrir um novo

datalogger, o canal estara com a mesma cor deixada no datalogger anterior.

A segunda, “Atualizar a visibilidade dos canais automaticamente”, indica que ao
tornar um canal visivel ou invisivel em um datalogger (veja secao

Legenda) esta visibilidade sera salva como padrao para aquele canal. Ao abrir
um novo datalogger, o canal estara visivel ou invisivel de acordo com o

datalogger anterior.

A terceira, “Atualizar os grupos dos canais automaticamente”, indica que ao
mudar o grupo de um canal este grupo sera salvo como o padrdo para aquele

canal. Ao abrir um novo datalogger, o canal estara neste mesmo grupo.

A quarta, “Salvar configuragdes do datalogger automaticamente”, indica se o
software, ao fechar, deve salvar as configuracbes do datalogger. Desta forma
quando o software for aberto novamente as cores e visibilidades dos canais

estardo da mesma forma que foi deixada na ultima vez que o software foi aberto.



20.2. Software

Na aba Software, temos as configuracdes de idioma, unidades e janela de tempo

real.
Arguivo | Conexdc Ferramentas Aj _ O b
B  Movo Mapa Ctrl+N
o ) Datalogger  Software | Pastas | Bluetooth
=/ Abrir Mapa Ctrl+0
& sabvar Ctl+S Idioma | Portugués (Brasil)  ~
B salvarcomo Unidade de Temperatura | Celsius =~ Unidade de Velocidade | Km/h S
Datalogger

Unidade de Pressdo | bar ¥ Unidade do Sensor de Cxigénio | A ¥

|% Eonfigtiecoe | Ativar o assistente para novos mapas

Email . . .
mel [[] Mapas com linhas invertidas

Mapas Recentes L ) ) S
Abrir Arquives de Mapa | na Janela Principal ~

Abrir Arguivos de Datalogger | na Janela Principal ~

Selecionar Mostradores Tempo Real

12 Medidor | MAP v
MAP - bar
22 Medidar | Temp. Ar . 0,10
Temp. Ar 180 OC
32 Medidh TPS1 ™
edidor o 0,0 »
42 Medidor | Temp. Motor | 180 °C
5% Medidor | Nitro «| INitro .

|Assistente de configuragdc do sof'tware| |Exportar Conﬁguragﬁes| |Impor‘tarConfiguragées| | Salvar | |Cancelar| | Ok |

Atualmente temos o software disponivel em trés idiomas: portugués do Brasil,

espanhol e inglés.

Logo abaixo da configuracdo de idioma temas as configuracdes de unidades.
Nesta parte podemos configurar as unidades de medidas dos parametros do

mapa e dos canais do datalogger.

Ao trocar o idioma ou as unidades deve-se reiniciar o software para que elas

sejam aplicadas.

A caixa de marcagao “Ativar o assistente para novos mapas” determina se, ao
criar um mapa, o assistente para criagdo de novos mapas ira iniciar ou ndo. Sé
desmarque esta caixa se for um usuario avancado, pois o assistente auxilia a
criar um mapa base que facilitara muito no primeiro funcionamento e no acerto

do carro.

A caixa de marcacao “Mapas com linhas invertidas” determinara se as linhas de

rotacdo dos mapas serdo ordenadas de forma decrescente. Esta é apenas uma



questdo de visualizagdo, permitindo ao usuario utilizar o software da forma que
ele estiver mais acostumado.

Abaixo das caixas de marcacdo temos a configuracao da janela do tempo real.
Esta janela aparece ao ativar 0 tempo real, e possui alguns mostradores
numericos para visualizacdo dos valores de sensores e atuadores durante o
acerto dos mapas e parametros. Aqui configuramos qual informacdo sera

mostrada em cada um dos mostradores desta janela.

20.3. Pastas

Nesta aba configuramos as pastas padrdes para abrir e salvar mapas, e abrir e
salvar dataloggers (veja as segbes “Abrir Mapa”, “Salvar” e “Salvar Como” da
barra de ferramentas da tela inicial e as se¢des “Abrir Datalogger”, “Salvar” e
“Salvar como” da barra de ferramentas da tela de datalogger para mais
informacg0des). Estas pastas seréo as pastas que seréo abertas pelo software para

buscar mapas e dataloggers, respectivamente, para abrir ou salvar.

\_ Arquivo J Conexdo Ferramentas Aji
B  Novo Mapa CtisN |
B Abrir Mapa cti+o |
i | Salvar | Nome padréo para dataloggers  Datalogger

B Salvar como Pasta padrio para dataloggers | C:\INJEPRO\INJEPRO T\Dataloggers D

EDatalogger Software | Pastas | Bluetooth

Datalogger Nome padrdo para mapas |Mapa

|%&  Configuracdes , Pasta padrio para mapas | C:\INJEPRO\INJEPRO T\Mapas [

Email

Mapas Recentes » | |Assistente de configuragdo do softwarei iExportar Conﬁguragées‘ ‘lmportarConfiguragéest l Salvar l ‘Cancelar| l Ok ‘
T T

Ainda nesta aba temos os parametros “Nome Padréo para Dataloggers” e

“Nome Padrao para Mapas”. O primeiro € o nome que o software ira utilizar para
gerar o nome de cada item ao receber a lista de dataloggers da memoria do
modulo. Sera concatenado ao final do nome escolhido um namero indicando a
posi¢do do datalogger na memoria. O segundo € o0 nome que serd utilizado para

o campo “Nome” de um mapa criado com a funcao “Novo”.

20.4. Assistente de configuracao do software

No canto inferior esquerdo da janela de configuragbes podemos ver um botéo

chamado “Assistente de Configuracao de Software”. Este € um assistente com o



intuito de guiar o processo de configuracao de software com um passo a passo
(este assistente € mostrado também a primeira vez que roda o software apos a

instalacao).

Q Assistente de configuragdo do software = a X | g -
Bem vindo ao software INJEPRO T

Com ele sera possivel conectar-se aos médulos T10000 e T5000.

Este assistente ird ajudé-lo a fazer algumas configuragdes iniciais no |
| software. Clique em Préximo para seguir adiante ou em Cancelar para |

|
| comegar a usar o software. |
Idioma | Portugués (Brasil) ~ |

Cancelar << Anterior | Préximo >> Finalizar o Cancelar l << Anterior ] Préximo >> Finalizar |
\
|
?
[ Pasta | C:\INJEPRO\INJEPRO T\Dataloggers D | Pasta |C:\INJEPRO\INJEPRO T\Mapas D
| ' i
‘ ]
Cancelar | << Anterior | Préximo >> [ Cancelar | << Anterior | Préximo >> | |
2 8

Fundo | Claro ~

|
| Pronto , seu software esta configurado e pronto para ser utilizado! Clique |
em Finalizar para finalizar este assistente. [

’ - |
zar | . . Cancelar << Anterior | Préximo >>

| Cancelar | << Anterior | Préximo >>

21. OPERACOES NOS MAPAS

As tabelas (mapas de injecéo, ignicdo e corre¢des) possuem algumas operacoes
que facilitam o trabalho. Estas opera¢fes podem ser acessadas de trés formas:
através do Menu Ferramentas no menu da tela inicial, clicando com o botdo

direito nos mapas e através de teclas de atalho.



Abaixo segue a explicacao sobre cada uma destas operacoes.

L= -1,00 \ -0,90 | -0,80 ‘ -0,70 l -0,60 | -0,50 ‘ -0,40 l -0,30 | -0,20 ‘ -0,10 l 0,00 |
400 rlii_ @18 292 384 A& £22 756 a1z [ 12,26
% 1'35‘ Entrar Valor Enter 35
Wz,m\ Preencher Coluna Ctrl+Cima, Ctrl+Baixo 6
B Preencher Linha Ctrl+Direita, Ctrl+Esquerda
1000 210 -
Mt ! P o * C )
1500 2.10‘ Adicionar % Ctrl+P 52
2000 2.10‘ Interpolar 1,90
—ZSTO 2,10‘ Restaurar Ctrl+Z
o000 B Restaurar valores selecionados Ctrl+Shift+Z
3000 210
3500 2,10" Configurar Escalas
4000 210] Copiar Ctri+C
as00 210 Colar
5000 2,10 °

21.1. Entrar Valor

Atalho: “Enter”.

Ao selecionar uma ou mais células é possivel entrar com valores para estas
células. Pode-se apertar a tecla “Enter” para aparecer o dialogo. Neste dialogo
digite o valor e aperte “Enter” novamente para confirmar o valor.

Também pode-se digitar o valor direto, sem apertar o “Enter”, que o dialogo ja

aparece com o valor digitado.

] 1,00 |.o,9o |.o,ao ].0,70 ‘-o,so |.o,5o
400231 135 215 223 354 446

s0 135 [EBI13s 135 135 135
Valor X I

Valor ‘ Ok |Cancelar

21.2. Preencher Colunas

Atalho: “Ctrl+Direita” ou “Ctrl+Esquerda”.
Esta operacéo permite copiar um valor para todas as colunas de uma linha. Para
isto selecione a célula com o valor desejado e acesse a fungéo (atalho, botdo

direito ou menu ferramentas).



-1,00 |40,90 |_o,au |_a,7u |_n,60 |_n,su |.u,4u |n,3u |

+o0 B S5 RIS 2SI SN 4G 51 ms6
soo i35 [N 35 135 135 T s s
so [ () ) S S

21.3. Preencher Linhas

Atalho: “Ctrl+Cima” ou “Ctrl+Baixo”.
Esta operagéo permite copiar um valor para todas as linhas de uma coluna. Para
isto selecione a célula com o valor desejado e acesse a fungéo (atalho, botdo

direito ou menu de ferramentas).

-1,00 |_n,9ﬂ |_n,au |

41,00 |4:r,9u |4r,au |

21.4. Adicionar %

Atalho: “*”.
Com esta funcéo é possivel adicionar uma porcentagem do valor de cada célula.
Por exemplo, ao adicionar 10 % a uma célula com valor 3,10, o software calculara

10% de 3,10 (0,31) e adicionara ao valor original, ficando com valor 3,41 ao final.

Para realizar esta operacao, selecione as células desejadas e acesse a funcao

(atalho, botéo direito ou menu de ferramentas). Com isto aparecera o didlogo



para inser¢ao do valor de porcentagem desejado. Insira o valor e aperte “Enter”

para finalizar.

Para subtrair uma porcentagem, entre com um valor negativo no dialogo. Por

exemplo, -10% ira subtrair 10% dos valores das células.

w-mu |-n,9o |_o,au |-c,70 |-n,60 |_0,50 |-u,4n |-u,3u

<o SN [SEINN S5 SN S F560 B0 S

w-mn |-n,90 |-u,au |-o,70 |-n,60 |-n,5u |-u,4u |-n,3n |

1500 2101 N SN SN S S S .
ey [ F 1 1 ]
(2500 2107 NN SN SN SN ESSIN S5 ESE
B 1 F 1 1 ]
13500 21071 N SN SN ST (NSO SO FE

2o [ N S S A .

E- Adicionar % w
SSD'D-

10 | |
conn 2907108 O | Ok [Cancelar

21.5. Interpolar

Atalho: “Ctrl+1”.

E possivel interpolar valores nas células. Para isto selecione a regido que deseja
interpolar e acesse a fungcédo de interpolagéo (atalho, botdo direito ou menu
ferramentas). O didlogo de interpolacdo aparecera para inserir os valores
desejados para as células das extremidades. Ao apertar “Enter” as células das
extremidades terdo os valores escolhidos e as células intermediarias terdo os

valores interpolados.

m-wu |-n_9o |-u,au |-u,7u |-D_60 |-n,50 |.u,4u |-u,3u |_u,zu ‘ m-mo |-o,90 |-0,w |-0.?o |-0160 |-o,so |-o.4o |-o,ao |-o,zo

w0231 154 215 223 34 446 63 1% 9B ﬂ--------=
500

| 750 B3I 756

| 1000 O 6

| 1500 IO 70

000210 96 1P98 140210 328 406 60 733 2000 10N 73

2500 210 BFON) BFON] 407 210 535 (406 568|756 2500 R1ONY 756

o0 210 BAO|PAO (A0 20 34 420 605 772 | 3000 2000 K

ss0 210 BAOC|PAOT A0 20 3T 441 620 (756 3500 210N 756

so00 210 BAOC|PAOT 40 220 554 474 658 T 000 RO 756

aso0 210 O TN O 231 0N o8 s 2 L 2

5 Interpolar % sooo (2107 07077 0707140 | 231 | 380|508 | sd0 772
:

5

154 7.56

o
<[5][<]>
<[»][«]»

650 0,70
704 Ok Cancelar

6,58




21.6. Restaurar

Esta funcao serve para restaurar os valores originais de um mapa. Por exemplo,
ao abrir um mapa e manipular as tabelas, pode-se utilizar esta funcédo para
retornar os valores das células aos valores que elas possuiam quando o mapa

foi salvo pela ultima vez.

21.7. Configurar Escalas

A T4000 possui 4 tabelas que servem como escala para os diversos mapas que
ela possui. Estas escalas sao: Escala de RPM (com 50 pontos), Escala de TPS
(com 11 pontos), Escala de MAP (26 pontos) e Escala de Temperatura (11
pontos).

Ao configurar estas escalas, sera configurado as escalas de todos os mapas que
elas controlam. Por exemplo, ao configurar a escala de RPM, os mapas de
injecdo completos, a correcdo de injecao por RPM, o mapa de ignicéo, a correcéo
de ignicdo por RPM e os diversos outros mapas que possuem como linhas ou

colunas valores de RPM, assumirdo estes novos valores.

Ferramentas | Ajuda  Sobre B

Entrar Valor Enter iObs. Esta escala serd aplicada em todos os mapas.

Preencher Coluna Escala de RPM (50 pontos)

1 2 3 4 5 6 7 [} s (o [n [ [ |w |5 |e
Adicionar % *, Ctrl+P Fey 400 (500 750 1000 (1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000

Interpolar -

Ctrl+]
Restaurar Cirl+Z Escala de MAP (26 pontos)
Restaurar valorss selecionados Ctrl+Shift+Z y iz ‘ 5 |‘ | . |é ‘ B | N |g | 0 ‘ n ‘ 2 | 13 14 15 % |

[ Configurar Escalas ea 180T 0307 (080 |i070 |00 050 040 |03 020 oo oo oz [ N NN NN NN NN

@ Automapeamento

Para configurar uma escala, cliqgue com o botdo direito no mapa, (através do
menu ferramentas) e va em “Configurar Escalas”. Ao fazer isto abrira a janela de
“Configuracao de Escalas”. Nela estardo as duas escalas que controlam o mapa,

a escala das linhas, e a escala das colunas.

Porém € preciso notar algumas regras a respeito dos valores das escalas. A
escala deve ser sempre crescente, ou seja, 0 valor de uma célula posterior, ndo

pode ter um valor menor que o de uma célula anterior. Por exemplo, na escala



de rotacéo, se o terceiro ponto possui valor 1200, o quarto ponto nao poderia ter

1100, pois seria um valor menor que o do terceiro ponto.

Outra regra € a respeito do primeiro ponto das escalas de RPM e MAP. Estes

nao sao configuraveis por razdes de funcionamento interno do modulo.

Nos mapas que possuem linhas ou colunas de RPM ou MAP, as escalas afetam
a quantidade destas linhas ou colunas. Por exemplo, um mapa de injecao
completo possui a ultima linha com a mesma rotacdo configurada no campo
“‘Rotacao Maxima (Mapa Principal)” das “Configuracdes de Inje¢ao”. Se a rotagao
méaxima estd como 7000, o mapa completo ira mostrar todas as linhas que
possuem rotacdo menor ou igual a 7000. Sendo assim se a escala de RPM
possui 40 pontos menores ou iguais a 7000, o mapa completo ter4 40 linhas, se
a escala possui 30 pontos menores ou iguais a 7000, o mapa completo tera 30

linhas.

O mesmo serve nos mapas que possuem colunas de MAP, onde as colunas que

aparecem sao as que possuem valor menor ou igual ao campo “Pressao

Maxima de Turbo” das “Configuragdes de Injegao”.

21.8. Copiar

Atalho: “Ctrl+C”.
Os mapas permitem copiar os valores das células selecionadas para serem
coladas em outro lugar (outro mapa, ou qualquer outro lugar que aceite texto,

como Excel por exemplo).

Para isto selecione os valores desejados e aperte as teclas de atalho, ou clique
com o botao direito e va em “Copiar”.
21.9. Colar

Atalho: “Ctrl+V”.
Os mapas permitem colar valores vindo de outras fontes. Por exemplo, é possivel

copiar os valores de um mapa e colar os valores em outro mapa. Ou entao copiar



de uma planilha do Excel e colar no mapa. A regra neste caso € que sejam

valores numéricos, e nao palavras que estejam sendo coladas.

22. E-MAIL

Este € um assistente para enviar e-mail aos assistentes da INJEPRO. Ele auxilia
a anexar mapas e dataloggers e ja possui 0 endereco de e-mail do suporte
INJEPRO.

Para este assistente funcionar, é necessario ter um programa responsavel para
enviar e-mail instalado no computador, como o Outlook por exemplo. Pois este
assistente ir4 gerar um e-mail que é entdo enviado pelo software responsavel.
Esta tela contém duas listas, uma para os anexos de mapas, e outra para os

anexos de dataloggers. Com os botbes “+” e “-” embaixo de cada uma delas é
possivel adicionar e remover mapas e dataloggers dos anexos. O botdao “+”
levara diretamente para a pasta padrdo de mapa ou datalogger, dependendo do

gue se deseja adicionar.

Ao escolher os anexos, clique em “Gerar E-mail” para o programa criar o e-mail
e abrir o software responsavel por enviar este e-mail. L4 é possivel inserir a

mensagem para o assistente e entdo enviar o e-mail.

| Arquivo | Conexdo Ferramentas i Email — O po
B Novo Mapa Ctrl+N Enviar Para | Suporte (suporte@injepro.com)
) Abrir Mapa Ctrd+0 | Anexos
=] v, Ctrl+5S
= Salvar =T+ Mapas Dataloggers
E Salvar como
Datalogger
‘u; Configuragdes
]  Email
MEPES Recentes b + | - + | - Gerar Email

23. CONFIGURACAO DE SENHA DE ACESSO AO MODULO T4000
A T4000 permite a ativacdo de uma senha para protecado dos dados do modulo.

Esta senha sera requisitada ao receber ou enviar um mapa do modulo.



Ferramentas Ajuda

J

8-

[[:] ‘o i

Desconectar
Receber Mapa
Enviar Mapa
Mapa Ativo
Ativar Tempo Rea
Imagem de Inicializagdo
Mapa Corr. Sonda
Calibrar Pedal
Calibrar Ponto
Calibrar MAP
Calibrar Sonda
Config. ID's CAN

Sobre

L3

[

3

Senha

Digite abaixo a senha atual e a nova senha desejada. Se o mddulo ainda ndo
possui nenhuma senha, deixe o campo “Senha Atual” em branco. Deixe os
campos da nova senha em branco para desativar a senha do modulo.

Senha Atual
MNova Senha

Confirmar Senha

|

Na tela vocé pode ativar, desativar, ou trocar a senha:

24.

+ Se 0 seu modulo esta sem senha e vocé deseja ativar, deixe a “Senha

Atual” em branco e preencha a “Nova Senha” com a senha desejada, no

“Confirmar Senha” digite a mesma senha e clique em OK;

* Se 0 seu mbdulo estd com senha, e vocé deseja troca-la, digite a senha

atual no campo “Senha Atual”’, a nova no campo “Nova Senha”, digite a

senha novamente no campo “Confirmar Senha” e clique em OK;

* Se o0 seu médulo estd com senha, e vocé deseja desativa-la, digite a

senha atual no campo “Senha Atual”, deixe os campos “Nova Senha” e

“Confirmar Senha” em branco e clique em OK.

TABELA DE LIGACAO DE BOBINAS DUPLAS

GM/Bosch F 000 ZSO 203 F 000 ZSO 20

Aplicagédo: Astra, Ipanema, Kadett, Vectra 8V
Tipo: Sem Médulo de Ignicao

Diagrama dos Pinos:

Pino 1: Saida 1 do ISD
Pino 2: 12V Pdés-Chave (relé)
Pino 3: Saida 2 do ISD




GM/FIAT/Bosch F 000 ZSO 213 F 000 ZSO 222

Aplicacao: Celta, Corsa, Gol AP Flex, Deriva,
Montana, Vectra 16V

Tipo: Sem Médulo de Ignicéo

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 2 do ISD

Pino 2: 12V Pés-Chave (relé)
Pino 3: Saida 1 do ISD

GM/Delphi (arredondada)

Aplicacdo: Corsa MPFI de 1998 a 2002
Tipo: Com Mddulo de Ignicdo

Diagrama dos Pinos
Pino A: Fio Cinza n°2
Pino B: Fio Cinza n°1
Pino C: Terra Chassi
Pino D: 12V PG4s-Chave (relé)

GM/Delphi (quadrada)

Aplicacdo: Corsa MPFI até 1997
Tipo: Com Modulo de Ignigéo

Diagrama dos Pinos

Pino 1: 12V Pés-Chave (relé)
Pino 2: Terra Chassi

Pino 3: Fio Cinza n°1

Pino 4: Fio Cinza n°2




Bosch 6 Cilindros (0221503008)

Aplicacdo: Omega 4.1 V6; Omega suprema 4.1
V6; Silverado 4.1 V6; Grand Blazer 4.1 V6

Tipo: Sem Médulo de Ignicéo

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 1 ISD

Pino 2: Saida 2 ISD

#12V S3 S2 S Pino 3: Saida 3 ISD

Pino 4: 12V Pdés-Chave (relé)

Bosch: FOO0 ZS0 206, FOO0 ZS0 207; Fiat: 46752948; Cod. Original:
55189636; Magneti Marelli: BI0O0O14MM, B10023M

Aplicacéo: FIAT: Doblo 1.3 Mpi 16V 01-06, Palio/
Siena/ Weekend 1.0/ 1.3 Mpi 16V, Fire 1.0 8V 0105

Tipo: Sem Mddulo de Ignicao

Diagrama dos Pinos
Pino 1: Saida 1 ISD
Pino 2: 12V PG4s-Chave (relé)

N S . Pino 3: Saida 2 ISD
C B+ C

VW: 0 6 905 105; Bosch: F 000 ZS0 213

Aplicacéo: VW: Gol Ill 1.6Mi Flex 05.03~08.05
/1.8Mi Flex 02.05~08.05, Gol IV 1.6 Flex
08.05~06.08 /1.8 Flex 08.05~06.08, Parati Il 1.6Mi
Flex 05.03~8.05 /1.8Mi Flex 02.05~08.05, Parati IV
1.6 Flex 09.05 /1.8 Flex 09.05~12.08, Saveiro Il
1.6Mi Flex 05.03~08.05 /1.8Mi Flex 02.05 ~ 08.05,
Saveiro IV 1.6 Flex 09.05~08.09 /1.8 Flex
09.05~08.09




Tipo: Sem Mddulo de Ignicao

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 1 ISD

Pino 2: 12V PG4s-Chave (relé)
Pino 3: Saida 2 ISD

Mazda: L813-18-100

Aplicacdo: Ford: Fiesta Mk IV / V, Fiesta Van, Escort Mk VII,
Courier 1.3, Ka 1.3i, Street Ka, Mondeo Mk Il / Ill, Puma,

Cougar, Focus, Escape, Fusion, Mazda: Demio

Tipo: Sem Médulo de Ignicao

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 1 ISD

Pino 2: 12V PG4s-Chave (relé)
Pino 3: Saida 2 ISD




Bosch: F 000 ZS0 235; Fiat: 55226876, 55230507

||

N N .
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Aplicacdo: FIAT: Uno 1.0 flex motor fire EVO 05.10>

Tipo: Sem Médulo de Ignicéo

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 1 ISD

Pino 2: 12V Pés-Chave (relé)
Pino 3: Saida 2 ISD

Bosch: F 000 ZS0 243; Fiat: 55229930

Aplicac&o: FIAT: Doblo 1.8 MPI 16V/ Adventure Locker, Idea
1.6 16V /1.8 16V /Adventure, Palio 1.6 MPI 16V /1.8 MPI 16V
Weekend Adventure, Punto 1.6 16V /1.8 16V, Siena 1.6 MPI
16V, Strada 1.8 MPI 16V (Todos Flex E.torQ

08.10>).

Tipo: Sem Mddulo de Ignicao

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 1 ISD

Pino 2: 12V PG4s-Chave (relé)
Pino 3: Saida 2 ISD

Bosch: F 000 ZS0 212; Cod. Original: 88SF-12029-A2A, 928F-12029-CA,

7U22-12029-A




Aplicacdo: FORD: Courrier 1.3, 1.4 97-99, Escort/ SW 1.8 /2.0
16V 98-02, Fiesta 1.0, 1.3, 1.4 96-99, Ka 1.0, 1.3 97-99,
Ranger 2.3, 2.5i, 94-01

Tipo: Sem Médulo de Ignicéo

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 1 ISD

Pino 2: 12V Pdés-Chave (relé)
m 1 | Pino 3: Saida 2 ISD

Bosch: F 000 ZS0 210, F 000 ZS0 209; CA4d. Original: 032 905 106B /D;
Magneti Marelli: BI0017MM; Delphi: CE20118

Aplicac&o: AUDI: A3 1.6 99-06; VW: Fox 1.0, 1.4, 1.6 Total
Flex 03>, Polo/ Sedan, Total Flex 04>, Gol lll, IV, V 1.0 Mi,
1.0 Turbo, 1.6, 05>, Kombi 1.4 Total Flex 06>, Golf IV 1.6 0608,
Parati 1.0 Mi 16V

Tipo: Com Modulo de Ignicao

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Fio Cinza 1

Pino 2: 12V PG4s-Chave (relé)
Pino 3: Fio Cinza 2

Pino 4: Terra Cabecote

Fiat: FTP 55228006; Delphi: CE20132




Aplicacdo: Fiat: Uno Vivace 1.4
Tipo: Sem Mdodulo de Ignicéo

Diagrama dos Pinos

Pino 1: 12V P6s-Chave (relé)
Pino 2: Saida 1 ISD

Pino 3: Saida 2 ISD

Pino 4: Saida 3 ISD

Pino 5: Saida 4 ISD

Pino 6: Negativo bateria

Delphi: CE20130; GM: 94716808

Aplicac&o: GM: Celta, Corsa, Meriva, Montana, Prisma 8V flex

Tipo: Sem Médulo de Ignicéo

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida 1 ISD

Pino 2: 12V Pés-Chave (relé)
Pino 3: Saida 2 ISD




25. TABELA DE LIGACAO DE BOBINAS INDIVIDUAIS

Bosch 0221504014 0221504460

Aplicacé&o: Fiat Marea 2.0T, 2.4 (3,60ms) / Fiat Stilo Abarth
2.4 20V

Tipo: Sem Mddulo de Ignicao
Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida ISD

Pino 2: Terra Chassi

Pino 3: 12V PG4s-Chave (relé)

Bosch 0221504024

Aplicagéo: Fiat Punto; Linea 1 .4 T-Jet

Tipo: Sem Médulo de Ignicao

Diagrama dos Pinos

Pino 1: Terra Chassi

Pino 2: 12V P6s-Chave (relé)
Pino 3: Saida ISD

VW /Audi 20V /BM W




Aplicacdo: VW /Audi 1.8 20V Turbo; BMW 328

Tipo: Sem Médulo de Ignicéo
Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida ISD

Pino 2: Terra Chassi

Pino 3: 12V Pdés-Chave (relé)

ACDelco 12611424

Aplicacdo: Corvette LS1

Tipo: Com Mddulo de Ignicdo

Diagrama dos Pinos

Pino A: Terra Chassi

Pino B: Negativo da Bateria
Pino C: Saida de ignicéo
Pino D: 12V P6s-Chave (relé)

Audi/VW Hitachi: CMIT-201

Aplicacdo: Audi A6, S3; VW Bora; Golf; Passat 1 .8 Turbo

Tipo: Com Mdodulo de Ignicao
Diagrama dos Pinos

Pino 1: 12V PG4s-Chave (relé)
Pino 2: Negativo Bateria

Pino 3: Saida de ignic¢éo

Pino 4: Terra Chassi




VW 030.905.110 B
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Aplicacdo: VW Gol/Voyage G6 (Pinagem referente ao
conector original)

Tipo: Com Mddulo de Ignicao
Diagrama dos Pinos

Pino 4: 12V Pés-Chave(relé)
Pino 3: Terra Cabecote

Pino 2: Saida Individuais

Pino 1: Terra Cabecote

Bosch: 0221502007, 0221502008 VW/Audi/Suzuki: 330905115A Magneti

Marelli: 060717001012

Aplicac&o: VW: Santana 1994>2004
Tipo: Sem Mddulo de Ignicéo
Diagrama dos Pinos

Pino 1: Saida ISD
Pino 2: 12V PG4s-Chave (relé)

Bosch: F 000 ZS0 103; Champion: BAE80OB; Cod. Original: 46548037;
Magneti Marelli: 0780002010; Delphi: CE10103




Aplicacao: FIAT: Siena 1.3, 1.5 98-05, UNO 1.5 Spi, Mile Mpi
93-03 Fiorino 94-04, Elba 93- 96, Premio 92- 93, Palio 1.0, 1.5
8V 98-02, Strada 1.0/1.5 8V, T

Tipo: Sem Médulo de Ignicéo

Diagrama dos Pinos
Pino 1: Saida ISD
|| Pino 2: 12V Pos-Chave (relé)

VW / Audi: 06F905115, 06F905115A/B/C/D/E/F, 07K905715,
07K905715A/B/C/D/E/F, 06H905115, 06H905115A/B/, 0221604115.

Aplicacdo: VW: Passat, Jetta 2.0 FSI, Jetta Variant 1.8/2.0
2005>2010, Tiguan 2.0 2007>, Touareg 4.2 V8 FSI 2006>,
Golf V; Audi: A3, A4, A5, A6, R8, TT, Q5, Q7 TSFI; Seat: Toledo
i

o
'é’ i Tipo: Com Médulo de Ignicéo

(—---}
o B- N B Diagrama dos Pinos

Pino 1: 12V PG4s-Chave(relé)
Pino 2: Terra Cabecote

Pino 3: Saida Individuais

Pino 4: Terra Cabecote

26. GARANTIA
A INJEPRO fornece a garantia de 5 anos a partir da data de aquisicao descrita

na nota fiscal para defeitos de fabrica¢do. A INJEPRO néo se responsabiliza por:

» Defeitos causados por mau uso;
* Instalacéo de forma errada,



* Manutencao inadequada,;
» Danos causados por regulagens incorretas.

A violacéo do lacre do fabricante implica na perda total da garantia, ndo tendo

direito a manutencéao gratuita caso haja necessidade.

Para um aproveitamento total deste produto é necessario que as partes
mecanicas e elétricas estejam em perfeitas condi¢des. A instalacdo e operacéo
devem ser feitas por profissionais qualificados com amplo conhecimento em

preparacao e regulagens de motores com injecao eletronica.

PARA DUVIDAS E INFORMACOES ENTRE EM CONTATO:

INJEPRO TECNOLOGIA AUTOMOTIVA

ENDERECO: R. SALGADO FILHO, 2382 — CENTRO — CASCAVEL PR - CEP
85810-140

TEL: (45) 3037-4040

SITE: www.Injepro.com

E-MAIL: suporte@Injepro.com


http://www.injepro.com/
http://www.injepro.com/

